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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)
Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

Полные наименования компетенций представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)

7 семестр
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки 
сформированности компетенции ОПК-5
	1. Когда появляется сила гидросопротивления при накате откатных частей?
	· после выборки вакуума в нерабочей полости гидротормоза;

· после достижения максимальной скорости наката;

· с начала наката;

· в конце наката.

	2. К чему сводится проектирование гидравлических тормозов отката и наката?
	· к расчету профиля деталей, регулирующих силу гидросопротивления;

· к определению силы гидросопротивления;

· к определению скорости движения откатных частей в откате и накате;

· к определению давления в «рабочем» объеме гидротормоза.

	3. К какой группе полевых станков относится станок Степанова-Барышева 6Т7 под пулемет НСВ?
	· к треножным станкам, предназначенным для стрельбы по наземным целям;

· к треножным станкам, предназначенным для стрельбы по воздушным целям;

· к универсальным треножным станкам;

· к комбинированным станкам.

	4. Для чего предназначены гидравлические тормоза?
	· для необратимого поглощения кинетической энергии откатных частей при откате и накате;

· для уменьшения сил, действующих на станок при выстреле;

· для повышения устойчивости системы станок-оружие:

· для компенсации сил действующих на станок.

	5. В каком периоде торможенного отката достигается максимальная скорость движения откатных частей?
	· в первом;

· во втором;

· в третьем;

· в первом и втором.

	6. Боевая скорострельность зависит  от следующего фактора:
	· мощности патрона;

· массы станка или установки;

· дальности стрельбы;

· принятого вида огня (длины очереди).

	7. Вероятность попадания в цель определяется: 
	· рассеиванием и стабильностью боя;

· мощности патрона;

· стабильностью боя;

· рассеиванием.

	8. Маневренность системы характеризуется:
	· дальностью стрельбы;

· стабильностью боя;

· огневой маневренностью и подвижностью;

· принятым видом огня.

	9. Амортизаторы способствуют:


	· живучести деталей станка;

· стабильности боя;

· увеличению дальности стрельбы;

· уменьшению маневренности.

	10. Явление обратной неустойчивости это:
	· вибрации оружия;

· вибрации станка;

· подъем задних ног;

· подъем оружия при стрельбе.

	11. Что такое «мягкий амортизатор»?
	· это амортизатор, исключающий удары оружия о станок;

· это амортизатор, работающий с выкатом;

· это амортизатор, работа которого согласована с темпом стрельбы АМ;

· это амортизатор, исключающий удары оружия в крайнем переднем положении.

	12. За счет чего при откате образуется вакуум в нерабочей полости гидротормоза?
	· за счет выхода штока за пределы гидроцилиндра;

· за счет того, что жидкость не успевает перетекать из рабочей полости в нерабочую;

· за счет нагрева и испарения жидкости при работе гидротормоза;

· за счет разности давлений.

	13. Когда появляется сила гидросопротивления при накате откатных частей?
	· после выборки вакуума в нерабочей полости гидротормоза;

· после достижения максимальной скорости наката;

· с начала наката;

· в конце наката.

	14. К чему сводится проектирование гидравлических тормозов отката и наката?
	· к расчету профиля деталей, регулирующих силу гидросопротивления;

· к определению силы гидросопротивления;

· к определению скорости движения откатных частей в откате и накате;

· к определению давления в «рабочем» объеме гидротормоза.

	15. Развитие авиации привело к созданию:
	· колесных станков;

· треножных станков; 

· зенитных пулеметных установок;

· универсальных станков.


.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки 

сформированности компетенции ПК-1
	1. Сила гидравлического сопротивления тормоза отката для стационарных систем определяется по формуле:
	· 
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	2. Рабочая полость поршня в канавочном тормозе отката определяется по следующей формуле
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	3. Площадь поршня в канавочном тормозе отката со стороны полости II определяется по следующей формуле:
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	4. Площадь отверстия регулирующего кольца определяется по следующей формуле:
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	5. Площадь сечения внутренней полости штока определяется по следующей формуле:
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Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки 

сформированности компетенции ПК-5
	1. Определите по рисунку тип гидравлического тормоза:

[image: image25.png]



	· шпоночный тормоз отката с игольчатым тормозом наката;
· канавочный тормоз отката с игольчатым тормозом наката;
· веретенный тормоз отката;
· золотниковый тормоз откатных частей

	2. Определите по рисунку тип гидравлического тормоза:
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	· шпоночный тормоз отката с игольчатым тормозом наката;
· канавочный тормоз отката с игольчатым тормозом наката;
· веретенный тормоз отката;
· золотниковый тормоз откатных частей

	3. Определите по рисунку тип гидравлического тормоза:
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	· шпоночный тормоз отката с игольчатым тормозом наката;
· канавочный тормоз отката с игольчатым тормозом наката;
· веретенный тормоз отката;
· золотниковый тормоз откатных частей

	4. Определите соответствующему амортизатору силовую характеристику
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	5. Определите по рисункам тип гидравлического тормоза:
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.
	а) золотниковый тормоз откатных частей;

б) веретенный тормоз отката;

в) канавочный тормоз отката с игольчатым тормозом наката;
г) шпоночный тормоз отката с игольчатым тормозом наката.



Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки 

сформированности компетенции ПСК-2.2

	1. Стрела окончательного поджатия пружины амортизатора при отсутствии демпфера определяется по следующей формуле:
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	2. Жесткость пружины амортизатора при отсутствии демпфера определяется по следующей формуле:
	· 
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	3. Наибольшая результирующая сила при учете действия сил сопротивления при отсутствии демпфера определяется по следующей формуле:
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	4. Усилие предварительного поджатия при отсутствии демпфера определяется по следующей формуле:
	· 
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	5. Сила гидравлического сопротивления канавочного тормоза отката определяется по формуле:
	· 
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8 семестр
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки 

сформированности компетенции ОПК-5
1. Краткие исторические сведения о развитии станков и установок автоматических машин.

2. Назначение гидравлических тормозов отката - наката и требования, предъявляемые к ним.

3. Сущность работы гидравлических тормозов.

4. Требования, предъявляемые к станкам и установкам. Мощность стрельбы.
5. Требования, предъявляемые к станкам и установкам. Надежность работы.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки 

сформированности компетенции ПК-1
1. Схемы работы амортизаторов. Импульсно-силовые диаграммы.

2. Расчет пружины амортизатора при отсутствии демпфера.

3. Расчет пружины амортизатора при использовании демпфера сухого трения.

4. Расчет и проектирование гидравлических тормозов отката и наката.

5. Определение усилия гидравлического сопротивления канавочного тормоза отката.
6. Конструктивные схемы гидравлических тормозов.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки 

сформированности компетенции ПК-5
1. Проектирование гидравлического тормоза отката.

2. Определение усилия гидравлического сопротивления канавочно-игольчатого тормоза в накате.

3. Определение скорости движения откатных частей при свободном откате.

4. Определение скорости движения откатных частей при торможенном откате.
5. Требования, предъявляемые к станкам и установкам. Маневренность системы.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки 

сформированности компетенции ПСК-2.2
1. Станок Степанова-Барышева под 12,7 мм пулемет НСВ.

2. Станок Колесникова под крупнокалиберный пулемет ДШК.

3. Универсальный треножный станок Сидоренко-Малиновского под 7,62 мм станковый пулемет СГМ.

4. Универсальный треножный станок под пулемет Бреда.

5. Универсальный треножный станок Сидоренко-Малиновского под 7,62 мм станковый пулемет СГМ.

6. Станок Дегтярева под 7,62 мм станковый пулемет СГ-43.

7. Станок Дегтярева под 7,62 мм станковый пулемет СГМ.

3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)

7 семестр
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки 

сформированности компетенции ОПК-5
	1. Что повлияло на большой вес станка Колесникова под пулемет ДШК? (отметить не менее двух правильных ответов)
	· наличие амортизатора;

· заглубляемые сошники;

· величина сил действующих на станок;

· большая высота станка в зенитном положении.

	2. Какая деталь станка Дегтярева под пулемет СГ-43 необходима для установки двухпружинного амортизатора двухстороннего действия:
	· вертлюг;

· остов;

· люлька;

· балансир.

	3. При помощи, какой детали соединяется вертлюг со столом в станке Колесникова:
	· салазок пулемета;

· люльки;

· хода станка;

· хомутика.

	4. Вес станка Сидоренко - Малиновского под станковый пулемет СГМ составляет:
	· 26 кг;

· 9 кг;

· 14 кг;

· 50 кг.

	5. Какой тип остова у станка  под МГ – 34:
	· треножный;

· тумбовый;

· колесный;

· стоечный.


	6. Какая деталь в станке является опорой для вертлюга:


	· люлька;

· опора;

· остов;

· стойка.

	7. Какая деталь в станке обеспечивает устойчивость при стрельбе:


	· остов;

· вертлюг;

· люлька;

· опора.

	8. Каким механизмом производится вертикальное наведение:
	· вертлюг;

· подъемный механизм;

· люлька;

· поворотные механизмы.

	9. Каким механизмом производится горизонтальное наведение:


	· вертлюг;

· подъемный механизм;

· люлька;

· поворотные механизмы.

	10. Энергия пули у цели зависит от:
	· дальности стрельбы;

· свойств станка или установки;

· от баллистических свойств оружия;

· от баллистических свойств оружия, дальности стрельбы.

	11. Что приводит к сваливанию при стрельбе со станка под пулемет Бреда:
	· поворотный механизм, расположенный на основании люльки;

· люлька, расположенная на основании станка;

· подъемный механизм, расположенный на основании люльки;

· вертлюг, расположенный на качающейся части.

	12. По виду тормозящих звеньев встречаются следующие типы амортизаторов: 
	· роликовые;

· гидропружинные;

· трубчатые;

· с ручным приводом.

	13. Проектный расчет гидравлического тормоза отката сводится к:
	· расчету силы гидравлического сопротивления тормоза;

· построению профиля канавок;

· определению рабочей полости поршня;

· определению параметров поршня.

	14. Какой узел в станке называется вращающейся частью:
	· остов

· вертлюг;

· опора;

· люлька.

	15. Часть, какого узла в станке называется качающейся частью:
	· люлька;

· стойка;

· остов;

· вертлюг.


	16. Внутри, какой детали станка Степанова-Барышева располагается пружина для уравновешивания люльки с пулеметом:
	· в передней опоре;

· в задней ноге;

· в вертлюге;

· в основании люльки.

	17. Какой тип ограничителей используются в станке Малиновского под СГМ:
	· стопорные; 

· штифтовые;

· с бесступенчатым ограничением; 

· рычажные.

	18. Механизм вертикальной наводки в станке Колесникова состоит из:

	· салазок пулемета, вертлюга;

· люльки, хода станка;

· хомута;

· двух винтов, маховика, дистанционного кольца.

	19. Низкая практическая скорострельность из пулемета ДШК со станка Колесникова обусловлена:
	· большим весом станка;

· ограниченной емкостью ленты;

· большой высотой станка;

· недостаточно плавной наводкой.

	20. Какого типа вертлюг в станке под с.п. Виккерса:


	· хомутовый;

· карданный;

· шаровой;

· штыревой.

	21. Явление обратной неустойчивости это:
	· вибрации оружия;

· вибрации станка;

· подъем задних ног;

· подъем оружия при стрельбе.

	22. Влияние обратимости процесса работы пружины амортизатора устраняется применением: 
	· различных противовесов;

· дульных устройств;

· приклада;

· различных тормозов.

	23. По конструктивной схеме универсальный станок под пулемет Бреда является:
	· треножным;

· колесным;

· колесно-треножным;

· тумбовым.

	24. К чему сводится проектирование гидравлических тормозов отката и наката?
	· к расчету профиля деталей, регулирующих силу гидросопротивления;

· к определению силы гидросопротивления;

· к определению скорости движения откатных частей в откате и накате;

· к определению давления в «рабочем» объеме гидротормоза.

	25. В основу классификации пулеметных станков и установок В.А.Малиновского положен следующий главный признак:
	· мощность стрельбы;

· темп стрельбы оружия;

· тактическое назначение и условие боевого применения;

· живучесть оружия.


Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки 

сформированности компетенции ПК-1
	1. Усилие предварительного поджатия при отсутствии демпфера определяется по следующей формуле:
	· 
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	2. Сила гидравлического сопротивления канавочного тормоза отката определяется по формуле:
	· 
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	3. Площадь отверстий истечения жидкости канавочного тормоза отката определяется по формуле:
	· 
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	4. Глубину канавок канавочного тормоза отката определяют по формуле:
	· 
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	5. Сила гидравлического сопротивления тормоза отката для полевых систем определяется по формуле:
	· 
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Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки 

сформированности компетенции ПК-5
	1. Максимальное усилие отдачи в случае амортизатора при отсутствии демпфера определяется по следующей формуле:.
	· 
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	2. Длина отката в случае амортизатора при отсутствии демпфера определяется по следующей формуле:
	· 
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	3. Стрела окончательного поджатия пружины амортизатора при отсутствии демпфера определяется по следующей формуле:
	· 
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	4. Жесткость пружины амортизатора при отсутствии демпфера определяется по следующей формуле:
	· 
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	5. Площадь отверстия регулирующего кольца определяется по следующей формуле:
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Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки 

сформированности компетенции ПСК-2.2

	1. Определите тип амортизатора представленного на рисунке:
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	· Однопружинный амортизатор одностороннего действия с фибровым   буфером
· Однопружинный амортизатор одностороннего действия
· Однопружинный амортизатор двухстороннего действия с фрикционным демпфером
· Однопружинный амортизатор двухстороннего действия

	2. Определите тип амортизатора по силовой характеристике:
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	· Двухпружинный амортизатор двухстороннего действия;
· Однопружинный амортизатор одностороннего действия;
· Однопружинный амортизатор одностороннего действия с фибровым   буфером;
· Однопружинный амортизатор двухстороннего действия.

	3. Определите по графику схему амортизации:

[image: image103.jpg]



	· полуцикловая;

· цикловая;

· многоцикловая;

· двухцикловая схема.

	4. Определите по графику схему амортизации:

[image: image104.jpg]




	· полуцикловая;

· цикловая;

· многоцикловая;

· двухцикловая схема.

	5. Определите по рисунку тип гидравлического тормоза:
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	· шпоночный тормоз отката с игольчатым тормозом наката;

· канавочный тормоз отката с игольчатым тормозом наката;

· веретенный тормоз отката;

· золотниковый тормоз откатных частей


8 семестр
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки 

сформированности компетенции ОПК-5
1. Анализ существующих схем уравновешивания.

2. Уравновешивающие механизмы со спиральной пружиной.

3. Секторный подъемный механизм.

4. Конструктивные схемы гидравлических тормозов.

5. Винтовой подъемный механизм.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки 

сформированности компетенции ПК-1
1. Составьте кинематическую схему станка Степанова - Барышева под пулемет НСВ.

2. Пружинные уравновешивающие механизмы толкающего типа.

3. Составьте кинематическую схему станка Бреда.

4. Секторный поворотный механизм.

5. Анализ существующих схем уравновешивания.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки 

сформированности компетенции ПК-5
1. Расчетная схема пружинного уравновешивающего механизма тянущего типа.

2.  Схема работы уравновешивающего механизма со спиральной пружиной

3.Составьте кинематическую схему станка Степанова под пулемет ПК.

4. Поперечная устойчивость при откате.

5. Рассчитать силу демпфирования амортизатора 

6. Расчетная схема пружинного уравновешивающего механизма толкающего типа.

7. Расчет механизмов наведения. Секторный поворотный механизм.

8. Расчет механизмов наведения. Винтовой подъемный механизм.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки 

сформированности компетенции ПСК-2.2
1. Рассчитать силу трения в уплотнениях.
Исходные данные 
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2. Определите момент уравновешенности.
Исходные данные
[image: image112.jpg]
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3. Определить наибольшую силу пружины.
Исходные данные
[image: image113.jpg]
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4. Определить усилие гидравлического сопротивления канавочного тормоза отката.
Исходные данные
[image: image119.jpg]P1
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5. Рассчитать силу демпфирования амортизатора при использовании демпферов сухого трения.
Исходные данные
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4. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся (защиты курсовой работы (проекта)) по дисциплине (модулю)
8 семестр

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки 

сформированности компетенции ОПК-5

1.   Расчет пружины амортизатора при отсутствии демпфера.

2. Расчет пружины амортизатора при использовании демпфера сухого трения.

3. Определение усилия гидравлического сопротивления канавочного тормоза отката.

4. Определение скорости движения откатных частей при свободном откате.

5. Определение скорости движения откатных частей при торможенном откате.

6. Анализ существующих схем уравновешивания.

7. Уравновешивающие механизмы со спиральной пружиной.

8. Секторный подъемный механизм.

9. Конструктивные схемы гидравлических тормозов.

10. Винтовой подъемный механизм.

11. Краткие исторические сведения о развитии станков и установок автоматических машин.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки 

сформированности компетенции ПК-1

1. Исследование условия продольной устойчивости и меры ее обеспечения.

2. Определение наименьшей длины отката с сохранением устойчивости.

3. О поперечной устойчивости станков для стрельбы по наземным целям.

4. Расчет механизмов наведения. Реакции, действующие на качающуюся часть станка.

5. Определение усилия гидравлического сопротивления канавочно-игольчатого тормоза в накате.

6. Проектирование гидравлического тормоза отката.

7. Расчет механизмов наведения.  Реакции, действующие на вращающуюся часть станка.

8. Опорные реакции при продольных направлениях стрельбы.

9. Поперечная устойчивость при откате.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки 

сформированности компетенции ПК-5

1. Схемы работы амортизаторов. Импульсно-силовые диаграммы.

2. Назначение гидравлических тормозов отката - наката и требования, предъявляемые к ним. Сущность работы гидравлических тормозов.

3. Требования, предъявляемые к амортизаторам станков и установок автоматических машин
4. Секторный поворотный механизм.
5. Пружинные уравновешивающие механизмы толкающего типа.

6. Об устойчивости зенитных систем

7. Требования, предъявляемые к станкам и установкам. Мощность стрельбы.

8. Требования, предъявляемые к станкам и установкам. Маневренность системы.

9. Требования, предъявляемые к станкам и установкам. Надежность работы.

10. Требования, предъявляемые к станкам и установкам. Удобство обслуживания и простота содержания.

11. Производственно-экономические требования.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки 

сформированности компетенции ПСК-2.2

1. Конструкции станков и установок автоматического оружия. Вертлюги.

2. Конструкции станков и установок автоматического оружия. Регулировочные механизмы и устройства.

3. Обеспечение  устойчивости полевых станков при стрельбе. Продольная устойчивость при откате.

4. Обеспечение  устойчивости полевых станков при стрельбе. Условия продольной устойчивости

5. Рассчитать силу демпфирования амортизатора при использовании демпферов сухого трения.
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	Направление смещения демпфера

	42
	25
	0,19
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6. Определить усилие гидравлического сопротивления канавочного тормоза отката.
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Исходные данные
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7. Рассчитать силу трения в уплотнениях.
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8. Определить наибольшую силу пружины.
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9. Определите момент уравновешенности.
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