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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)

Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
Полные наименования компетенций представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

[bookmark: _Hlk10987176]2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)

[bookmark: _Hlk11357519]Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности
компетенции ОПК-3

1. Современные тенденции и проблемы разработкивысокоточных систем наведения (СН) летательных аппаратов (ЛА).
2. Принципы построения СН. Системный подход к разработке и созданию высокоточных СН.
3. Показатели качества и эффективности СН.
4. Принципы формирования управляющих воздействий.
5. Проблемы обеспечения заданной точности.
6. Робастные СН.
7. Критерии точности СН. Достоинства и недостатки различных критериев точности.
8. Среднеквадратичный критерий точности.
9. Минимаксный критерий точности.
10. Описание класса входных сигналов.
11. Предельно-достижимые характеристики СН на заданном классе входных сигналов.
12. Применение метода предельных отклонений в задачах синтеза высокоточных СНна заданном классе входных сигналов.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности
компетенции ПСК-9.1
1. Методы анализа динамики и точности систем наведения и стабилизации.
2. Постановка задачи структурного и параметрического синтезасистем наведения и стабилизации в режимах переброски и слежения.
3. Методы оптимизации СНпо быстродействию в режиме переброски.
4. Методы оптимизации СНпо точности в режиме слежения.
5. Комплексные законы управления. Синтез СН с переменной структурой.
6. Экспериментальная отработка СН с переменной структурой.
7. Система теоретических и экспериментальных моделей СН.
8. Методы идентификации СН.
9. Методы и средства экспериментальной отработки и динамических испытаний СН.
10. Виртуальные и лабораторно-стендовые динамические испытания СН.
3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности
компетенции ОПК-3

1. Формирование требований ТЗ на разработку СН.
2. Этапы разработки и создания СН.
3. Приемы использования пакетов расширения системы Matlab (Simulink, ControlSystem, Optimization, SignalProcessing и др.) в задачах анализа, синтеза, оптимизации и испытаний СН.
4. Многокритериальная оптимизация СН поисковыми методами. Метод штрафных функций. Проблема сходимости алгоритма поиска и способы ее преодоления.
5. Особенности проектирования приборных и силовых систем наведения и стабилизации управляемых комплексов.
6. Энергетический анализ следящего электропривода постоянного тока. Выбор исполнительного двигателя и редуктора.
7. Энергетический анализ следящего моментного электропривода.Выбор моментного двигателя. Достоинства моментных двигателей.
8. Особенности проектирования систем наведения и стабилизации полезной нагрузки (ПН) беспилотных летательных аппаратов.
9. Построение математической модели и синтез системы наведения и стабилизации ПН.
10. Экспериментальная отработка системы наведения и стабилизации ПНв виртуальном стенде.
11. Изучение устройства и принципа действия полунатурного стенда для экспериментальной отработки идинамических испытаний системы наведения и стабилизации ПН.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности
компетенции ПСК-9.1

1. Построение математической модели цифровой системы наведения и стабилизации(ЦСНиС) прицела, работающей в условиях качки основания.
2. СинтезЦСНиСна заданном классе входных сигналов на основе минимаксного критерия точности.
3. Экспериментальная отработка ЦСНиСв виртуальном стенде.
4. Изучение устройства и принципа действия полунатурного стенда для экспериментальной отработки идинамических испытаний ЦСНиС.
5. Моделирование регулярной и нерегулярной (случайной) качки носителя в виртуальном и полунатурном стендах. Классификация стендов качки.
6. Экспериментальная отработка ЦСНиС в условиях качкив полунатурном стенде.
7. Исследование влияния люфта и нежесткостив кинематической передаче сервопривода.
8. Построение математической модели системы телеуправления (СТУ) подвижного объекта в условиях качки носителя.
9. Синтез закона управления СТУ на заданном классе входных сигналов на основе минимаксного критерия точности.
10. Экспериментальная отработка СТУ в виртуальном стенде.
11. Изучение устройства и принципа действия полунатурного стенда для экспериментальной отработки идинамических испытаний СТУ.
12. Построение математической модели автоматической системы сопровождения (АСС) маневренной цели.
13. Синтез закона управления АСС на заданном классе входных сигналов на основе минимаксного критерия точности.
14. Экспериментальная отработка АСС в виртуальном стенде.
15. Изучение устройства и принципа действия полунатурного стенда для экспериментальной отработки идинамических испытаний АСС.
16. Изучение устройства и принципа действия полунатурного стенда для испытаний СТУ и АСС на помехозащищенность в условиях действия световых помех и шумов аппаратуры.

4. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся (защиты курсовой работы (проекта)) по дисциплине (модулю)

Выполнение курсовой работы (проекта) по дисциплине (модулю) не предусмотрено основной профессиональной образовательной программой.
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