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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)
Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

Полные наименования компетенций и индикаторов их достижения [только для фондов оценочных средств (оценочных материалов) основных профессиональных образовательных программ на основе ФГОС 3++] представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)

6 семестр
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.1)

1. Электропривод это:

а) электрическая система

б) механическая система

в) электромеханическая система

2. Электропривод это:

а) механический редуктор

б) преобразователь частоты

в) электрический двигатель

3. Электропривод предназначен для

а) преобразования энергии

б) вращения рабочего органа механизма

в) передачи электроэнергии

4. Механической характеристикой двигателя называется зависимость скорости вращения его вала от:

а) развиваемого им момента

б) напряжения на его обмотке

в) тока в обмотке

5. Электромеханической характеристикой электропривода называется зависимость скорости вращения электропривода от:

а) момента сопротивления

б) тока двигателя

в) напряжения на обмотках двигателя

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.1)

1. (Рис 6) Какое семейство механических характеристик соответствует регулированию скорости вращения с помощью резисторов в цепи ротора?


[image: image1.emf] 

Рис.6  


а)

б)

в)

2. (Рис 6) Для реализации способа регулирования, при котором обеспечиваются механические характеристики на рис.6а требуется:

а) преобразовать частоты

б) регулирование резисторов в цепи ротора

в) аппаратура переключения числа пар полюсов многоскоростного асинхронного двигателя.

3.(Рис 6) Для реализации способа регулирования скорости, при котором обеспечиваются механические характеристики (рис. 6б), требуется:

а) преобразователь частоты

б) регулировочные резисторы в цепи ротора


в) аппаратура переключения числа пар полюсов многоскоростного                                  асинхронного двигателя

4.(Рис 6) Для реализации способа регулирования скорости, при котором обеспечиваются механические характеристики (рис.6 в), требуется:

а) преобразователь частоты

б) регулировочные резисторы в цепи ротора


в) аппаратура переключения числа пар полюсов многоскоростного                            асинхронного двигателя

5.(Рис 6) Какова конструкция асинхронного двигателя, механические характеристики которого изображены на рис.6 а?

а) это трехфазный асинхронный двигатель с короткозамкнутым ротором при частотном управлении

б) это двухскоростной трехфазный асинхронный двигатель

в) это трехфазный асинхронный двигатель с фазным ротором

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.2)

1. (Рис.5) В какой режим переходит электропривод в точке В, принадлежащей характеристике 5?


[image: image2.emf] 

Рис.5  


а) рекуперативного торможения

б) торможения противовключением

в) динамического торможения

2.(Рис.5) Реверс в асинхронном электроприводе осуществляется за счет:

а) переключения числа пар полюсов

б) включения в цепь ротора сопротивления

в) изменения чередования фаз питающего напряжения

3. (Рис.5) При переключении в режим, определяемый характеристикой 5, электропривод осуществляет:  

а) остановку рабочего органа механизма

б) реверс рабочего органа механизма

в) недостаточно данных

4. (Рис.5) При переключении в режим, определяемый характеристикой 4, электропривод осуществляет:  

а) остановку рабочего органа механизма

б) реверс рабочего органа механизма

в) недостаточно данных

5. (Рис.5) В каком режиме находится асинхронный двигатель, если 0< s< 1, 0<(<(о
[image: image3.wmf]?

а) двигательный режим

б) генераторный режим

в) режим идеального холостого хода

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.2)

1. (Рис.2) Какая схема соответствует двигательному режиму работы?


[image: image4.emf] 

Рис.2  


а)

б)

в)

2. (Рис.2) Какая схема соответствует режиму рекуперативного торможения?

а)

б)

в)

3. (Рис.2) Какая схема соответствует режиму динамического торможения?

а)

б)

в)

4. (Рис.2) Какая схема соответствует регулированию скорости вращения за счет магнитного потока?

а)

б)

в)

5. (Рис.2) Какая схема соответствует регулированию скорости вращения за счет изменения сопротивления в якорной цепи?

а)

б)

в)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.3)

. Как изменится скорость вращения электропривода постоянного тока, если в якорную цепь ввести дополнительное сопротивление?

  а) увеличится

 б) уменьшится

 в) не изменится

2. Реверс рабочего органа можно осуществить при переводе электропривода в режим:

а) рекуперативного торможения

б) динамического торможения

в) торможения противовключением

3. (Рис.3) Реверс двигателя осуществляется, если механическая характеристика имеет вид:


[image: image5.wmf]Рис.3

 

Рис.3

 


а) 1 

б) 4

в) 5

4. Увеличение напряжения на якорной обмотке двигателя независимого возбуждения

а) увеличивает скорость привода

б) уменьшает скорость привода

в) не влияет на величину скорости привода

5. Реверс двигателя независимого возбуждения осуществляется при:

а) смене полярности напряжения на якорной обмотке

б) смене полярности напряжений на якорной обмотке и обмотке возбуждения

в) включении добавочного сопротивления в якорную цепь.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.3)

1. С помощью плавких предохранителей двигатель защищается от: 

а) короткого замыкания 

б) от перегрузки двигателя

в) от превышения скорости вращения

2. С помощью тепловых реле двигатель защищается от:

  а) короткого замыкания

  б) от перегрузки

  в) от снижения напряжения в сети

3. Нулевая защита отключает двигатель от питающей сети при: 

а) значительном снижении напряжения в сети

б) повышении напряжения в сети

в) никогда не отключает

4. С помощью каких устройств двигатель защищают от короткого замыкания? 

а) плавких предохранителей

б) тепловых реле

в) реле напряжения

5. С помощью каких устройств двигатель защищают от перегрузки?

  а) плавких предохранителей

  б) тепловых реле

  в) реле напряжения

6. Какие реле используются при осуществлении нулевой защиты?

а) тепловые

б) токовые

в) напряжения

7 семестр
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.1)

1. Как изменится скорость вращения электропривода постоянного тока, если в якорную цепь ввести дополнительное сопротивление?

  а) увеличится

 б) уменьшится

 в) не изменится

2. Реверс рабочего органа можно осуществить при переводе электропривода в режим:

а) рекуперативного торможения

б) динамического торможения

в) торможения противовключением

3. (r3.gif) Реверс двигателя осуществляется, если механическая характеристика имеет вид:

а) 1 

б) 4

в) 5

4. Увеличение напряжения на якорной обмотке двигателя независимого возбуждения

а) увеличивает скорость привода

б) уменьшает скорость привода

в) не влияет на величину скорости привода

5. Реверс двигателя независимого возбуждения осуществляется при:

а) смене полярности напряжения на якорной обмотке

б) смене полярности напряжений на якорной обмотке и обмотке возбуждения

в) включении добавочного сопротивления в якорную цепь

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.1)


[image: image6.wmf]Рис.3

 

Рис.3

 


1. (r3.gif) Какая из характеристик относится к двигательному режиму работы с наименьшим сопротивлением в цепи якоря двигателя постоянного тока.

а) 1

б) 4

в) 5

2. (r3.gif) Какая из характеристик относится к двигательному режиму с наибольшим сопротивлением в якорной цепи двигателя постоянного тока?

а) 1

б) 3

в) 5

3. (r3.gif) Какая из характеристик относится к режиму динамического торможения двигателя постоянного тока?

а) 1

б) 4

в) 5

4. (r3.gif) Какая из характеристик двигателя постоянного тока относится к режиму торможения противоключением?

а) 2

б)4

в)5

5. (r3.gif) Какая из характеристик соответствует наибольшему начальному пусковому току?

а) 1

б) 2

в) 3

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.2)

1. Увеличение напряжения на якорной обмотке двигателя независимого возбуждения

а) увеличивает скорость привода

б) уменьшает скорость привода

в) не влияет на величину скорости привода

2. Увеличение тока возбуждения двигателя независимого возбуждения

а) увеличивает скорость привода

б) уменьшает скорость привода

в) не влияет на величину скорости привода

2. Пуск двигателя постоянного тока осуществляется:

а) при ограничении пускового тока

б) без ограничения пускового тока

в) при включенной обмотке возбуждения

4. Величина тока возбуждения  двигателя постоянного тока:  

  а) уменьшает на пусковой ток двигателя
б) не влияет на  пусковой ток двигателя
в) увеличивает  пусковой ток м
5. В электроприводе постоянного тока рекуперативное торможение осуществляется при:

 а) отключении якорной обмотки от источника питания

 б) с возвратом электрической энергии в питающую сеть

 в) при смене направления вращения двигателя

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.2)


[image: image7.emf] 

Рис.5  


1.(r5.gif) Какая из характеристик обеспечивает при пуске наибольший начальный момент?

а) 1

б) 2

в) 3

29.(r5.gif) При какой механической  характеристике асинхронный двигатель имеет наибольший начальный пусковой ток?

а) 1

б) 2

в) 3

3.(r5.gif) При какой механической  характеристике асинхронный двигатель имеет наименьший начальный пусковой ток?

а) 1

б) 2

в) 3

4.(r5.gif) В каком режиме находится асинхронный двигатель, если  s = 0, (=(o?

а) двигательный режим

б) режим идеального холостого хода

в) генераторный режим (рекуперативный)

5.(r5.gif) В каком режиме находится асинхронный двигатель, если  s< 0, (>(o?

а) двигательный режим

б) генераторный режим (рекуперативный)

в) генераторный режим (противовключение)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.3)

1. Относительная продолжительность включения ПВ характеризует:

а) время работы двигателя

б) время паузы в работе двигателя

в) время цикла режима работы

2. Если время цикла равно 10 мин, то при ПВ=25% время работы двигателя составляет:

  а) 7,5 мин

  б) 2,5 мин

  в) 5 мин

3. Если время цикла равно 10 мин, то при ПВ=25% время паузы в работе  двигателя составляет:

а) 7,5 мин

б) 2,5 мин

в) 5 мин

4. Укажите стандартные значения ПВ %, на которые выпускаются двигатели, предназначенные для повторно-кратковременного режима:

  а) 10, 20, 40, 60

  б) 15, 25, 40, 60

  в) 15, 30, 40, 60

5. Через какое время двигатель нагреется до 0,95 от установившейся температуры, если постоянная нагрева двигателя составляет 10 мин? 

  а) 10 мин

  б) 30 мин

  в) 60 мин

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.3)

1. С помощью плавких предохранителей двигатель защищается от: 

а) короткого замыкания 

б) от перегрузки двигателя

в) от превышения скорости вращения

2. С помощью тепловых реле двигатель защищается от:

  а) короткого замыкания

  б) от перегрузки

  в) от снижения напряжения в сети

3. Нулевая защита отключает двигатель от питающей сети при: 

а) значительном снижении напряжения в сети

б) повышении напряжения в сети

в) никогда не отключает

4. С помощью каких устройств двигатель защищают от короткого замыкания? 

а) плавких предохранителей

б) тепловых реле

в) реле напряжения

5. С помощью каких устройств двигатель защищают от перегрузки?

  а) плавких предохранителей

  б) тепловых реле

  в) реле напряжения

3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)

 6 семестр
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.1)

1. Установившийся режим электропривода соответствует условию:

а) М-Мс > 0

б) М-Мс = const

в) М-Мс= 0

2. Для установившегося режима электропривода выполняется условие:

а) d(/dt > 0

б) d(/dt< 0

в) d(/dt  = 0

3. Для неустановившегося режима электропривода выполняется условие:

а) (=const

б) d(/dt =0

в) d(/dt не равно  0 

4. Если статический момент Мс равен моменту двигателя, то скорость вращения вала двигателя:

а) постоянна

б) увеличивается

в) уменьшается

5. Если статический момент Мс меньше момента двигателя, то электродвигатель:

а) разгоняется

б) тормозится

в) неподвижен

6. При увеличении статического момента скорость вращения асинхронного двигателя:

а) не изменяется

б) уменьшается

в) увеличивается

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.1)

1. (Рис.3) Какая из характеристик соответствует наибольшему начальному пусковому току?
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Рис.3

 


а) 1

б) 2

в) 3

2. (Рис.3) Какая из характеристик соответствует наименьшему начальному пусковому току?

а) 1

б) 2

в)3

3. (Рис.3) В каком режиме находится электропривод, если скорость вращения уменьшится по характеристике 4.

а) двигательный режим

б) рекуперативное торможение

в) динамическое торможение

4. (Рис.3) В какой режим переходит электропривод в точке В при переходе из точки А?

а) двигательный

б) динамического торможения

в) недостаточно данных

5. (Рис.3) В какой режим переходит электропривод в точке В, принадлежащей характеристике 5?

а) двигательный

б) динамического торможения

в) режим торможения противовключением

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.2)

1. (Рис.2) В какой схеме отсутствует возможность регулировать скорость вращения?
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Рис.2  


а)

б)

в)

2. (Рис.3) Какая из характеристик относится к двигательному режиму работы с наименьшим сопротивлением в цепи якоря двигателя постоянного тока.
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Рис.3

 


а) 1

б) 4

в) 5

3. (Рис.3) Какая из характеристик относится к двигательному режиму с наибольшим сопротивлением в якорной цепи двигателя постоянного тока?

а) 1

б) 3

в) 5

4. (Рис.3) Какая из характеристик относится к режиму динамического торможения двигателя постоянного тока?

а) 1

б) 4

в) 5

5. (Рис.3) Какая из характеристик двигателя постоянного тока относится к режиму торможения противоключением?

а) 2

б)4

в)5

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.2)

1. (Рис.4) Какая схема соответствует непрямому пуску трехфазного асинхронного двигателя с короткозамкнутым ротором?
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Рис.4

 


а)

б)

в)

2. (Рис.5) Какая из механических характеристик относится к двигательному режиму работы с наименьшим сопротивлением в цепи ротора?
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Рис.5  


а) 1

б) 4

в) 5

3. (Рис.5) Какая из характеристик относится к двигательному режиму работы с наибольшим сопротивлением в цепи ротора?

а) 1 

б) 2

в) 3

4. ( Рис.5) Какая из характеристик относится к режиму динамического торможения асинхронного двигателя?

а) 2

б) 4

в) 5

 5. ( Рис.5) Какая из характеристик относится к режиму торможения асинхронного двигателя противовключением?

а) 3

б) 4

в) 5

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.3)

1. Реверс двигателя независимого возбуждения осуществляется при:

а) смене полярности напряжения на обмотке возбуждения

б) включение добавочного сопротивления в цепь обмотки возбуждения

в) смене полярности на обмотках возбуждения и якорной

2. Пуск двигателя постоянного тока осуществляется:

а) при ограничении пускового тока

б) без ограничения пускового тока

в) при включенной обмотке возбуждения

3. В электроприводе постоянного тока рекуперативное торможение осуществляется при:

 а) отключении якорной обмотки от источника питания

 б) с возвратом электрической энергии в питающую сеть

 в) при смене направления вращения двигателя

4. (Рис.4) Какая схема соответствует прямому пуску асинхронного двигателя?
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Рис.4

 


а)

б)

в)

5. (Рис.4) Какая схема соответствует непрямому пуску трехфазного асинхронного двигателя с фазным ротором?

а)

б)

в)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.3)
1. Какие реле используются при осуществлении нулевой защиты?

а) тепловые

б) токовые

в) напряжения

2. Магнитный пускатель это:

а) электромагнитное устройство

б) электронное устройство

в) механическое устройство

3. При реализации автоматического пуска двигателя в функции времени в схеме обязательно используются:

  а) токовые реле

  б) реле времени

  в) тепловые реле

4. При реализации автоматического пуска двигателя в функции тока в схеме обязательно используются:

а) токовые реле

б) реле времени

в) тепловые реле

5 .Выбор двигателя для электропривода  осуществляется по

 -цвету корпуса

 - мощности

 -направлению вращения

7 семестр
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.1)


[image: image14.emf] 

Рис.6  


1 (рис 6).  Какое семейство механических характеристик соответствует частотному способу регулирования скорости?

а) 

б)

в)

2. рис 6. ) Какое семейство механических характеристик соответствует регулированию скорости двухскоростного асинхронного двигателя?

а)

б)

в)

3..(Рис.6) Какова конструкция асинхронного двигателя, механические характеристики которого изображены на рис. в ?

а) это трехфазный асинхронный двигатель с короткозамкнутым ротором при частотном управлении

б) это двухскоростной трехфазный асинхронный двигатель

в) это трехфазный асинхронный двигатель с фазным ротором.

4. На рис. б представлены механические характеристики, при которых регулирование скорости асинхронного двигателя обеспечивается при:

 а) постоянной мощности нагрузки

 б) постоянном моменте нагрузки

 в) любой нагрузке

5.  Частотный способ регулирования скорости асинхронного двигателя может обеспечить:

 а) только однозонное регулирование

 б) двухзонное регулирование

 в) не хватает данных

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.1)
1. При увеличении частоты питающего асинхронный двигатель напряжения синхронная частота вращения: 

 а) изменяется

 б) увеличивается  

 в) уменьшается

2. При увеличении добавочного сопротивления в цепи ротора максимальный момент асинхронного двигателя с фазным ротором:

а) не изменяется

б) увеличивается

в) не достаточно данных

3. При уменьшении напряжения, подаваемого на статорную обмотку, скорость асинхронного двигателя :

 а) не изменяется

 б) уменьшается незначительно

 в) резко уменьшается

4. При введении добавочного сопротивления в цепь ротора асинхронного двигателя его скольжение:

а) не изменяется

б) уменьшается

в) увеличивается

5. В электрическом каскаде энергия скольжения:

  а) возвращается в электрическую цепь 

  б) возвращается в виде механической энергии на вал двигателя

  в) не используется

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.2)

1. В электромеханическом каскаде энергия скольжения:

 а) возвращается в электрическую сеть

 б) преобразуется в механическую и передается на вал двигателя

 в) не используется

2. В электромеханическом каскаде используются:

   а) две электрические машины

   б) одна электрическая машина

   в) ни одной

3. В какой схеме регулирования скорости асинхронного двигателя энергия скольжения возвращается в электрическую сеть?

 а) при частотном регулировании

 б) в электрическом каскаде

 в) в схеме с реостатом в цепи ротора

4. Электрический каскад используется для регулирования скорости:

  а) асинхронного двигателя с короткозамкнутым ротором

  б) асинхронного двигателя с фазным ротором

  в) синхронного двигателя

5. Электромеханический каскад используется для регулирования скорости:

  а) асинхронного двигателя с короткозамкнутым ротором

  б) асинхронного двигателя с фазным ротором

  в) не используется вообще
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.2)
1Скорость вращения в электрическом каскаде регулируется изменением:

- возбуждения машины постоянного тока

- напряжения на обмотках статора

- не регулируется

2 Скорость вращения в электромеханическом каскаде регулируется изменеием:

- возбуждения машины постоянного тока 

- напряжения на обмотках статора

-не регулируется 

3. Как изменится скорость вращения в электрическом какскаде при увеличении

 тока возбуждения машины постоянного тока?

 -не изменится

 -увеличится

 -уменьшится

4. Как изменится скорость вращения в электрическом каскаде при уменьшении

 тока возбуждения машины постоянного тока?

-не изменится

-увеличится

-уменьшится

5. В каком электроприводе осуществляется возврат энергии скольжения в

 питающую электрическую сеть?
- в электрическом каскаде

-в электромеханическом каскаде

-ни в каком

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.3)

1 Потери мощности в электродвигателе зависят:

  а) от нагрузки электропривода

  б) от передаточного числа редуктора

  в) от способа крепления двигателя

3. К энергетическим показателям электропривода переменного тока относится:

а) коэффициент мощности

б) номинальная мощность

в) номинальная скорость вращения

4. К энергетическим показателям нерегулируемого электропривода постоянного тока относится:

  а) коэффициент мощности

  б) коэффициент полезного действия

  в) номинальная мощность

4.  В каком режиме двигатель может сильнее нагреться?

а) при пуске

б) в установившемся номинальном режиме

в) в режиме холостого хода

5. К каком режиме, при длительной работе,  в двигателе возникают повышенные потери энергии?

 а) при пуске с нагрузкой

 б) в номинальном режиме

 в) при пуске без нагрузки

125. Изменятся ли потери энергии при пуске двигателя, если его момент инерции увеличится?

   а) не изменятся

   б) увеличатся

   в) уменьшатся

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.3)

1. В каком режиме работы двигатель успевает нагреться до установившейся температуры?

а) в продолжительном

б) в кратковременном

в) в повторно-кратковременном

2. В каком режиме работы двигатель за время отключения от сети успевает охладиться до  температуры окружающей среды?

  а) в повторно-кратковременном

  б) в кратковременном

  в) в перемежающемся  номинальном

3. Режим работы, при котором двигатель нагревается до установившейся температуры, называется:

а) продолжительным режимом

б) перемежающимся режимом

в) кратковременным режимом

4. Справедливо ли утверждение, что охлаждение неподвижного двигателя происходит быстрее, чем его нагрев при вращении?

  а) да

  б) нет

  в) скорости нагрева и охлаждения одинаковы

5. Справедливо ли утверждение, что охлаждение неподвижного двигателя происходит медленнее, чем его нагрев при вращении?

а) да

б) нет

в) скорости нагрева и охлаждения одинаковы

4. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся (защиты курсовой работы (проекта)) по дисциплине (модулю)
7  семестр
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.1)

1 Приведите формулу механической характеристики двигателя постоянного тока с независимым возбуждением. 

2 Приведите уравнение для расчета механического переходного процесса электропривода с вращательным движением исполнительного органа.
3. Приведите уравнение электрического равновесия для цепи якоря двигателя постоянного тока.

4. Поясните, за счет чего в режиме динамического торможения образуется тормозящий момент. Приведите формулу, поясняющую ответ.

5. Объясните как изменяется режим работы двигателя постоянного тока  при обрыве обмотки возбуждения. Приведите уравнение, поясняющее ответ. 

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.1)

1. Классификация электрических приводов.

2. Перечислите основные критерии, оценивающие способы регулирования скорости двигателя.

3. Способы регулирования скорости двигателя двигателя постоянного тока.

4. Назовите основные части регулируемого электропривода.

5. Какие преобразовательные устройства используются для регулирования скорости двигателя постоянного тока?
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.2)

1. Объяснить какие методы использовались для проверки двигателя по нагреву. 

2. Объяснить принцип построения пусковой диаграммы двигателя постоянного тока 

3. Как влияет на переходный процесс по току изменения настроек реле времени при пуске ДПТ по принципу времени? 

4. Как влияют электромагнитная инерционность якорной обмотки двигателя постоянного на переходный процесс по скорости? 

5. Как приближенно определить время прямого пуска асинхронного двигателя по механической характеристике?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.2)

1. Как выбирается контактор для прямого пуска асинхронного двигателя? 

2. Для чего используются плавкие  предохранители в схеме электропривода? 

3. Какие аппараты используются для организации пуска двигателя по принципу времени?

4.С помощью каких аппаратов блокируют работу  электропривод постоянного тока  при обрыве обмотки возбуждения.

5.Для каких целей в электроприводе используются реле тока?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.3)

1. Обоснуйте почему электропривод работает в повторно-кратковременном режиме.

2. Обоснуйте целесообразность выбранного метода проверки двигателя по нагреву.

3. Охарактеризуйте электропривод с точки зрения возможности регулирования его скорости.

4. Какой метод используется для определения пусковых сопротивлений электропривода.

5. Как изменится переходный процесс по скорости, если увеличить пусковые сопротивления?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.3)

1. Как определяется коэффициент повторно-кратковременного режима работы привода?
2. Перечислите этапы проектирования электропривода. 

3. Какие режимы работы электроприводов с точки зрения нагрева вы знаете?
4. По каким  критериям выбирается двигатель для электропривода механизма. 

5. Какие виды  электрических схем используются при проектировании электропривода.

6. Что собой представляет перечень элементов к принципиальной электрической схеме?
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Рис.5
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Рис.2
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Рис.3
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Рис.4
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Рис.6
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