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Defiepa/ibHOe TOCYAapCTBeHHOe GIofpKeTHOoe
o6pa3soBaTe/ibHOE yUpeX/jeHre BbICLIero 00pa3oBaHus
«Ty/bCKUii rocyapCTBeHHbIH YHUBEPCUTET»

TonurexHUYeCKUd HHCTUTYT
Kadespa «TexHOIOr1st MallIMHO CTPOEHUS»

YTBepXK/eHO Ha 3ace/jlaHUU Kadeipbl
«TexHosnorus MalIUHOCTPOEHHUS»
«19» mapra 2020r., npoTtokosn NelO
3aBezyouii Kadepoit
e oo A.A. Manukos
METOJWYECKHUE YKA3AHUSA
110 MPOBE/IeHNI0 MPAKTHYeCKHUX 3aHATUI
0 JUCLMII/IUHE

«CepBHCHO-3KCIUTyaTal{iOHHOe 00C/Ty)KHBaHWe CTAHOYHOI0 MapKa»

0CHOBHOI npo¢)ecCHOHAIBHO 06pPa30BaTe/IbHO NPOrPaMMBbI
BbICIIero 06pa3oBaHus — NPOrpaMMbl GaKaiaBpuara

10 HalpaB/IeHUIO TIOATOTOBKU
15.03.05 KoHCTPYKTOPCKO-TeXHOJI0rHueckoe ofecreueHue

MAalIMHOCTPOUTE/IbHBIX IPOU3BO/ACTB

c npodunem
TexHonorus MallIUHOCTPOeHUs

®opma 00yueHust: 3a0uHast

W neHTUhHKALMOHHBIH HOMep 06pa30BaTesbHOM nporpaMmsel: 150305-02-20

Tyna 2020 rop
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JXmypuH B.B., 0L|eHT, K.T.H. W

(@PHO, domicHocmb, yyeHasi cmeneHb, y4eHoe 38aHue) (nodnuce)

(DPHO, donxcHOCMb, YUeHas cmeneHb, yueHoe 38aHue) (nodnucnb)




1. Теоретические сведения
Целью практического занятия является ознакомление нормативной документацией, определяющей общие требования к испытанию станков на точность и схемы и способы измерений геометрических параметров.
Ознакомлению подлежат:

ГОСТ 8-82. Станки металлорежущие. Общие требования к испытанию станков на точность.

ГОСТ 22267-76 Станки металлорежущие. Схемы и способы измерений геометрических параметров.
2. Задание на работу.

При ознакомлении проработать следующие вопросы:

1. Требования к испытаниям на точность.

2. Требования к методам проверки.

3. Методы проверки прямолинейности перемещения.

4. Методы проверки плоскостности.

5. Методы проверки взаимной параллельности направлений перемещений.

6. Методы проверки параллельности направления перемещения, параллельности и прямолинейности траектории перемещения рабочего органа и плоскости или оси.

7. Методы проверки взаимной перпендикулярности направления перемещения, прямолинейности и перпендикулярности оси траектории перемещения к направлению перемещения.
8. Методы проверки постоянства углового положения подвижного рабочего органа.
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