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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)

Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
Полные наименования компетенций представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

[bookmark: _Hlk10987176]2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине 
                                                               3семестр
[bookmark: _Hlk12477825][bookmark: _Hlk11357519]Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.1)

1.Назначение системы управления
2.Задачи навигации	
3.Структура системы управления объектом
4.Основные типы навигационных координат
5.Параметры, характеризующие пространственное положение объекта
6.Навигационные приборы
7.Основные свойства гироскопа
8.Понятие о нутации и прецессии
9.Видимый уход гироскопа
10.Закон моментов

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции 
ПК-4.2) 
1.Принцип работы  гироприборов на свободном гироскопе
2. Расположение гироскопа на объекте для измерения курса 
3. Расположение гироскопа на объекте для измерения крена
4. Расположение гироскопа на объекте для измерения тангажа
5. Расположение гироскопа на объекте для измерения угловой скорости (задание)
6. Расчитать видимый уход свободного гироскопа (задание)
7. Расчет ухода  гироскопического прибора (задание)
8.Определить  карданную ошибку гировертикали (задание)
9.Определить карданную ошибку курсового гироскопа (задание)
10.Определить угол отклонения датчика угловой скорости (задание)

3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)
                                                               3семестр
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.1 
1.Принцип гиростабилизации
2.Основные виды гиростабилизаторов
3.Структура непосредственного гиростабилизатора
4. Структура силового гиростабилизатора
5. Структура индикаторного  гиростабилизатора
6. Принцип работы инерциальных систем навигации
7. Основные типы систем навигации
8.Схема инерциальной системы навигации геометрического типа
9. Схема инерциальной системы навигации аналитического типа
10.Принцип работы бесплатформенной системы навигации

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.2  
1. Расчитать видимый уход астатического гироскопа (задание)
2. Расчет ухода гироскопа направления при ускорении объекта (задание)
3.Отличие гирополукомпаса от  гироскопа направления
4.Отличие гирополукомпаса от гирокомпаса
5.Ошибки датчика угловой скорости
6.Определить направление гироскопического момента (задание)
7.Определить направление угловой скорости прецессии (задание)
8.Схема ньютонометра
9.Рассчитать отклонение ньютонометра при ускорении объекта  (задание)
10.Структура бесплатформенной системы навигации

