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1. Цели и задачи самостоятельной работы студента

         Целью самостоятельной работы является углубление и закрепление знаний, полученных при изучении курса «Метрология систем ориентации, стабилизации и навигации», а также расширение теоретических знаний и практических умений по дисциплине, развитие навыков самостоятельной работы, умение решать конкретные инженерные задачи.

2. Методические указания по выполнению самостоятельной внеаудиторной работы

Самостоятельная внеаудиторная работа выполняется студентом в соответствии с пунктами таблицы, приведенной ниже. В этой таблице указывается количество часов, отводимых, на вид работы, и литературный источник, необходимый для освоения предложенного материала. Уровень и качество знаний, полученных в результате выполнения самостоятельной работы, оцениваются на промежуточной аттестации.

Таблица. Самостоятельная работа студентов
	№

п/п
	
	Трудоемкость

(час.)
	Методические материалы



	1
	Самостоятельное изучение темы 3,3.1,3.2
 Метрологическое обеспечение измерений угловых ускорений.
 Равноускоренные платформы.

 Система централизованного воспроизведения единицы углового ускорения и передачи ее размера
	20
	 [1,2,3,4]

 

	2
	Самостоятельное изучение темы 8,8.1,8.2
Метрологическое обеспечение средств измерения линейных ускорений.

 Поверочные схемы.

 Государственный первичный эталон.


	20
	[1,2,3,4]



	3
	Самостоятельное изучение темы 8.3,8.4,8.5
 Государственный специальный эталон.

 Образцовые средства передачи размера единицы.

 Вопросы поверки и градуировки низкочастотных линейных акселерометров.


	20
	[1,2,3,4]



	4
	Самостоятельное изучение темы 9,9.1,9.2 9.3
 Методы и средства определения функций влияния. Определение функций влияния поперечного линейного ускорения.

 Определение функций влияния углового ускорения.

 Определение функций влияния температуры и давления.

 Задание закона изменения ускорения.
	36
	[1,2,3,4]



	
	
	
	

	
	Итого
	96
	


3. Вопросы для самоконтроля

1. В чем состоит сущность измерения :

а – в сравнении измеряемой физической величины и меры,

б – в вычитании из измеряемой физической величины известного значения, присущего мере,

в – в сложении измеряемой физической величины с известным значением, присущим мере.

2.Напишите основное уравнение измерения, если Q-измеряемая величина, q- числовое значение величины, /Q/-единица величины.

а –    Q= q/Q/;

б –    Q= q-/Q/;

в –    Q= q+/Q/.

3.Что представляет собой метод измерения.

а – совокупность приемов использования принципов  измерения;

б – совокупность приемов использования принципов и средств измерения;

в – совокупность приемов использования  средств измерения;

4.Дайте определение систематической погрешности измерения:

а –погрешность, которая при повторных измерениях остается постоянной,

б – погрешность, которая при повторных измерениях остается постоянной или изменяется по определенному закону,

в – погрешность, которая при повторных измерениях принимает случайные значения.

 5. Приведите пример погрешности, возникающей вследствие внешних влияний:

а – температурный дрейф;

б – неправильные навыки оператора, снимающего отсчет;

в – износ измерительного механизма.

6. В чем суть экспериментального исключения систематической погрешности:

а – устранение источников погрешности до начала эксперимента;

б – применение способов термостатирования, амортизации, экранирования;

в – известный объект заменяют известной мерой, находящейся в тех же условиях.

7. Каким образом поступают в том случае, если нельзя исключить систематические погрешности:

а – ограничиваются оценкой границ возможных систематических погрешностей;

б – отказываются от проведения измерений;

в – учитывают только случайные погрешности.

8. Что называют истинным результатом распределения

а – стандарт случайной величины;

б – дисперсию случайной величины;

в – математическое ожидание случайной величины при отсутствии систематической и грубой ошибок.

9.Во сколько раз дисперсия среднего отличается от дисперсии единичного наблюдения, если среднее вычислено на основании  n измерений:

а –  в  n раз;

б – в n2 раз;

в – в n3раз.

10. Пусть y=f(x). Определить дисперсию величины y, если известна дисперсия величины x, равная S2x:

а – S2y = S2x ;

б – S2y = (f / (x))2 S2x;

в – S2y =1/ S2x .

11. Какое значение измеряемой величины наиболее близко к истинному значению в случае неравноточных измерений :

а – средневзвешенное;

б – среднеарифметическое;

в – среднегеометрическое.

12. Какое распределение применяют для оценки генеральной дисперсии:

а – распределение Пирсона;

б – нормальное распределение;

в – распределение Стьюдента.

13. Как нормируются дополнительные погрешности СИ:

а – коэффициентами влияния,

б – классами точности;

в – полосой погрешности.

14. Каким образом определяется приведенная погрешность СИ, если 
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- абсолютная погрешность. Yк- протяженность диапазона измерения выходной величины прибора:
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15. Каким типом погрешности нормируется основная погрешность СИ при чисто мультипликативной полосе погрешности СИ.

а – относительной погрешностью;

б – абсолютной погрешностью;

в – приведенной погрешностью.

16. Каким типом погрешности нормируется основная погрешность СИ при чисто аддитивной  полосе погрешности СИ:

а – относительной погрешностью;

б – абсолютной погрешностью;

в – приведенной погрешностью.

17. Дайте определение средства измерения:

а – техническое средство, используемое при измерениях и имеющее нормированные метрологические свойства;

б – техническое средство, используемое при измерениях;

в – техническое средство, не имеющее нормированных метрологических свойств.

18. Средним квадратическим отклонением выборки или выборочным стандартом называется величина равная:

а – выборочной дисперсии, возведенной в квадрат;

б – квадратному корню из выборочной дисперсии;

19.Метрологическое обеспечение –это:

а - научная, организационная и производственная деятельность государственных органов, предприятий. организаций и учреждений, направленная на обеспечение единства измерений при необходимой их точности .

б - состояние измерений, при котором их результаты выражены в узаконенных единицах и имеют нормированную точность 

20. Единство измерений –это:

а - научная, организационная и производственная деятельность государственных органов, предприятий. организаций и учреждений, направленная на обеспечение единства измерений при необходимой их точности 

б - состояние измерений, при котором их результаты выражены в узаконенных единицах и имеют нормированную точность
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