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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)
Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

Полные наименования компетенций представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки 
сформированности компетенции ПК-4
1. В чем отличие цифровой  системы управления от импульсной?
1. в импульсной системе осуществляется квантование сигналов по времени, а в цифровой по времени и уровню;

2. в импульсной системе осуществляется квантование сигналов по уровню, а в цифровой по времени и уровню;

3. в импульсной системе осуществляется квантование сигналов по уровню, а в цифровой по времени;

4. в импульсной системе осуществляется квантование сигналов по времени и уровню, а в цифровой по уровню.

2. Какое высказывание наиболее полно соответствует фразе: «основные функциональные элементы, входящие в обобщенную структурную схему цифровой системы автоматического управления»?
1. силовая система, объект управления, датчики;

2. непрерывная часть системы и цифровая управляющая часть;

3. цифроаналоговые преобразователи, аналого-цифровые преобразователи, цифровое вычислительное устройство;

4. объект управления и цифровое вычислительное устройство.

3. Что подразумевается под работой системы управления в режиме реального времени?
1. данный режим подразумевает ввод информации с датчиков и вывод результатов на реальные выходные устройства;

2. данный режим подразумевает расчет управляющего воздействия за ограниченное время, определяемое сложностью алгоритма;

3. данный режим подразумевает выполнение операций по считыванию информации из входных портов, ее обработку и вывод, с целью управления объектом, за ограниченное время, называемое тактом квантования;

4. данный режим подразумевает проведение расчетов встроенными цифровыми вычислительными устройствами.

4. Указать правильную последовательность этапов преобразования аналоговой информации в цифровой код:
1. масштабирование и кодирование;

2. квантование по времени и по уровню;

3. квантование по времени, уровню и кодирование;

4. модуляция, квантование по времени и уровню, кодирование.

5. Какому виду модуляции соответствует варьирование скважности импульсов 
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?
1. широтно-импульсная модуляция.
2. амплитудно-импульсная модуляция.
3. частотно-импульсная модуляция.
4. фазо-импульсная модуляция.

6. Способы коммутации используемые в цифровых системах управления электрическими двигателями переменного тока.
1. последовательная .
2. параллельная .
3. 180-градусная коммутация.
4.    90-градусная коммутация. 

7. Что включает в себя цифровая часть ЦСАУ?
1. цифроаналоговый и  аналого-цифровой преобразователи;

2. цифроаналоговый и  аналого-цифровой преобразователи, цифровое вычислительное устройство;

3. цифровое вычислительное устройство;

4. цифроаналоговый и  аналого-цифровой преобразователи, цифровое вычислительное устройство и устройство сравнения.

8. Процесс преобразования цифрового кода в непрерывный сигнал включает в себя следующие операции:
1. декодирование и экстраполяцию;

2. декодирование;

3. масштабирование и декодирование;

4. модуляцию, декодирование и экстраполяцию.

9. Какому виду квантования соответствует фиксация мгновенных значений непрерывно изменяющейся функции y(t) в дискретные моменты времени   (k=0, 1, 2, ... — дискретное время,  — период дискретности по времени)?
1. Квантование по уровню.
2. Квантование по времени.
3. Кодирование.
4. Квантование по времени и уровню

       10. При реализации амплитудно-импульсной модуляции варьируется:
1. амплитуда;

2. скважность;

3. амплитуда и частота;

4. количество импульсов на период квантования.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки 
сформированности компетенции ПК-12
1. Чем определяется точность представления информации в цифровых системах управления?
1. количеством разрядов входных преобразователей;

2. диапазоном кодирования физической величины;

3. количеством разрядов входных преобразователей и диапазоном кодирования физической величины ;

4. количеством разрядов шины данных цифрового вычислительного устройства.

2. Что такое решетчатая функция?
1. функция, определенная в произвольные дискретные моменты времени;

2. функция, определенная в тактовые моменты времени;

3. функция, полученная в результате квантования ее значений по уровню в дискретные моменты времени;

         4. функция, полученная в результате квантования ее значений по уровню.

3. Импульсный элемент с произвольной формой импульса s(t) можно представить как:
1. последовательное соединение ИИЭ и  формирующего  звена

2. последовательное соединение экстраполятора и непрерывной части импульсной системы

3. последовательное соединение экстраполятора и формирующего звена 

4. параллельное соединение ИИЭ и формирующего звена

4. При реализации амплитудно-импульсной модуляции варьируется:
1. амплитуда;

2. скважность;

3. амплитуда и частота;

4. количество импульсов на период квантования.

        5. Что такое смещенная решетчатая функция?
          1. решетчатая функция, дискреты которой смещены на время, большее периода кван тования;

          2. решетчатая функция, дискреты которой смещены на время, меньшее периода квантования;

          3. решетчатая функция, дискреты которой смещены на целое число тактов;

          4. решетчатая функция, смещенная по оси ординат на некоторое постоянное значение, величина которого может быть произвольной.

6. Обратная разность определяется зависимостью:
1. 
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7. Передаточная функция экстраполятора нулевого порядка определяется зависимостью:
1. 
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8. Изображение решетчатой функции является периодическим:
1. с чисто мнимым периодом 2j;

2. с чисто мнимым периодом 2j/Т;

3. с действительным периодом 2;

4. с чисто мнимым периодом j/Т.

9. Изображение F*(p) решетчатой функции f [kT], связано с изображением F(p) порождающей непрерывной функции f (t) следующей зависимостью:
1. 
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10. Зависимость 
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       используется для:
1. определения связи между дискретным изображениям решетчатой функции и изображением по Лапласу исходной образующей функции (*);

2. для определения изображения по Лапласу образующей функции;

3. для определения оригинала образующей функции по известному изображению;

для определения вычетов функции F(s) в полюсах s.

3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки 
сформированности компетенции ПК-4
1. Определение дискретного преобразования Лапласа. Дискретным преобразованием Лапласа называется преобразование решетчатой функции, определяемое соотношением:
1. 
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2. Для обозначения дискретного преобразования Лапласа используется символ:
          1. D 

2. D*;     

3. L;         

4.
[image: image19.wmf]D
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3. Изображение решетчатой функции является периодическим:
1. с чисто мнимым периодом 2j;

2. с чисто мнимым периодом 2j/Т;

3. с действительным периодом 2;

4. с чисто мнимым периодом j/Т.

4. Зависимость 
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используется для:
1. определения связи между дискретным изображениям решетчатой функции и изображением по Лапласу исходной образующей функции;
2. для определения изображения по Лапласу образующей функции;
3. для определения оригинала образующей функции по известному изображению;
4. для определения вычетов функции F(s) в полюсах s.
5. Изображение обратной разности порядка m имеет вид:.
1. 
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3. 
[image: image23.wmf][

]

{

}

(

)

(

)

z

F

z

kT

f

Z

m

m

1

+

=

D


4. 
[image: image24.wmf][

]

{

}

(

)

z

F

z

z

kT

f

Z

m

m

÷

ø

ö

ç

è

æ

-

=

Ñ

1


6. Изображение прямой разности порядка m:
1. 
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7. Линейность Z-преобразования иллюстрирует формула:
1. 
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         4. 
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8. Теореме о запаздывании соответствует формула:
1. 
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2. 
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9. Теореме об упреждении соответствует формула:
1. 
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10. Обратное дискретное преобразование Лапласа определяется формулой:
.            1. 
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Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки 
сформированности компетенции ПК-12
1. Изображению по Лапласу 

[image: image45.png]S(S+8)




соответствует изображение F*(p):
1. 
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2. 
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2. Теореме о запаздывании соответствует формула:
1. 
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2. 
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3. 
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4. 
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3. Конечное значение решетчатой функции определяется зависимостью:
1. 
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4. Начальное значение решетчатой функции определяется зависимостью:
1. 
[image: image58.wmf][

]

å

¥

=

0

k

k

f

;                                   3. 
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5. Зависимость 
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используется:
1. для получения аналитической зависимости  для решетчатой функции по ее изображению; 
2. для расчета значений решетчатой функции заданной своим изображением; 
3. определения Z-преобразования решетчатой функции; 
4. для выполнения обратного Z- преобразования
6. Свертка решетчатых функций это:
           1. 
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7. Какая зависимость правильно отображает реакцию непрерывной части импульсной системы на модулированную последовательность 
[image: image67.wmf]d
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[image: image68.wmf](

)

(

)

(

)

z

W

z

F

z

y

×

=


         2. 
[image: image69.wmf](

)

[

]

(

)

kT

t

w

kT

f

t

y

0

k

-

×

=

å

¥

=


         3. 
[image: image70.wmf](

)

[

]

(

)

T

)

1

n

(

t

,

kT

t

w

kT

f

t

y

n

0

k

+

<

-

×

=

å

=

   
        4. 
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8. Модифицированная Z-передаточная функция системы W(z,) определяется выражением:
[image: image72.wmf](
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Справедливо ли оно? Выберите наиболее полный ответ.
1. да;

2. нет, в знаменателе отсутствует 
[image: image73.wmf]e

;

3. нет, изображение выходного сигнала не должно зависеть от смещения;

4. нет, указанное выражение не соответствует определению передаточной функции.

9. По какой причине в выражении для модифицированной Z-передаточной функции системы W(z,):
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в знаменателе используется обычное  Z-преобразование входного сигнала?  Укажите наиболее полный ответ.
1. постановка вопроса неправильная, так как в указанном выражении должно использоваться модифицированное Z-преобразование входного сигнала;
2.  на вход в непрерывной части системы поступает несмещённая     решетчатая функция; 
3. при определении модифицированной Z-передаточной функции системы W(z,)  используют обычное  Z-преобразование входного и выходного сигналов;
4. смещением на входе мы можем пренебречь вследствие того, что параметр 
[image: image75.wmf]e

<1.
10. Какой формулой необходимо воспользоваться для определения Z-передаточной функции импульсной системы, если известна ее весовая характеристика?
1. 
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;           3.  
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4. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся (защиты курсовой работы (проекта)) по дисциплине (модулю)
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки 
сформированности компетенции ПК-4
1. Особенности частотных характеристик цифровых и импульсных систем управления?
2. Понятие аналогового прототипа корректирующего алгоритма для цифровых и импульсных систему правления.
3. Структурная схема импульсной системы представлена на рисунке:
[image: image83.wmf]f
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Вычислить z- изображение сигнала 
[image: image80.wmf]1

x

?
4. Способы программирования цифровых корректирующих алгоритмов: прямой, параллельный, последовательный.
5. Структурная схема импульсной системы представлена на рисунке.
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Вычислить эквивалентную z- передаточной функции системы.
6. Чем вызван периодический характер частотных характеристик импульсных систем?
7. Что понимается под эффектом транспонирования частот в импульсной системе в низкочастотную область?
8. Вычислить минимальную частоту транспонированных колебаний на выходе импульсной системы, если период квантования равен 1с, а частота помехи составляет 10,5Гц.
9. Перечислить условия, которым должна удовлетворять передаточная функция импульсной системы, для того чтобы переходные процессы в ней заканчивались за конечное время.
10. Структурная схема импульсной системы представлена на рисунке.
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Указать, какие выражения могут быть использованы для определения z- изображения сигнала 
[image: image81.wmf])
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Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки
сформированности компетенции ПК-12
1. Особенности формирования желаемой логарифмической амплитудной  частотной характеристики в соответствие с требованиями обеспечения заданного показателя колебательности системы?
2. Дать определение технического оптимума, используемого для синтеза корректирующих алгоритмов методами подчиненного регулирования?
3. Дать определение симметричного оптимума, используемого для синтеза корректирующих алгоритмов методами подчиненного регулирования?
4. Условия реализации коррекции цифровой системы управления методом глубокой отрицательной обратной связи?
5. Порядок синтеза алгоритма управления, обеспечивающего переходные процессы в системе конечной длительности?
 6. Структура алгоритма восстановления вектора состояния объекта управления по его измеряемой части  (алгоритм наблюдения Луенбергера)?
7. Применение алгоритма Фаддеева для расчета элементов переходной матрицы объекта управления?
8. Какие формулы могут быть использованы для определения процессов в импульсных системах, если известны z-изображения входного сигнала (F(z)) и z- передаточная функция системы (W(z))? 
9. Какие параметры импульсов варьируются  при реализации амплитудно-импульсной модуляции?
10. Чем определяется точность представления информации в цифровых системах управления?
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