МИНОБРНАУКИ РОССИИ

Федеральное государственное бюджетное
образовательное учреждение высшего образования
«Тульский государственный университет»

Институт высокоточных систем им. В.П. Грязева
Кафедра «Приборы управления»



	[bookmark: _Toc291574498][bookmark: _Toc291574599]Утверждено на заседании кафедры
«Приборы управления»
«__» _ _ 2020 г., протокол №____


	Заведующий кафедрой
_______________________    В.Я. Распопов



МЕТОДИЧЕСКИЕ УКАЗАНИЯ
по самостоятельной работе по дисциплине
 ««Оптико-механические системы навигации и наведения»

основной профессиональной образовательной программы 
[bookmark: _Toc291574499][bookmark: _Toc291574600]высшего образования – программы бакалавриата

[bookmark: _Toc291574500][bookmark: _Toc291574601]
по направлению подготовки 
12.03.02 Оптотехника

с направленностью (профилем) 
Оптико-электронные приборы и системы


Форма обучения: очная



Идентификационный номер образовательной программы: 120302-01-20



Тула 2020 год

ЛИСТ СОГЛАСОВАНИЯ 
рабочей программы дисциплины (модуля)


Разработчик(и):

Рогов Сергей Васильевич, к.т.н., доцент
___________________________________________                 _______________
	(ФИО, должность, ученая степень, ученое звание)	(подпись)





Особенность самостоятельной работы студентов по дисциплине «Специальные оптико-электронные приборы» состоит в том, что ее цель – дополнительное изучение  тех основных положений теории специальных оптико-электронных приборов и систем навигации и наведения, которые рассматриваются в лекционном курсе. При этом  самостоятельная работа служит  для подготовки к очередному практическому занятию путем   углубленного  изучения материала и подготовке к промежуточным аттестациям. 
Перечень тем приведен в нижеследующей таблице.

	№ п/п
	Наименование видов самостоятельной работы
	Трудоемкость
(в академических часах)
	Методические материалы

	Очная форма обучения

	7 семестр 

	
1
	Изучение навигационных систем координат
	6
	 [1](см. п. 9.2)

	2
	Астрономические линии положения
	6
	[1,4](см.п.9.2)

	3
	Измерительная плоскость и плоскость пеленгации
	6
	[1-4](см.п.9.2)

	4
	Погрешности астрономических наблюдений
	6
	[2](см.п.9.1)

	5
	Методы и виды систем наведения
	26
	[1-6](см.п.9.2)

	6
	Физические основы работы гироскопических приводов
	32
	[3](см.п.9.1)

	7
	Электронно-оптические координаторы цели
	32
	[1,2](см.п.9.1) [1-6](см.п.9.2)

	Итого
	114
	



Периодическая литература и Интернет-ресурсы используются при изучении конкретной темы.
Самостоятельная работа студентов предусматривает также изучение различных исторических приборов, использованных для определения местоположения  объекта
Иллюстрации исторических приборов  приведены ниже. 
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                             Деревянный секстант второй половины 19-го века
                                               
                                       Вопросы для самоконтроля
1.Структура навигационной системы, использующей оптико-электронные приборы
2. Понятие о небесной сфере
3.Параметры светила, определяющие его положение в экваториальной системе координат
4. Параметры светила, определяющие его положение в горизонтальной системе координат 
5.Навигационные светила, условия восхода и захода
6. Линии положения, астрономические линии положения
7.Измерительная плоскость и плоскость пеленгации
8. Ошибки астрономических измерений
9. Структура секстанта
10. Структура астрокомпаса
11. Методы наведения беспилотных объектов
12.Структура оптической головки наведения
13. Модулирующие устройства головок самонаведения

                                               Литература
[bookmark: _Toc347846882][bookmark: _Toc347848400][bookmark: _Toc387823613]Основная литература  (9.1)
1. Якушенков Ю.Г. Теория и расчет оптико-электронных приборов: учебник  для вузов/Ю.Г.Якушенков.- 5-е изд., перераб. и доп.- Логос, 2008.- 472 с.
2.Погорельский С.Л. Прикладная оптика. Курс лекций: учебн. пособие для вузов/         С.Л.Погорельский; ТулГУ – Тула: Изд-во ТулГУ, 2010.- 253 с.
3. Распопов В.Я. Микромеханические приборы: учебное пособие для вузов / В.Я. Распопов. – М. Машиностроение, 2007. – 400 с.

[bookmark: _Toc347846883][bookmark: _Toc347848401][bookmark: _Toc387823614]Дополнительная литература (9.2)
            1. Алешин Е. Е. Ориентация и навигация подвижных объектов / Под общей редакцией В.С Алешина, К.К. Веремеенко, А.И. Черноморского. – М.: ФИЗМАТЛИТ, 2006. – 424 с.
2.Джексон, Р.Г. Новейшие датчики : монография / Р.Г.Джексон; пер.с англ.под ред .В.В. Лучинина .— М. :  Техносфера,  2007 .— 384с. : ил. — (Мир электроники) .— Библиогр.в конце гл. — ISBN 978-5-94836-111-6 /в пер./ 
         3.Розеншер, Э. Оптоэлектроника / Э.Розеншер ,Б.Винтер; пер.с фр.О.Н. Ермакова .— М. : Техносфера, 2006 .— 592с. : ил. — (Мир электроники) .— ISBN 5-94836-031-8 /в пер./ 
4.Красильщиков М.Н.Управление и наведение беспилотных маневренных летательных аппаратов на основе современных информационных технологий/ под ред.: М.Н.Красильщиков, Г.Г.Серебрякова.-М.:Физматлит,2003.-280 с.
5.Бакитько Р.В.  ГЛОНАСС. Принципы построения и функционирования/Р.В. Бакитько и др.; под ред.: А.И.Перова, В.Н.Харисова.- 3-е изд., перераб .-М.: Радиотехника, 2005.-688с. 
          6.Дмитриев В.И. Навигация и лоция: учебник для вузов/В.И.Дмитриев, В.Л. Грирогян,        В.А.Катенин.-М .: Академкнига, 2004.-471с.
Периодические издания
              1.Журнал «Датчики и системы»
           2.Журнал «Авиакосмическое приборостроение»
             3.Журнал «Зарубежное военное обозрение»
Интернет ресурсы
              1. www.bmstu.ru – МГТУ им. Н.Э. Баумана
            2. www.rockwellcollins.com – сайт производителя навигационной техники
             3. www.elektropribor.spb.ru - ЦНИИ «Электроприбор»
            4.www.ifmo.ru - Санкт-Петербургский национальный исследовательский университет информационных технологий, механики и оптики
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