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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)
Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

Полные наименования компетенций представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-12
1. Контрольный вопрос. Мехатроника и рулевой привод как пример мехатронной системы
2. Контрольный вопрос. Типизация рулевых приводов и схемно-конструктивное выполнение их функциональных элементов
3. Контрольный вопрос. Предмет мехатроники. 
4. Контрольный вопрос. Система управления летательным аппаратом.
5. Контрольный вопрос. Устройства формирования управляющего сигнала.
6.  Контрольный вопрос. Органы управления летательным аппаратом.
3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-12
1. Контрольный вопрос. Определение понятия мехатроника как области науки и техники.  Предмет мехатроники. Система управления летательным аппаратом. Устройства формирования управляющего сигнала. Органы управления летательным аппаратом.
2. Контрольный вопрос. Силовая система ВДРП.
3. Контрольный вопрос. Классификация воздушно-динамических рулевых приводов
4. Контрольный вопрос. Схемы управления автоматических приводов.

5. Контрольный вопрос. Нагрузки на приводах.

6. Контрольный вопрос. Подход к математическому моделированию процессов в ВДРП.

7. Контрольный вопрос. Внутренняя газодинамическая задача расчёта устройств забора и сброса воздуха.

8. Контрольный вопрос. Схемы замещения фильтров.

9. Контрольный вопрос. Пневмодвигатели.

10. Контрольный вопрос. Синергия. Суть синергетической интеграции. Определение понятия мехатронный модуль движения.
11. Контрольный вопрос. Интеллектуальный мехатронный модуль. Три  базовых принципа синергетической интеграции элементов при проектировании мехатронного модуля.
12. Контрольный вопрос. Преимущества, недостатки и конструктивные особенности электрических двигателей серии ДБМ с точки зрения их применения в конструкции мехатронного модуля.
13. Контрольный вопрос. Два основных способа осуществления синергетической интеграции при проектировании мехатронного модуля.
14. Контрольный вопрос. Преимущества, недостатки и конструктивные особенности шаговых электрических двигателей с точки зрения их применения в конструкции мехатронного модуля.
15. Контрольный вопрос. Виды и основные особенности электрических двигателей углового перемещения постоянного и переменного тока, применяемых в конструкции мехатронных модулей.
16. Контрольный вопрос. Преимущества, недостатки и конструктивные особенности пьезоэлектрических двигателей с точки зрения их применения в конструкции мехатронного модуля.
17. Контрольный вопрос. Структурная модель мехатронного модуля (S-модель). Формирование S-модели мехатронного модуля на примере электрического привода с компьютерным управлением.
18. Контрольный вопрос. Математическое описание момента сухого трения, люфта механической передачи и нежесткости вала силовой системы мехатронного модуля автоматизированного нагрузочного стенда.
