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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)
Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

Полные наименования компетенций и индикаторов их достижения представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.1)
1. Найти скорость холостого хода двигателя постоянного тока, если:
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2. Найти механическую постоянную времени двигателя. 
[image: image3.wmf]=
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3. Выражение для механической характеристики двигателя постоянного тока имеет вид:

а) 
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4. Выражение для электромагнитной времени 
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Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.4)

1. Выражение для передаточной функции двигателя постоянного тока для угла вала по напряжению имеет вид:

а) 
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б) 
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[image: image16.wmf])
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2. В электроприводе с обратной связью по скорости для регулирования угловой скорости двигателя постоянного тока требуется наличие:

а) датчика тока;

б) тахогенератора;

в) сельсина;
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.5)

1. Уравнение поверхности предельных динамических состояний имеет вид:

а) 
[image: image17.wmf]1

*

*

*

*

*

*

±

=

+

+

W

W

э

п

дв

п

дв

хх

дв

T

M

M

M

M

&

; б) 
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2. Выражение для момента инерции, приведенного к валу двигателя, имеет вид:
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3. Выражение для момента, приведенного к выходному валу, имеет вид:
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4. Определить максимальную скорость, которую может развить выходной вал, если амплитуда колебаний вала 
[image: image26.wmf]=
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5. Определить минимально необходимую мощность двигателя, если угловая скорость нагрузки 
[image: image28.wmf]=

W

c

2 рад/с, момент нагрузки на выходном валу 
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3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.1)

1. Найти скорость холостого хода двигателя постоянного тока, если момент, развиваемый при частоте вращения 
[image: image30.wmf]=

W

2 рад/с, равен 
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2. Найти электромагнитную постоянную времени двигателя, если RЯ=10 Ом, индуктивность якорной обмотки LЯ=0,001 Гн.
3. Найти коэффициент противоЭДС двигателя постоянного тока, если:
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4. Найти пусковой момент асинхронного двигателя. 
[image: image35.wmf]=
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Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.4)

1. Зарисовать структурную схему системы управления угловой скоростью с обратной связью по угловой скорости.

2. В качестве датчиков положения ротора применяются:
а) потенциометры и энкодеры; б) тахогенераторы; в) датчики угловой скорости.
3. Найти момент инерции, приведенный к валу двигателя, если: 
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0,1 кгм2. Редуктор имеет две ступени с отношениями: 
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4. Найти резонансную частоту нагрузки, если коэффициент шарнирного момента равен 
[image: image41.wmf]=
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Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.5)

1. Нагрузочной линией гармонического закона является:

а) окружность; б) эллипс; в) дуга.
2. Найти угловую скорость выходного вала, если время разгона равно 0,2 с, угловое ускорение 
[image: image43.wmf]=
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2 рад/с2.
3. Определить максимальную угловую скорость выходного вала, если мощность двигателя 1 Вт, КПД редуктора 80%, момент нагрузки 
[image: image44.wmf]=
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4. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся (защиты курсовой работы (проекта)) по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.1) 

1. Определить значение механической постоянной времени двигателя, если 
[image: image45.wmf]=
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2. Электромагнитнная постоянная времени двигателя постоянного тока определяется по формуле:

а) 
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3. Записать уравнение Киргофа для якоря двигателя постоянного тока с независимым возбуждением.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.4)
1. Какие электродвигатели называются датчиками моментов?
2. Как классифицируются изобретения?
3. По каким параметрам выбирается электродвигатель привода?
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.5)
1. Определить максимальную угловую скорость выходного вала, если мощность двигателя 1 Вт, КПД редуктора 80%, момент нагрузки 
[image: image52.wmf]=
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2. Выражение для момента инерции, приведенного к валу двигателя, имеет вид:

а) 
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3. Составить схему моделирования момента тока электродвигателя постоянного тока с независимым возбуждением.
4. Составить схему моделирования угловой скорости электродвигателя постоянного тока с независимым возбуждением.
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