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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов) 
 
Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные зада-

ния и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего 
контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные 
контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся плани-
руемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей 
рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установ-
ленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образова-
тельной программы. 

Полные наименования компетенций и индикаторов их достижения представлены в 
общей характеристике основной профессиональной образовательной программы. 

 
2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего 

контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю) 
 

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности ком-
петенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.1) 

 
1. Какие принципы регулирования существуют? 

а) Регулирование по отклонению и регулирование по возмущению;   
б) Регулирование по возмущению и регулирование по воздействию; 
в) Регулирование по отклонению, по возмущению и по воздействию. 

2. Какие системы называются системами прямого действия? 
а) системы, в которых отсутствует корректирующий элемент; 
б) системы, в которых отсутствует исполнительный элемент;  
в) системы, в которых отсутствует усилительный элемент. 

3.В зависимости от отклонения регулируемой величины в установившемся режиме, САУ  
делятся на: 
   а) статические и астатические;   
   б) основные, косвенные, дополнительные; 
   в) корректирующие, усилительные, преобразующие. 
4. Что называют  регулирующим органом? 

а) Часть автоматического регулятора; 
б) Часть регулируемого объекта, на которую воздействует регулятор; 
в) Часть регулирующего объекта. 

5. Что называют  регулируемым объектом? 
а) Автоматический регулятор; 
б) Машина, аппарат или иное устройство, к которому присоединяется автоматический ре-

гулятор;  + 
в) Машина, аппарат или какое-либо иное устройство. 

 
 

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности ком-
петенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.2) 

 

1.Выберете переходную характеристику для функции:   
1+Tp

k  
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2. Какую схему  САУ  называют структурной? 

а)  схему САУ, составленную из динамических звеньев с указанием их передаточных 
функций; 

б) схему САУ, составленную из передаточных функций;  
в) схему САУ, составленную из  звеньев.  

3. Что называется свертыванием структурной схемы? 
а)  Процесс преобразования структурной схемы к виду, удобному для анализа САУ; 
б) Процесс преобразования структурной схемы к краткому, обобщенному виду; 
в) Процесс составления дифференциальных уравнений в операторной форме. 

 
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности ком-

петенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.3) 
 

1. Какую передаточную функцию имеет  колебательное звено ? 

 а) kpK =)(      б) .1)(
TP

pK =
     

в) 12
)(

22 ++
=

TppT
kpK
ξ  

2. Перечислите и сформулируйте критерии устойчивости системы. 
 
3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежу-

точной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю) 
 

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности ком-
петенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.1) 

 
1. Линейная система неустойчива, если:  
а) среди корней ее характеристического уравнения есть хотя бы один корень с положитель-
ной вещественной частью  
б) среди корней ее характеристического уравнения есть хотя бы один корень с отрицатель-
ной вещественной частью 
в) среди корней ее характеристического уравнения есть хотя бы один корень с нулевой веще-
ственной частью 
2. Линейная система устойчива асимптотически, если: 
а) все корни ее характеристического уравнения имеют отрицательные вещественные части  
б) все корни ее характеристического уравнения имеют положительные вещественные части 
в) все корни ее характеристического уравнения имеют нулевые вещественные части 
3. Каким соотношением связаны между собой единичная скачкообразная и единичная им-
пульсная функции? 

     а) (t) 
dt
d(t) δ=1

         
б) ( )dt tδ(t) ∫= 1             в) (t) 

dt
dδ(t) 1=  

4. Какое условие накладывается на главную обратную связь любой системы? 
а) Она должна быть отрицательной      б) Она должна быть положительной 
в) Она должна быть больше 1;                г)Она должна быть меньше 1 

5. Какую передаточную функцию имеет интегрирующее звено ? 
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б) kpK =)(          в) .
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+

=
Tp

kpK
 

6. Что представляет собой  ФЧХ?
 а) зависимость сдвига фаз выходного сигналов от частоты входного воздействия; 

б) зависимость амплитуды выходного сигналов от частоты входного воздействия; 
в) зависимость сдвига фазы и амплитуды выходного сигналов от частоты входного 

воздействия. 
 

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности ком-
петенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.2) 

 
1. Разработать структурную схему системы управления угловой скоростью вала с двигателем 
постоянного тока и обратными связями по току и скорости. 
2. Составить структурную схему системы стабилизации оси визирования по уравнениям 

.НkxxnxJ
;МхНkxJ

1 ω=++
=++ω




 

 
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности ком-

петенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.3) 
 

1. Рассчитать момент инерции, приведенный к валу двигателя, если: =двJ 0,01 кгм2; =нJ 0,1 
кгм2. Редуктор имеет две ступени с передаточными числами  =1i 5 и =2i 2. 
2. Найти угловую скорость выходного вала , если время разгона равно 0,2 с, а угловое уско-
рение =ε 2 рад/с2. 
 
4. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежу-
точной аттестации обучающихся (защиты курсовой работы (проекта)) по 

дисциплине (модулю) 
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности ком-

петенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.1) 
 

1. Линейная система неустойчива, 
2. Линейная система устойчива асимптотически,  
3. Каким соотношением связаны между собой единичная скачкообразная и единичная им-
пульсная функции? 
4. Какое условие накладывается на главную обратную связь любой системы? 
5. Какую передаточную функцию имеет интегрирующее звено? 

 
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности ком-

петенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.2) 
 

1. Разработать структурную схему системы управления угловой скоростью вала с двигателем 
постоянного тока и обратными связями по току и скорости. 
2. Составить структурную схему системы стабилизации оси визирования по уравнениям 
 

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности ком-
петенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-3.3) 
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1. Рассчитать момент инерции, приведенный к валу двигателя, если: =двJ 0,01 кгм2; =нJ 0,1 
кгм2. Редуктор имеет две ступени с передаточными числами  =1i 5 и =2i 2. 
2. Найти угловую скорость выходного вала , если время разгона равно 0,2 с, а угловое уско-
рение =ε 2 рад/с2. 
 


	а) зависимость сдвига фаз выходного сигналов от частоты входного воздействия;
	б) зависимость амплитуды выходного сигналов от частоты входного воздействия;
	в) зависимость сдвига фазы и амплитуды выходного сигналов от частоты входного воздействия.

