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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)
Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

Полные наименования компетенций и индикаторов их достижения представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-2.1)
1. В соотношении документа Mathcad
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символ ( означает 

а) местозаполнитель оператора; б) местозаполнитель символа; в) курсор; г) линии ввода.

2. Оператор присваивания в Mathcad 

а) := ; б) = ; в) =: г) (.

3. Оператор численного вывода в Mathcad
а) (; б) (; в) =; г) :=.

4. Оператор символьного вывода в Mathcad
а) (; б)=: ; в) = ; г) (.


5. Сообщение об ошибке
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говорит о том, что

а) переменная «а» имеет нулевое значение; б) переменная «а» не определена выше; 

в) соотношение не имеет решения; г) переменная «а» имеет мнимое значение.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-2.2)

1. Кнопка [image: image3.png]


 с панели Matrix (Матрица) среды Mathcad служит

а) для построения графика; б) для загрузки изображения из внешнего файла;

в) для вывода элементов матрицы; г) для ввода матрицы.

2. Кнопка [image: image4.png]


 с панели Matrix (Матрица) среды Mathcad служит

а) для задания вектора; б) применение команды «векторизация»; 

в) задания вектор-функции; г) для нахождения векторного произведения.

3. Кнопка [image: image5.png]


 с панели Matrix (Матрица) среды Mathcad служит

а) для вывода строки матрицы; б) вычисления обратной матрицы; 

в) вывода столбца матрицы; г) вычисления определителя матрицы.

4. Кнопка [image: image6.png]


 с панели Matrix (Матрица) среды Mathcad служит

а) для вывода элементов матрицы начиная с m-го до n-го; 

б) задания матрицы размера m x n; 

в) задания ранжированной переменной; г) для вывода элементов вектора.

5. Необходимо в Mathcad задать ранжированную переменную a в интервале [-1, 1] с шагом 0.1. Какая запись правильная?

а) а:=-1,0.1..1 ; б) а=-1,0.1..1 ; в) а:=-1,-0.9..1 ; г) а:=-1,-1.1..1 .

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-2.3)

1. Команда collect панели symbolic служит для

а) приведения подобных членов; б) упрощения выражений; 

в) разложения функций в степенной ряд; г) подстановки выражений.

2. Команда series панели symbolic служит для

а) разложения на простые дроби; б) определения коэффициентов полинома; в) расширения выражений; г) разложения в степенной ряд.

3. Символьные вычисления с помощью команд меню Symbolics и аналогичных команд панели Symbolic
а) не отличаются б) на вычисления с помощью команд панели Symbolic не влияют предыдущие расчеты; в) на вычисления с помощью команд меню Symbolics влияют предыдущие расчеты; 

г) на вычисления с помощью команд панели Symbolic влияют предыдущие расчеты.

4. Кнопка [image: image7.png]


 среды Mathcad служит для

а) вычисления объемов тел; б) задания размерных переменных; 

в) построения графиков; г) задания ранжированных переменных.

5. Начальная индексация векторов и матриц в среде Mathcad по умолчанию начинается с

а) 1; б) 0; в) -1; г) 1,1

6. В команде численного интегрирования дифференциальных уравнений

S:=rkfixed(y0,t0,tk,N,D)

параметр N определяет

а) порядок дифференциального уравнения; б) число шагов интегрирования; в) величину шага интегрирования; г) начальные условия.

7. В команде численного интегрирования дифференциальных уравнений

S:=rkfixed(y0,t0,tk,N,D)

параметр D определяет

а) имя матрицы правых частей уравнений б) начальные условия; в) порядок старшей производной; г) левые части уравнений.

8. Функция root служит

а) для решения дифференциальных уравнений; б) решения одного алгебраического уравнения с одним неизвестным; в) решения системы алгебраических уравнений; г) определения корней полинома.

9. Функция polyroots(v) служит

а) для определения корней полинома; б) решения системы нелинейных уравнений; в) решения системы линейных уравнений; г) определения коэффициентов полинома.

3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-2.1)

1. Функция Find используется 

а) для решения одного нелинейного уравнения; б) разложения в ряд; в) решения системы уравнений; г) построения графика функции.

2. Функция READPRN служит для

а) загрузки в Mathcad данных из текстового файла; б) загрузки в Mathcad изображения;

в) загрузки в Mathcad звукового файла; г) вывода на печать.

3. Функция WRITEPRN служит для 

а) вывода результатов в текстовый файл; б) вывода результатов в виде файла изображения;

в) вывода результатов в виде звукового файла; г) вывода на печать.

4. При численном интегрировании  дифференциальных уравнений посредством встроенной функции Odesolve необходимо дифференциальные уравнения прописать после ключевого слова

а) ORIGIN; б) Given;  в) READPRN; г) WRITEPRN.

5. Необходимо проинтегрировать дифференциальное уравнение 
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 с помощью встроенной функции rkfixed. Матрица правых частей D(t,y) имеет вид

а) 
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, б) 
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; в) 
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; г) 
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6. Необходимо проинтегрировать дифференциальное уравнение 
[image: image13.wmf])
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 с помощью встроенной функции rkfixed. Матрица правых частей D(t,y) имеет вид

а) 
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Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-2.2)

1.Решить дифференциальное уравнение в среде Mathcad и Matlab|Simulink на интервале 0-50 c. 


[image: image18.wmf].
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2. Решить систему алгебраических уравнений в среде Mathcad. 
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2. Загрузить в среду Mathcad сигнал из текстового файла «N варианта.txt», который представляет собой смесь гармонического сигнала и гауссовского шума. Вычислите амплитудный спектр сигнала, выделите из него гармонический сигнал, а затем выполните обратное преобразование Фурье и тем самым получите фильтрованный сигнал. Постройте на одном шаблоне двумерного графика исходный и фильтрованный сигналы. Период дискретности принять 0,05.
Справка: фурье-спектр данных вычислите при помощи встроенной функции fft и найдите на какой частоте изменяется гармонический сигнал. На данную гармонику постройте спектральное окно. Обратное Фурье-преобразование спектра произведения спектрального окна и Фурье-спектра сигнала выполните командой ifft.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-2.3)
1. Создайте ранжированную переменную b в интервале от -2 до 3 с шагом 0,2. (5 б)
2. Создайте матрицу 
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. Присвоить вектору x первый столбец матрицы A, а вектору у второй столбец. Отобразить график у(хi). Отформатировать график так, чтобы в каждой узловой точке графика функции  стоял знак вида (. (5 б)
3. Решить систему алгебраических уравнений в среде Mathcad. (5 б)
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4. Вычислить аналитически неопределенный интеграл  от функции 
[image: image22.wmf]x
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5. Решить дифференциальное уравнение и построить график y(t) (10 б)


[image: image23.wmf].

0

)

0

(

;

2

)

0

(

;

0

)

0

(

;

0

40

6

5

1

,

0

2

2

3

3

=

=

¢

=

¢

¢

=

+

+

+

y

y

y

y

dt

dy

dt

y

d

dt

y

d
















































































_1635591391.unknown

_1635591395.unknown

_1635591397.unknown

_1635591720.unknown

_1635591721.unknown

_1635591396.unknown

_1635591393.unknown

_1635591394.unknown

_1635591392.unknown

_1635591389.unknown

_1635591390.unknown

_1300341478.unknown

_1457246811.unknown

_1635591388.unknown

_1457246747.unknown

_1274003594.unknown

