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1.ОСНОВНЫЕ ПОЛОЖЕНИЯ

Курс «Силовая электроника, электропривод и электроавтоматика» является важной частью подготовки специалистов в области технологии, оборудования и автоматизации машиностроительных производств. Технический прогресс широко базируется на создании компьютерных систем управления производством, применении электроавтоматики и электронных устройств. Курс относится к общеинженерным дисциплинам и не ставит своей задачей подготовку специалистов в области проблем управления, средств обеспечения производства, электронной схемотехники. При изучении курса студенты должны понять принципы построения, организации управления и обеспечения функционирования автоматизированного производства, уметь грамотно эксплуатировать эти сложные системы и квалифицированно формулировать задание на их разработку.
Курс предусматривает ознакомление с современным уровнем техники, основанном на последних достижениях теории управления, микроэлектроники, средств измерения и преобразования.
Самостоятельная работа рассчитана на применение студентами знаний и навыков, полученных при изучении таких дисциплин как «Программирование и алгоритмизация», «Теория автоматического управления», «Компьютерные технологии», «Прикладная механика», «Электроника» и «Электротехника», «Средства автоматизации и управления», «Технические измерения и приборы», «Силовая электроника, электропривод и электроавтоматика»  и др.

2. ОБЪЕМ И ОРГАНИЗАЦИЯ САМОСТОЯТЕЛЬНОЙ РАБОТЫ
1) по очной форме
Учебным планом в 7 семестрах по данной дисциплине на самостоятельную внеаудиторную работу выделено 156,5 ч.
Целью самостоятельной работы студентов по дисциплине является закрепление теоретических знаний, полученных студентами в процессе лекционных занятий и выполнения практических и лабораторных работ.

Самостоятельная работа включает:
	№ п/п
	Наименование видов самостоятельной работы
	Трудоемкость
(в академических часах)
	Методические материалы

	очная форма обучения

	7 семестр

	1
	Выполнение контрольно-курсовой работы
	10
	[1]
(см. п. 9.7)

	2
	Подготовка к лабораторным занятиям
	28ч
	[1]
(см. п. 9.6)

	3
	Подготовка к текущим аттестациям
	10
	[1-4]
(см. п. 9.1)

	4
	Подготовка к зачету
	20
	[1-4]
(см. п. 9.1)

	5
	Самостоятельное изучение разделов теоретического курса 1-11
	88,5 ч
	[1-4]
(см. п. 9.1)

	Итого
	156,5 ч.
	



Контрольно-курсовая работа 7 семестре каждым студентом по индивидуальному заданию. Работа учитывает специфику специальности и включает в себя: определение требуемых параметров траектории движения инструмента, уточнение конкретной математической модели воспроизведения траектории в станке с ЧПУ, расчет ошибок воспроизведения траектории.
Курсовая работа выполняется в 7 семестре каждым студентом по индивидуальному заданию. Работа учитывает специфику специальности и включает в себя: обоснование управляющих воздействий, контролируемых параметров и модели используемой системы ЧПУ, уточнение гидрокинематической схемы, разработку схемы соединений системы ЧПУ с внешними устройствами, параметризация дополнительных осей и устройств. Объем курсового проекта 2,5…3 листа формата А1. (объем 40часов)
Подробные указания по выполнению курсовой работы приведены в методических указаниях по выполнению курсового проекта.
Организация самостоятельной работы строится на основе регулярных консультаций студентов. Преподаватель осуществляет поэтапный контроль графика выполнения самостоятельной работы.
Содержание самостоятельной работы включает в себя:
- подготовку к практическим и лабораторным занятиям;
-выполнение контрольно-курсовых работ и курсовых проектов
-самостоятельное изучение разделов теоретического курса, не вошедших в аудиторные занятия.
Отчетность по самостоятельной работе предполагает вынесение рассмотренных тем на контроль текущей успеваемости и на промежуточную аттестацию.
2) по заочной форме
Учебным планом в 7 семестрах по данной дисциплине на самостоятельную внеаудиторную работу выделено 202,5 ч.
Целью самостоятельной работы студентов по дисциплине является закрепление теоретических знаний, полученных студентами в процессе лекционных занятий и выполнения практических и лабораторных работ.

Самостоятельная работа включает:
	№ п/п
	Наименование видов самостоятельной работы
	Трудоемкость
(в академических часах)
	Методические материалы

	заочная форма обучения

	7 семестр

	1
	Выполнение контрольно-курсовой работы
	10
	[1]
(см. п. 9.7)

	2
	Подготовка к практическим занятиям
	26ч
	[1]
(см. п. 9.6)

	3
	Подготовка к лабораторным занятиям
	28ч
	[1]
(см. п. 9.6)

	4
	Подготовка к текущим аттестациям
	10
	[1-4]
(см. п. 9.1)

	5
	Подготовка к зачету
	20
	[1-4]
(см. п. 9.1)

	6
	Самостоятельное изучение разделов теоретического курса 1-11
	108,5 ч
	[1-4]
(см. п. 9.1)

	Итого
	202,5ч.
	



Контрольно-курсовая работа 7 семестре каждым студентом по индивидуальному заданию. Работа учитывает специфику специальности и включает в себя: определение требуемых параметров траектории движения инструмента, уточнение конкретной математической модели воспроизведения траектории в станке с ЧПУ, расчет ошибок воспроизведения траектории.
Курсовая работа выполняется в 7 семестре каждым студентом по индивидуальному заданию. Работа учитывает специфику специальности и включает в себя: обоснование управляющих воздействий, контролируемых параметров и модели используемой системы ЧПУ, уточнение гидрокинематической схемы, разработку схемы соединений системы ЧПУ с внешними устройствами, параметризация дополнительных осей и устройств. Объем курсового проекта 2,5…3 листа формата А1. (объем 40часов)
Подробные указания по выполнению курсовой работы приведены в методических указаниях по выполнению курсового проекта.
Организация самостоятельной работы строится на основе регулярных консультаций студентов. Преподаватель осуществляет поэтапный контроль графика выполнения самостоятельной работы.
Содержание самостоятельной работы включает в себя:
- подготовку к практическим и лабораторным занятиям;
-выполнение контрольно-курсовых работ и курсовых проектов
-самостоятельное изучение разделов теоретического курса, не вошедших в аудиторные занятия.
Отчетность по самостоятельной работе предполагает вынесение рассмотренных тем на контроль текущей успеваемости и на промежуточную аттестацию.

3. СОДЕРЖАНИЕ И ОФОРМЛЕНИЕ 
САМОСТОЯТЕЛЬНОЙ РАБОТЫ
3.1. Содержание самостоятельной работы включает в себя:
- подготовку к лабораторным занятиям, к контролю текущей успеваемости и промежуточной аттестации;
-самостоятельное изучение разделов теоретического курса, не вошедших в аудиторные занятия.
Объектом самостоятельной работы являются технические и программные средства систем числового программного управления и компьютерных систем управления бизнес процессами. Она включает в себя изложение материала в виде реферата по одной из предлагаемых ниже тем или по индивидуальному заданию преподавателя. 

3. 2. Темы для самостоятельной работы
1 Состав силовых схем вентильных преобразователей
2. Силовые диоды
3. Стабилизаторы напряжения тока 
4. Требования, предъявляемые к системам защиты полупроводниковых преобразователей.
5. Энергетические показатели выпрямителей
6 Пути улучшения энергетических показателей выпрямителей и уменьшения их вредного влияния на питающую сеть
7 . Энергетические показатели и качество электрической энергии
8. Классификация устройств повышающих энергетические показатели и качество электрической энергии
9. Устройства, повышающие коэффициент мощности и показатели качества электрической энергии
10.  . Конденсаторные батареи
11. Системы управления транспортно складским модулем.
12. Системы программного управления контрольно-измерительными машинами (КИМ).
13. Архитектура систем управления ГПС их иерархия, техническая реализация.
3.3. Отчетность по самостоятельной работе
Отчетность и контроль результатов самостоятельной работы студентов осуществляется путем включения тестов по указанным разделам в комплект тестов для текущей и  промежуточной аттестаций, а также при тестировании и опросе студентов  при зачете лабораторных работ. По усмотрению преподавателя для отчетности по указанным разделам студенты могут также подготовить рефераты по темам указанным выше.

Перечень примерных вопросов для проверки самостоятельной работы студентов
1. Пояснить процессы, протекающие в ферромагнитных материалах в магнитном поле. 
2. Какие вещества называются магнитными материалами? 
3. Как происходит намагничивание магнитного материала в магнитном поле? 
4. Чему равен результирующий магнитный момент М в макроскопическом смысле? 
5. Как характеризуются магнитные свойства элемента? 
6. Каким соотношением связаны вектора магнитной индукции B и напряженности поля H? 
7. Чему равна полная магнитная индукция в веществе? 
8. Поясните понятие абсолютной и относительной магнитной проницаемости. 
9. Какие выделяют основные виды магнитных материалов? 
10. Какие виды магнитных материалов чаще применяют блоках электротехники и электроники? 
11. Какая зависимость называется кривой намагничивания? 
12. Назовите типы кривых намагничивания. 
13. Основные параметры петли гистерезиса? 
14. Что определяет коэрцитивная сила ? 
15. Чем обусловлена реверсивная магнитная проницаемость? 
16. Что возбуждает перемагничивание магнитных материалов в переменных полях? 
17. Предназначение сглаживающих дросселей? 
18. Чему пропорциональна энергия, запасенная в дросселе? 
19. Для какой геометрии сердечника плотность тока в обмотке является степенной функцией? 
20. Где используются дроссели, работающие на переменном токе? 
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