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ПРАКТИЧЕСКОЕ ЗАНЯТИЕ №1

ИЗУЧЕНИЕ СТРУКТУРНОЙ И ПРИНЦИПИАЛЬНОЙ ЭЛЕКТРИЧЕСКОЙ СХЕМЫ ЧАСТОТНОГО ПРЕОБРАЗОВАТЕЛЯ ЭЛЕКТРОПРИВОДА
 Altivar 31H.

ЦЕЛЬ И ЗАДАЧИ ПРАКТИЧЕСКИХ ЗАНЯТИЙ

Целью Занятий является ознакомление с принципиальными электрическими схемами управления от ЧПУ электродвигателями постоянного тока в приводах главного движения и движениях подач преобразователем Altivar 31H.
Задачи работы:
 приобретение практических навыков в начертании схем управления ДПТ и АД, составлении описания их работы.
изучение устройств электроавтоматики, обеспечивающих совместную работу системы ЧПУ и комплектного электропривода Altivar 31H .

3. ОПИСАНИЕ РАБОТЫ ИССЛЕДУЕМОЙ СХЕМЫ.
Исследуемая схема  и описание ее работы представлены в технической документации к станку 6Б76ПМФ4 и руководством по эксплуатации частотного привода Altivar 31H.

          4.ЗАДАНИЕ НА ПРАКТИЧЕСКУЮ РАБОТУ И ПОРЯДОК ЕЁ 
             ВЫПОЛНЕНИЯ.
4.1. Изучить описание электрооборудования станка.
4.2. Начертить электрическую схему управления электродвигателями главного движения и движения подачи (по указанию преподавателя).
4.3. Составить описание работы электросхемы. Указать используемые способы регулирования частоты вращения двигателей, элементы защиты, сигнализации, торможения, блокировки и др.
.
          5. КОНТРОЛЬНЫЕ ВОПРОСЫ.
5.1.Объясните работу схемы при пуске, реверсе, торможении электродвигателя.
5.2.Как реализуется команда «Готовность привода» ?
5.3. Как реализуется команда «Авария привода» ?
5.4. Каким образом задается требуемая частота вращения вала электродвигателя?
5.5.Какие схемы торможения реализованы в схеме?
5.6. Как контролируется системой ЧПУ выполнение приводами команд управления?
5.7. Каким образом обеспечивается реверсирование однофазного АД привода переключения диапазонов регулирования коробки скоростей?
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