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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)

Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или)  ы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или)  ы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
Полные наименования компетенций представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

[bookmark: _Hlk10987176]2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)

[bookmark: _Hlk11357519][bookmark: _Hlk12477825]Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-18

ВОПРОС 1 Что характеризуют постоянные коэффициенты в передаточной функции	?                  
1. Является коэффициентом усиления системы (звена). 
2. Динамические свойства системы (звена).
3. Статические свойства системы (звена).
ВОПРОС 2 Какие функции может осуществлять следящая система?
1. Осуществлять стабилизацию выходного параметра.
2. Работать по программе. 
3. Отрабатывать произвольно заданный закон движения.
ВОПРОС 4 Чему соответствует оригинал функции t в изображении по Лапласу?
	1.
	

	2.
	

	3.
	


ВОПРОС 5 Чему соответствует оригинал функции в изображении по Лапласу.
	1.
	

	2.
	

	3.
	





ВОПРОС 6 Чему соответствует оригинал функции в изображении по Лапласу.
	1.
	

	2.
	

	3.
	


ВОПРОС 7 Чему соответствует оригинал функции sinwt в изображении по Лапласу.
	1.
	

	2.
	

	3.
	


ВОПРОС 8 Какая главная обратная связь применяется в следящем приводе?
	1.
	-1

	2.
	+1

	3.
	0


ВОПРОС 9 Чему равна передаточная функция последовательно включенных звеньев?
	1.
	Разности передаточных функций звеньев.

	2.
	Произведение передаточных функций звеньев. 

	3.
	Сумме передаточных функций звеньев. 


ВОПРОС 10 Чему равна передаточная функция параллельно включенных звеньев?
	1.
	Произведению. 

	2.
	Сумме. 

	3.
	Разности. 



3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-18

ВОПРОС 1 Какое уравнение соответствует механической системе с линейным перемещениям?
	1.
	. 

	2.
	

	3.
	


ВОПРОС 2 Какое уравнение соответствует электрической цепи выражающей 2-ой закон Кирхгофа?
	1.
	. 

	2.
	

	3.
	


ВОПРОС 3 Как записывается уравнение звена нулевого порядка?
	1.
	. 

	2.
	

	3.
	


ВОПРОС 4 Чему равна передаточная функция нулевого порядка?
	1.
	. 

	2.
	

	3.
	


ВОПРОС 5 Чему равна фазовая характеристика нулевого звена?
	1.
	. 

	2.
	

	3.
	


ВОПРОС 6 Какая передаточная функция соответствует звену первого порядка?
	1.
	. 

	2.
	

	3.
	


ВОПРОС 7 Какое уравнение соответствует апериодическому звену?
	1.
	. 

	2.
	

	3.
	


ВОПРОС 8 Чему равна функция при  .
	1.
	. 

	2.
	

	3.
	



ВОПРОС 9 Какой переходный процесс соответствует звену первого порядка?
	1.
	. 

	2.
	

	3.
	


ВОПРОС 10 Какой график соответствует дельта - функции?
	1.
	. 

	2.
	

	3.
	



4. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся (защиты курсовой работы (проекта)) по дисциплине (модулю)
1. Математическое описание систем автоматического управления.
2. Критерий устойчивости Гурвица
3. Преобразование Лапласа, передаточные функции 
4. Переходные процессы в системах автоматического управления
5. Динамические характеристики систем автоматического управления.
6. Методы синтеза систем автоматического управления.
7. Частотные характеристики систем автоматического управления.
8. Синтез модальных регуляторов.
9. Вещественная и мнимая частотные характеристики систем автоматического управления.
10. [bookmark: _Toc479938706]Фазовые траектории и предельные циклы нелинейных систем автоматического управления.
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