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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)
Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

Полные наименования компетенций и индикаторов их достижения представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-2.8)
1.Анализ дифференциальных уравнений ГС, в которых переменными являются кардановы углы, позволяет определить

а) погрешность стабилизации в любом случае;

б) истинные углы отклонения ЛА;

в) приборные значения углов отклонения ЛА.

2. Анализ дифференциальных уравнений ГС, в которых переменными являются углы ,  характеризующих точность работы, позволяет определить

а) погрешность стабилизации в любом случае;

б) истинные углы отклонения ЛА;

в) приборные значения углов отклонения ЛА.

3.Канал управления УГС может иметь 

а) только линейную характеристику;

б) только постоянную характеристику;

в) любую характеристику.

4.При линейной характеристике момент управления

а) пропорционален  величине и знаку угла отклонения ГСП;

б) не зависит от угла отклонения ГСП;

в) зависит только от знака угла отклонения.

5. При линейной характеристике момент управления

а) пропорционален  величине и знаку угла отклонения ГСП;

б) не зависит от угла отклонения ГСП;

в) зависит только от знака угла отклонения.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-2.9)

1.  Эмпирический коэффициент для токоподводов первого типа (провод МТТФ-0,07) составляет:

а) 
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2. Величина  момента сил сухого трения с ростом частоты угловой скорости основания

А) остается неизменной,

Б) увеличивается,

В) уменьшается.

3. Величина  момента сил вязкого трения с ростом частоты угловой скорости основания

А) остается неизменной,

Б) увеличивается,

В) уменьшается.
4. Оптимальной характеристикой каналов управления ГСП является

а) пропорциональная;

б) постоянная;

в) смешанная.

5. Момент управления УГС зависит

а) углов, определяющих погрешность системы;

б) кардановых углов;

в) от погрешности устройства и кардановых углов.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-2.10)
1. Структурная схема, показанная на рис., позволяет исследовать:
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а) устойчивость ГС,

б)динамическую точность ГС.
2. К постоянным возмущающим моментам можно отнести:

А) моменты от линейных ускорений центра масс ЛА,

Б) моменты от неточной балансировки карданова подвеса,
В) неточной балансировки карданова подвеса.
3. К знакопеременным возмущающим моментам можно отнести:

А) моменты от линейных ускорений центра масс ЛА,

Б) моменты от неточной балансировки карданова подвеса,
В) неточной балансировки карданова подвеса.

4. В соответствии с графиком, показанным на рис., изменяются моменты

а) сил сухого трения,

б)моменты сил вязкого трения,

в)моменты тяжения токоподводов.
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46. На рис. представлена схема для определения моментов:

А ) трения,

Б) от люфтов карданова подвеса,

В) тяжения токоподводов.
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3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-2.8)

1. На рисунке представлена структурная схема:

а) одноосного ГС,

б)двухосного ГС,

в) трехосного ГС.
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2.  На структурной схеме 
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 обозначено:

а) передаточная функция управления,

б) измерительная передаточная функция,

в) передаточная функция по гироскопическому моменту,

г) передаточная функция канала разгрузки,

д) передаточная функция платформы.

[image: image11.png]



3.  На структурной схеме 
[image: image12.wmf](
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 обозначено:

а) передаточная функция управления,

б) измерительная передаточная функция,

в) передаточная функция по гироскопическому моменту,

г) передаточная функция канала разгрузки,

д) передаточная функция платформы.

4.  На структурной схеме 
[image: image13.wmf](
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 обозначено:

а) передаточная функция управления,

б) измерительная передаточная функция,

в) передаточная функция по гироскопическому моменту,

г) передаточная функция канала разгрузки,

д) передаточная функция платформы.

5.  На структурной схеме 
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 обозначено:

а) передаточная функция управления,

б) измерительная передаточная функция,

в) передаточная функция по гироскопическому моменту,

г) передаточная функция канала разгрузки,

д) передаточная функция платформы.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-2.9)

. 1. Величина  момента тяжения токоподводов с ростом частоты угловой скорости основания

А) остается неизменной,

Б) увеличивается,

В) уменьшается

2. Величина  момента от несбалансированности с увеличением линейного ускорения основания

А) остается неизменной,

Б) увеличивается,

В) уменьшается
3.  На структурной схеме 
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а) передаточная функция управления,

б) измерительная передаточная функция,

в) передаточная функция по гироскопическому моменту,

г) передаточная функция канала разгрузки,

д) передаточная функция платформы.

4.  На структурной схеме 
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а) передаточная функция управления,

б) измерительная передаточная функция,

в) передаточная функция по гироскопическому моменту,

г) передаточная функция канала разгрузки,

д) передаточная функция платформы.

5.  На структурной схеме 
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 обозначено:
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а) передаточная функция управления,

б) измерительная передаточная функция,

в) передаточная функция по гироскопическому моменту,

г) передаточная функция канала разгрузки,

д) передаточная функция платформы,

е) динамическая ошибка по каналу стабилизации.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-2.10)
1. На  представленном рисунке изменение положения платформы в пространстве обеспечивается подачей сигнала на:

а) моментный двигатель коррекции,

б) усилитель,

в) датчик угла прецессии.
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2. На  представленном рисунке компенсацию возмущающих моментов обеспечивает:

а) моментный двигатель коррекции,

б) усилитель,

в) датчик угла прецессии,

г)стабилизирующий двигатель.
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3. На каком из рисунков представлен одногироскопный ГС:

а) рис.1,

б) рис.2.
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                     Рис.1                                             Рис.2

4. Измерительная передаточная функция силового ГС имеет вид:

А)
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5. Измерительная передаточная функция  ГС  на ДУС имеет вид:

А)
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Б)
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4. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся (защиты курсовой работы (проекта)) по дисциплине 

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-2.8)
1.В чем суть динамической настройки ДНГ?
2.  Какими видами погрешностей характеризуется точность ГС оптических приоров?
3.Для измерения каких величин может быть использован ДНГ?

4.Опишите принцип действия ГС оптических приборов.

5. Опишите принцип действия контура стабилизации ГС оптических приборов.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-2.9)
1. Опишите принцип действия контура управления ГС оптических приборов.

2. Опишите принцип действия контура электрического арретирования  ГС оптических приборов.

3. Опишите принцип действия контура пространственного сканирования ГС оптических приборов.

4. Какие корректирующие звенья применяются в контуре стабилизации ГС оптических приборов?

5.  Какие корректирующие звенья применяются в контуре управления ГС оптических приборов?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-2.10)
1.Какова передаточная функция двигателя разгрузки?

2. Как рассчитать момент сил вязкого трения?

3.  Как рассчитать момент сил сухого трения?

4. Как рассчитать момент тяжения токоподводов?

5. Для чего необходима балансировка ГС?

6. При каком условии происходит эффект сложения рамок карданова подвеса ГС?

7. Почему стремятся увеличить коэффициент усиления по контуру стабилизации?
8.  Почему стремятся увеличить коэффициент усиления по контуру управления ГС?

9.Каким образом связаны погрешность стабилизации и разрешающая способность стабилизируемого оптического прибора?
10. В чем состоят условия устойчивости ГС оптического прибора методом ЛАФЧХ?

_1403501961.unknown

_1403505014.unknown

_1403505028.unknown

_1403502026.unknown

_1403504960.unknown

_1403503677.unknown

_1403502004.unknown

_1403501847.unknown

_1403501909.unknown

_1403501757.unknown

_1006187042.unknown

_1006190683.unknown

_1006180189.unknown

