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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)
Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

Полные наименования компетенций представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)
7 семестр
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК 6 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-6.1)
1. Контрольный вопрос. Чем определяется движение ЛА в пространстве?       

1) Начальными ус​ловиями и действующими на аппарат силами.
2) Только начальными условиями
3) Только действующими на ЛА силами
4) Движение ЛА в пространстве не определяется ни начальными условиями, ни действующими на аппарат силами
2. Контрольный вопрос. Какой рулевой орган НЕ входит в состав плоскокрылой ракеты?

1) Элероны
2) Элевоны
3) Руль направления
4) Руль высоты
3. Контрольный вопрос. Какой управляющий орган предназначен для управления самолетом в вертикальной плоскости?

1) Элероны
2) Руль направления
3) Стабилизатор (Руль высоты)
4) Носовой обтекатель
4. Контрольный вопрос. При создании систем управления к управляющим силам НЕ предъявляются следу​ющие требования:

1) Широкий диапазон изменения по величине и направлению
2) Простота реализации управляющих органов
3) Малое влияние управляющих органов на аэродинамическое сопротивление
4) Изменение по ступенчатому или импульсному закону
5. Контрольный вопрос. Управление самолетом в горизонтальной плоскости осуществляется с помощью:

1) Элеронов и руля направления
2) Стабилизаторов и элеронов
3) Закрылков и руля высоты
4) Тяги двигателя
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК 6 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-6.2)
1. Контрольный вопрос. В каких случаях целесообразно применение газодинамических рулевых органов? (Выберите верный вариант)

1) применяются на крыла​тых ЛА при малых скоростных напорах (например, на самоле​тах с вертикальным взлетом и посадкой), а также на ЛА, со​вершающих полет вне атмосферы
2) Применяются на крыла​тых ЛА при больших скоростных напорах (например, на гиперзвуковых ракетах).
3) Применяются на ЛА, со​вершающих полет в нижних слоях атмосферы (малогабаритные ракеты, беспилотники) преимущественно с большими скоростями
4) Применяются только для полетов вне атмосферы
2. Контрольный вопрос. Для чего предназначены элевоны?

1) Управление ЛА в вертикальной плоскости
2) Управление ЛА в горизонтальной плоскости
3) Для создания дополнительной подъемной силы
4) Для управления ЛА и в вертикальной, и в горизонтальной плоскости
3. Контрольный вопрос. Сколько каналов должна иметь САУ?

1) Столько же, сколько степеней свободы имеет объект управления
2) На 1 больше, чем степеней свободы имеет объект управления
3) Столько же, сколько обратных связей имеет система управления
4) Нет правильного варианта
4. Контрольный вопрос. Какие параметры можно менять при отклонении руля направления?

1) Угол бокового скольжения и угол тангажа
2) Угол рыскания и угол бокового скольжения
3) Только угол рыскания
4) Угол бокового скольжения, угол рыскания боковое движение центра масс
5. Контрольный вопрос. К системам автоматического управления полетом ЛА относится:

1) автоматы управления
2) автопилоты 
3) автоматы тяги и командные системы управления
4) Все вышеперечисленное
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК 6 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-6.3)
1. Контрольный вопрос. На рисунке представлена структурная схема управления полетом.  Что передается через датчик Иб в блок формирования команд (БФК)?
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1) Информация о коорди​натах рулевых органов
2) Информация о параметрах, характеризующих динамику ЛА
3) Информация о параметрах, характеризующих кинематику ЛА
4) Информация о расположении ЛА в пространстве
2. Контрольный вопрос. На рисунке представлена структурная схема системы управления полетом.  Что передается через датчик Иθ в блок формирования команд (БФК)?
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1) Информация о коорди​натах рулевых органов
2) Информация о параметрах, характеризующих динамику ЛА
3) Информация о параметрах, характеризующих кинематику ЛА
4) Информация о расположении ЛА в пространстве
3. Контрольный вопрос. На рисунке представлена структурная схема системы управления полетом.  Что передается через датчик ИQ в блок формирования команд (БФК)?
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1) Информация о коорди​натах рулевых органов
2) Информация о параметрах, характеризующих динамику ЛА
3) Информация о параметрах, характеризующих кинематику ЛА
4) Информация о расположении ЛА в пространстве
4. Контрольный вопрос. На рисунке представлена структурная схема управления полетом.  Что должно быть на месте пропущенного блока?
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1) Блок рулевых машин (РМ)
2) Блок аппаратуры выделения координат (АВК)
3) Блок бортовой приемно-усилительной аппаратуры (БПУА)
4) Блок планера
5. Контрольный вопрос. Если необходимо стабилизировать координаты центра масс ЛА (высоту полета 
[image: image7.wmf]H

 и боковое отклонение 
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), то помимо уг​ловых координат и скоростей измеряют величины

1) [image: image9.png]AH=Hy—H; AZ=2Z_,—





2) [image: image10.png]AH=Hy+H; AZ=2Z_,+Z,




3) [image: image11.png]



4) [image: image12.png]AH=Hy—H; Ap = ¢y — @,




8 семестр
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК 7 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-7.1)
1. Контрольный вопрос. Что относят к автоматам управления?
1) Демпферы крена, тангажа и рыска​ния, автоматы устойчивости. Служат для улучшения динамиче​ских характеристик - управляемости и устойчивости ЛА.
2) устройства, воздействующие на управляющие органы самолета (рули высоты и направления, элероны и т.д.) и обеспечивающие автоматическое пилотирование
3) Устройства служащие для обработки разнообразной пилотажно-навигационной информации, необходимой для управления на траектории   полета,   и   выдачи ее летчику в удобном для управления виде или подачи ее в автопилот.
4) Нет правильного варианта ответа
2. Контрольный вопрос. На рисунке представлена схема ЛА и обозначены действующие на него силы.

Какая сила обозначена Х?
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1) Сила лобового сопротивления
2) Подъемная сила
3) Сила тяги
4) Сила тяжести
3. Контрольный вопрос. На рисунке представлена схема ЛА и обозначены действующие на него силы.

Какая сила обозначена Y?
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1) Сила лобового сопротивления
2) Подъемная сила
3) Сила тяги
4) Сила тяжести
4. Контрольный вопрос. На рисунке представлена схема ЛА и обозначены действующие на него силы.

Какая сила обозначена P?
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1) Сила лобового сопротивления
2) Подъемная сила
3) Сила тяги
4) Сила тяжести
5. Контрольный вопрос. На рисунке представлена схема ЛА и обозначены наиболее значимые углы.

Какой угол обозначен  δв?
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1) Угол отклонения стабилизаторов
2) Угол отклонения от горизонта
3) Угол наклона траектории
4) Угол атаки
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК 7 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-7.2)
1. Контрольный вопрос. Для чего служат командные системы управления?

1) Служат для улучшения динамиче​ских характеристик - управляемости и устойчивости ЛА.
2) Воздействуют на управляющие органы самолета (рули высоты и направления, элероны и т.д.) и обеспечивают автоматическое пилотирование.
3) служат для обработки разнообразной пилотажно-навигационной информации, необходимой для управления на траектории   полета,   и   выдают ее летчику в удобном для управления виде или подают ее в автопилот.
4) Позволяют вести управление несколькими летательными аппаратами одновременно с использованием одинаковых команд управления.
2. Контрольный вопрос. На рисунке представлена схема ЛА и обозначены действующие на него силы:

В проекции на ось ОХ уравнение для сил запишется как:

[image: image17.png]



1) [image: image18.png]= Pcosa — X — Gsinf + X,





2) [image: image19.png]



3) [image: image20.png]= Pcosa — X — Geosf




4) [image: image21.png]= Psina + X — Gsinf + X,





3. Контрольный вопрос. На рисунке представлена схема ЛА и обозначены действующие на него силы:

[image: image22.png]



Для определе​ния движения ЛА по отношению к системе координат, связанной с Землей, необходимо учитывать ки​нематические уравнения:
1) [image: image23.png]# = vsing; & = Vcosd
— —




2) [image: image24.png]# = Veost; L = Vsing
— —




3) [image: image25.png]2 = Vsing; 2 = Vsing
— —




4) [image: image26.png]L = vsing; 2 = Vcosd
— —




4. Контрольный вопрос. Аэродинамические силы принято   представлять в виде:
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1) 
[image: image30.wmf]x

c

— коэффициент лобового сопротивления,  
[image: image31.wmf]y

c

- коэффиициент подъемной силы  
2) 
[image: image32.wmf]x

c

— коэффициент подъемной силы,  
[image: image33.wmf]y

c

- коэффиициент лобового сопротивления      
3) Коэффициенты разложения в ряд Тейлора
4) Нет правильного ответа
 5. Контрольный вопрос. 
[image: image34.wmf]x

c

 и 
[image: image35.wmf]y

c

 — соответственно коэффициенты лобового сопротивления и подъемной силы. От чего они зависят?
1) от параметров α,V,H
2) от параметров α,P,H
3) от параметров α,V,θ
4) от параметров Y,V,θ
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК 7 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-7.3)
1. Контрольный вопрос. Каким звеном является ЛА по отношению к углу атаки 
[image: image36.wmf]a

?
1) колебательным звеном
2) апериодическим звеном
3) последовательным соединением двух апериодических звеньев
4) последовательным соединением апериодического звена и интегратора
2. Контрольный вопрос. В общем случае продольного движения передаточная функция ЛА может быть представлена в виде:
1) последовательного соединения колебательного, форсирующего и интегрирующего звеньев
2) Колебательного звена
3) Последовательного соединения колебательного, апериодического и интегрирующего звеньев
4) Последовательного соединения апериодического звена и интегратора
3. Контрольный вопрос. Что пропущено в передаточной функции ЛА (в общем случае продольного движения)?
[image: image37.png]#
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1) Апериодическое звено
2) Форсирующее звено
3) Дифференцирующее звено
4) Последовательное соединения апериодического и интегрирующего звеньев
4. Контрольный вопрос. Что пропущено в передаточной функции ЛА (в общем случае продольного движения)?
[image: image38.png]



1) Апериодическое звено
2) Форсирующее звено
3) Колебательное звено
4) Последовательное соединения апериодического и интегрирующего звеньев
5. Контрольный вопрос. Если предположить, что угловые координаты  
[image: image39.wmf]J

 и 
[image: image40.wmf]a

 стабилизированы быстродействующим автопилотом, выражение приближенно описывающее движение центра масс ЛА запишется как:
1) [image: image41.png](py, + nyy)v

0 8.+ 1,



.
2) [image: image42.png]


.
3) [image: image43.png]vpy, =n8,—f,



.
4) [image: image44.png]


.
3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)
7 семестр
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК 6 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-6.1)
1. Контрольный вопрос. При рассмотрении ЛА как системы твердых тел:
1) Число степеней свободы уменьшается
2) Число степеней свободы уменьшается ровно на 1
3) Число степеней свободы увеличивается 
4) Число степеней свободы не изменяется
2. Контрольный вопрос. Движение ЛА можно рассматривать состоящим из:
1) Движения центра масс по горизонтали и по вертикали
2) Движения продольной оси ЛА по горизонтали и по вертикали
3) Движения центра масс и движения вокруг центра масс
4) Свободного и вынужденного движения
3. Контрольный вопрос. Что не относится к динамическим характеристикам ЛА?
1) Демпфирование
2) Управляемость
3) Точность
4) Устойчивость
4. Контрольный вопрос. Продольная ось ЛА во время полета должна совпадать или быть близкой к:
1) Направлению вектора силы тяги
2) Направлению вектора силы тяжести
3) Направлению вектора скорости центра масс
4) Направлению вектора подъемной силы
5. Контрольный вопрос. Для управления угловыми движениями в автопилотах НЕ используют контуры:
1) Крена
2) Скольжения 
3) Тангажа
4) Рыскания
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК 6 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-6.2)
1. Контрольный вопрос. Траектория движения центра масс ЛА должна быть:
1) Прямолинейной 
2) Минимальной
3) Оптимальной
4) Баллистической 
2. Контрольный вопрос. К переменным внешним условиям полета относится:
1) Изменение геометрии ЛА
2) Изменение скорости ЛА
3) Изменение закона управления ЛА
4) Изменение атмосферных условий
3. Контрольный вопрос. Полезные возмущения, возникающие во время полета ЛА, должны:
1) Воспроизводиться СУ без искажений
2) Полностью отфильтровываться СУ
3) Вызывать слабую реакцию СУ
4) Усиливаться СУ
4. Контрольный вопрос. Вредные возмущения, возникающие во время полета ЛА, должны:
1) Воспроизводиться СУ без искажений
2) Полностью отфильтровываться СУ
3) Вызывать слабую реакцию СУ
4) Усиливаться СУ
5. Контрольный вопрос. В задачах навигации ЛА рассматривают как:
1) Материальную точку
2) Твердое тело
3) Систему твердых тел
4) Упругое тело
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК 6 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-6.3)
1. Контрольный вопрос. Для характеристики движения ЛА в любой момент времени необходимо иметь:
1) 1 координату
2) 3 координаты
3) 4 координаты
4) 6 координат
2. Контрольный вопрос. Какую систему координат не применяют для определения положения ЛА?
1) Неподвижную
2) Подвижную
3) Связанную
4) Скоростную
3. Контрольный вопрос. В неподвижной системе координат начало координат совпадает с:
1) Неподвижной точкой на поверхности земли
2) Движущейся со скоростью ЛА точкой на поверхности земли
3) С центром масс ЛА
4) С геометрическим центром ЛА
4. Контрольный вопрос. В связанной системе координат ось Ох:
1) Горизонтальна и фиксирована по отношению к земле
2) Направлена по вектору скорости ЛА
3) Направлена по вектору силы тяги ЛА
4) Направлена по продольной оси ЛА
5. Контрольный вопрос. В скоростной системе координат ось Ох:
1) Горизонтальна и фиксирована по отношению к земле
2) Направлена по вектору скорости ЛА
3) Направлена по вектору силы тяги ЛА
4) Направлена по продольной оси ЛА
8 семестр
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК 7 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-7.1)
1. Контрольный вопрос. В неподвижной системе координат ось Ох:

1) Горизонтальна и фиксирована по отношению к земле

2) Направлена по вектору скорости ЛА

3) Направлена по вектору силы тяги ЛА

4) Направлена по продольной оси ЛА
2. Контрольный вопрос. Угол тангажа образуется:

1) Продольной осью ЛА и горизонтальной плоскостью

2) Проекцией вектора скорости на плоскость симметрии и продольной осью

3) Вектором воздушной скорости и плоскостью симметрии

4) Проекцией продольной оси на горизонтальную плоскость и за-данным направлением оси Ох неподвижной системы.
3. Контрольный вопрос. Угол атаки образуется:

1) Продольной осью ЛА и горизонтальной плоскостью

2) Проекцией вектора скорости на плоскость симметрии и продольной осью

3) Вектором воздушной скорости и плоскостью симметрии

4) Проекцией продольной оси на горизонтальную плоскость и заданным направлением оси Ох неподвижной системы.
4. Контрольный вопрос. Угол скольжения образуется:

1) Продольной осью ЛА и горизонтальной плоскостью

2) Проекцией вектора скорости на плоскость симметрии и продольной осью

3) Вектором воздушной скорости и плоскостью симметрии

4) Проекцией продольной оси на горизонтальную плоскость и за-данным направлением оси Ох неподвижной системы.
5. Контрольный вопрос. Угол рыскания образуется:

1) Продольной осью ЛА и горизонтальной плоскостью

2) Проекцией вектора скорости на плоскость симметрии и продольной осью

3) Вектором воздушной скорости и плоскостью симметрии

4) Проекцией продольной оси на горизонтальную плоскость и заданным направлением оси Ох неподвижной системы.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК 7 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-7.2)
1. Контрольный вопрос. Система 
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 записана для:

1) Продольного движения ЛА
2) Свободного движения ЛА
3) Бокового движения ЛА
4) Горизонтального движения ЛА
2. Контрольный вопрос. Аэродинамическая постоянная времени ЛА вычисляется по формуле:

1) [image: image46.png]



2) [image: image47.png]2oV,
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3. Контрольный вопрос. Система 
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является:
1) Нелинейной моделью продольного движения ЛА
2) Линейной моделью продольного движения ЛА
3) Нелинейной моделью бокового движения ЛА
4) Линейной моделью бокового движения ЛА
4. Контрольный вопрос. Система 
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составлена при следующих допущениях:

1) Незначительном изменении скорости полета на траектории
2) Незначительном изменении ускорения ЛА на траектории
3) Незначительной высоте полета ЛА
4) Незначительном изменении высоты полета ЛА
5. Контрольный вопрос. Число Маха вычисляется по формуле:

1) [image: image52.png]
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Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК 7 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-7.3)
1. Контрольный вопрос. Система 
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 записана для:

1) Короткопериодического движения при значительном изменении высоты полета
2) Короткопериодического движения при незначительном изменении высоты полета
3) Длиннопериодического движения при значительном изменении высоты полета
4) Длиннопериодического движения при незначительном изменении высоты полета
2. Контрольный вопрос. Движение по крену ЛА с двумя плоскостями симметрии можно считать:

1) Независимым от движений рыскания и зависимым от угла тангажа
2) Независимым от движений тангажа и зависимым от угла рыскания
3) Независимым от движений рыскания и тангажа
4) Незначительным по величине
3. Контрольный вопрос. Уравнение движения по крену ЛА с двумя плоскостями симметрии можно представить в виде:

1) [image: image57.png]
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3) [image: image59.png]
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4. Контрольный вопрос. Формула для вычисления угла крена:

1) [image: image61.png]= w,dt




2) [image: image62.png]w,dt
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4) [image: image64.png]



5. Контрольный вопрос. Частота аэроупругих колебаний близка к:

1) Частоте передачи управляющего сигнала
2) Частоте перемещения органов управления
3) Частоте собственных изгибных колебаний конструкции
4) Частоте автоколебаний системы управления
4. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся (защиты курсовой работы (проекта)) по дисциплине (модулю)
9 семестр
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК 7 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-7.1)
1. Контрольный вопрос. Система автоматического управления полетом ЛА состоит из…?
А. датчиков 
Б. вычислителей и корректиру​ющих устройств
В. устройств для формирования программы управления
Г. устройств для контроля работы системы
Д. все ответы верны
2. Контрольный вопрос. Для чего служат вычислители и корректиру​ющие устройства в система автоматического управления полетом?
А. служат для переработки информации и фор​мирования законов управления
Б. предназначенных для получения информа​ции о режимах и условиях полета
В. все ответы не верны
3. Контрольный вопрос. Системы автоматического управления обеспечивают…..?
А. стабилизацию
Б. управление угловыми движениями
В. Управлениями движениями центра масс
Г. стабилизацию и управление угловыми движениями
Д. стабилизацию и управлениями движениями центра масс
Е. стабилизацию и управление угловыми движениями и управлениями движениями центра масс
4. Контрольный вопрос. Системы автоматического управления полетом должны:
А. улучшать устойчивость и управляемость ЛА на всех режимах полета как при ручном, так и автоматическом управлении. Для этой цели система должна включать автоматы устойчивости (если такие необходимы) и демпферные устройства;
Б. быть пригодной для включения в работу в любом положении ЛА и выводить ЛА в горизонтальный полет при допустимых перегрузках
В. иметь связь с системой управления строем самолетов
Г. быть комплексной с широким использованием принципов оптимальной информационной и структурной избыточности для повышения надежности при достаточной схемной и конструктивной простоте.
Д. нет верного ответа
5. Контрольный вопрос. Автопилоты по виду закона управления классифицируют на…
А. статические
Б. астатические
В. динамические
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК 7 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-7.2)
1. Контрольный вопрос. Если под управляющим сигналом подразумевать сумму сиг​налов датчиков, обратных связей и задатчиков режимов, то для закона управления можно написать зависимость
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А. известная функция управляющего сигнала   
Б. выходная координата исполнительного механизма
2. Контрольный вопрос. Управляющий сигнал можно представить в виде:
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3. Контрольный вопрос. Для линейного автопилота выражение можно представить в виде
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Г. все варианты верны

4. Контрольный вопрос. Каких автопилотов не существует?

А. с жесткой обратной связью
Б. астатический автопилот.
В. с жесткой обратной связью
Г. Нет правильного варианта
Д.все варианты верны
5. Контрольный вопрос. Какой автопилот получается,если числитель передаточной функции [image: image73.wmf]()
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содержит свободный член?

А. статический автопилот.
Б. астатический автопилот.
В. с жесткой обратной связью
Г. скоростной обратной связью
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК 7 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-7.3)
1. Контрольный вопрос. Закон управления автопилота со скоростной обратной связью характеризуется  выражением
А. 
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Г. 
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2. Контрольный вопрос. рассмотрим наиболее простой канал автопилота – канал крена. Его функциональная схема показана на рисунке
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В качестве чувствительных элементов в этом канале используются
А. Сигналы чувствительных элементов
Б. гировертикаль и скоростной гиро​скоп
В. рулевая машина
3. Контрольный вопрос. Какая формула характерна для закона управления автопилотом с изодромной обратной связью?
А. 
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Б. 
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В. 
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Г. 
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4. Контрольный вопрос. Автопилоты с изодромной обратной связью от​личаются от автопилотов ………., в ча​стности, тем, что в цепи обратной связи применяется не идеаль​ное, а реальное дифференцирующее звено. Какие автопилоты?
А. скоростной обратной связью
Б. жесткой обратной связью
В. статический автопилот
5. Контрольный вопрос. Как направлен Вектор скорости центра масс ЛА как твердого тела в каж​дый момент времени?

А. по касательной к траектории полета
Б. по касательной от траектории полета
В. вдоль касательной к траектории полета
Г.вдоль  касательной от трактории полета
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