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Введение

Самостоятельная работа является неотъемлемой частью обучения студентов и является эффективным способом становления квалифицированного специалиста, а, может быть, и будущего ученого. В процессе самостоятельной работы студенты расширяют свой кругозор, учатся решать прикладные задачи, получают опыт работы с научной и учебной литературой, повышает уровень остаточных знаний Самостоятельная работа студентов стимулирует более глубокое освоение общеобразовательных курсов и позволяет связать зачастую абстрактные понятия с реальными научными проблемами.

Цели и задачи самостоятельной работы студентов.

Целью работы явятся углубление и закрепление знаний, полученных при изучении курса «Инерциальные навигационные системы», развитие навыков самостоятельной работы, умения решать конкретные инженерные задачи.

Темы, выносимые на самостоятельную работу

Самостоятельная внеаудиторная работа выполняется студентом в соответствии с темами указанными в таблице 1. В этой таблице так же указывается литературный источник, необходимый для освоения предложенного материала и вид отчетности по нему. 
Таблица 1
	№
п/п
	Наименование видов самостоятельной работы
	Трудоемкость
(час.)
	Методические материалы


	7 семестр

	1
	Обзор современной гироскопической элементной базы для инерциальных навигационных систем, отечественной и иностранной промышленностью (конспект)
	30
	[1,2]


	2
	Обзор современных акселерометров для инерциальных навигационных систем, отечественной и иностранной промышленностью (конспект)
	30
	 [1,2]


	3
	Обзор современных инерциальных навигационных систем, выпускаемых отечественной и иностранной промышленностью (конспект)
	25,75
	 [1,2]


	8 семестр

	1
	Особенности работы спутниковых навигационных систем GPS/ГЛОНАСС
	7
	[1,2]


	2
	Классификация обзорно-сравнительных систем (конспект)
	7
	[1,2]


	3
	Обзор зарубежных интегрированных систем навигации и ориентации (конспект)
	9,9
	[1,2]
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Программное обеспечение: MathSoft Mathcad, Matlab
http://www.alexandertrusov.com – Сайт разработчика МЭМС гироскопов
http://www.bmstu.ru – МГТУ им. Н.Э. Баумана
http://www.draper.com - Лаборатория Драйпера
http://www.ece.cmu.edu/ - Университет Карнеги-Меллона
http://www.elektropribor.spb.ru ЦНИИ «Электроприбор»
http://www.eng.uci.edu – сайт Калифорнийского университета
http://www.ifmo.ru - Санкт-Петербургский национальный исследовательский университет информационных технологий, механики и оптики
http://www.ion.org/ - институт Навигации
http://www.mems.ru – Лаборатория нано- и микросистемной техники
http://www.mems-russia.ru – Русская ассоциация МЭМС
http://www.memx.com/- Технологии МЭМС 
http://www.msu.ru – МГУ
http://www.mzprogress.ru – Мичуринский завод «Прогресс»
http://www.plymouth.ac.uk- институт Геодезии и Навигации (Германия)
http://www.ramenskoe.biz – Раменский приборостроительный завод
http://www.rockwellcollins.com – сайт производителя навигационной техники
http://www.snun.eu/ - Институт спутниковой навигации
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MUHOBPHAVKH POCCHI

Dezepatsroe rocyapeTsersoe GomEeTHOE
0BpasoEaTeTEEOe YIpEKIEHHE BEICIEr0 OGPAIOEARIE
«TyTscKit roCy 1apCTE HEkI VHHEEPCHTE T

MEcTayT BEcoxoTousEr crete me. BIL Tpasesa
Katexpa «Ilpudops: ynpastesme,

Vrsepiteso Ha sace s sadeTps
«TIpuGops: yrpastesmEy
«19 » axzapz 2021 1., potoxon Ne 1

Jasexyrommit xadeTpoi

METOJMYECKHE YKA3AHUA K CAMOCTOATEIBHOM
PABOTE
o amcmumEe (MoIyTI0)
«IHepuIa ToRLE [ NHTErPUPOBAHKELE HABITANNOHKELE CHCTEMED)

10 BampasTeso MOATOTORKH
24.03.02 CuCTeMB! YIPAB€HIA TEIAEHIEM It KABNTAIIS

¢ manpasnemmocTsio (Mpogmen)
TIpnGopst I CHCTENMI OpUERTANNN, CTAONM3ANNN 1 HABNTANNT

Popya(er) oSyerma: oAz

MaenTHuKamHORHEI HOMep 0Opa3oEaTeTsHOR MpOTpaNMEr 240302-01-21

Tyma 2021 rox

PaspaGoTsmg(n) MeTomeCK X yRasaHM

Marsees BB, k1
(@10, soenocms, yuenan cmenaws, yience secru)





