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  1. Цели и задачи самостоятельной работы студентов

         Целью работы явятся углубление и закрепление знаний, полученных при изучении курса, развитие навыков самостоятельной работы, умения решать конкретные инженерные задачи.

2. Методические указания по выполнению  самостоятельной 

внеаудиторной работы

Самостоятельная внеаудиторная работа выполняется студентом в соответствии с темами указанными в таблице 1. В этой таблице так же указывается источник, необходимый для освоения предложенного материала. По окончании изучения раздела студент предоставляет отчет в соответствии с заданием в виде конспекта и проходит собеседование с преподавателем.

                                                                                 Таблица 1

	№

п/п
	Наименование видов самостоятельной работы
	Трудоемкость

(час.)
	Методические материалы



	1
	Самостоятельное изучение системы проектирования QUARTUS2 
	40
	 [2,3,4]

(см. п. 4)

	2
	Самостоятельное  изучение раздела 6.11 Механизмы кодирования передаваемых в последовательном коде данных
	15
	[2,3,4]

(см. п. 4)

	3
	Подготовка к зачету
	8
	[1,5]

(см. п. 4)


3. Вопросы для самоконтроля 

1. Какова максимальная скорость передачи интерфейса USB?

1. 128 Мбит/с

2. 256 Мбит/с

3. 480 Мбит/с

4. 880 Мбит/с

2. Какой тип архитектуры интерфейса USB изображён на рисунке?

 SHAPE  \* MERGEFORMAT 



1. Логическая

2. Физическая

3. Аналоговая

4. Периферийная


3. Какой тип архитектуры интерфейса USB изображён на рисунке?

 SHAPE  \* MERGEFORMAT 



1. Логическая

2. Физическая

3. Аналоговая

4. Периферийная


4. В интерфейсе USB данные передаются по:

1. Двухпроводному кабелю состоящего из: D+, D-

2. Трёхпроводному кабелю состоящего из: +5В, D+, D-

3. Четырёхпроводному кабелю состоящего из: +5В, D+, D-, Земля

4. Трёхпроводному кабелю состоящего из: D+, D-, Земля

     8.   Из каких сегментов состоит канал передачи IrDA

     1. ИК-приёмник и ИК-передатчик


     2. Шина данных, ИК-приёмник и ИК-передатчик

                 3. Шина данных, ИК-приёмник и ИК-передатчик, схема управления
                 4. Шина данных, схема управления

     9.  Какие линии используются в шине I²C?


     1. Последовательная двунаправленная линия данных SDA
                 2. Последовательная линия синхронизации CSL
                 3. Последовательная двунаправленная линия данных SDA, последовательная                                                

                     линия синхронизации CSL, параллельная линия синхронизации

                 4. Последовательная двунаправленная линия данных SDA, последовательная                                                

                     линия синхронизации CSL
   10.  Интерфейс SPI предусматривает обмен по:


     1. четырём внешним сигналам – MISO, MOSI, SCK, SSEL
                 2. трём внешним сигналам – MISO, MOSI, SCK
                 3. двум внешним сигналам – MISO, MOSI
                 4. одному внешнему сигналу MISO, MOSI, SCK
 11.  Какому сигналу интерфейса SPI соответствует данное определение – «данные, передаваемые от подчинённого к ведущему»?


    1. MISO

    2. MOSI
                3. SCK
                4. SSEL
12.  Какому сигналу интерфейса SPI соответствует данное определение – «данные, передаваемые от ведущего к ведомому»?


    1. MISO

    2. MOSI
                3. SCK
                4. SSEL
13.  Какому сигналу интерфейса SPI соответствует данное определение – «последовательный синхроимпульс, поступающий от ведущего»?


    1. MISO

    2. MOSI
                3. SCK
                4. SSEL
14.  Какому сигналу интерфейса SPI соответствует данное определение – «вход выборки»?


    1. MISO

    2. MOSI
                3. SCK
                4. SSEL
15. Какие типы системных ошибок позволяет  обнаружить интерфейс SPI?

                1.  Ошибка режима

                2.  Ошибка режима, ошибка переполнения

                3.  Ошибка режима, ошибка переполнения, коллизия записи


    4.  Ошибка переполнения, коллизия записи

16.  Из чего состоит поле «начало кадра» протокола CAN?


1.  Из одного бита с логическим нулём

2.  Из одного бита с логической единицей

            3.  Из двух бит с логическим нулём и логической еденицей

            4.  Из двух бит с двумя логическими единицами

17.  Из чего состоит поле «конец кадра» протокола CAN?

           1.  Из одного бита с логическим нулём

           2.  Из одного бита с логической единицей

           3.  Из семи битов с логической единицей

           4.  Из семи битов с логическим нулём

18.  Какому типу ошибки протокола CAN соответствует следующее определение – «ошибка, которая обнаруживается во время приёма последовательности из шести одинаковых бит»?

           1.  Разрядная ошибка

           2.  Ошибка заполнения
           3.  Ошибка CRC
           4.  Ошибка формата

19.  Какому типу ошибки протокола CAN соответствует следующее определение – «ошибка, которая возникает, если контрольная сумма в приёмнике отличается то контрольной суммы переданной передачи»?

           1.  Разрядная ошибка

           2.  Ошибка заполнения

           3.  Ошибка CRC
           4.  Ошибка формата

20.  Какому типу ошибки протокола CAN соответствует следующее определение – «ошибка, возникающая, когда разрядное поле фиксированного формата содержит один или несколько бит»

           1.  Разрядная ошибка

           2.  Ошибка заполнения
           3.  Ошибка CRC
           4.  Ошибка формата

21.  Какому типу ошибки протокола CAN соответствует следующее определение – «ошибка, которая обнаруживается всякий раз, когда нет контроля бита с логическим нулём в течении области подтверждения»?

           1.  Разрядная ошибка

           2.  Ошибка заполнения

           3.  Ошибка CRC
           4.  Ошибка подтверждения
22. Для чего предназначен RS232C?

1. для подключения к контроллеру стандартных внешних устройств (принтер, сканер, модем, мышь и т.д.), а так же для связи компьютеров между собой;

2. для преобразования цифровой информации, поступающую от процессора, в аналоговый выходной сигнал;

3. для преобразования входного аналогового напряжение в цифровой код.

23. Что значит свойство USB устройств «Удаленное пробуждение»?

1. после включения или сброса устройство должно предоставлять нулевой адрес для возможности конфигурирования его портов;

2. означает, что устройство имеет набор конечных точек для обмена данными с хостом.

3. позволяет приостановленному устройству подать сигнал хосту, который так же находится в приостановленном состоянии.

24. Сопоставьте состояния портов хабов с их описанием: 

Питание отключено.

1. Отсоединен                              а) порт передает сигнал перехода в спящий                режим,остальные сигналы не передаются.

2. Запрещен                                  б) не подает сигнал 

3. Разрешен                                   в) передает сигнал в обоих направлениях

4. Приостановлен (suspended)     г) порт передает только один сигнал сброса

1-б, 2-г, 3-в, 4-а.

25. Для чего служит стандартный съемный кабель? 

       1. для соединения хоста или хаба с устройством

       2. для подключения к контроллеру стандартных внешних устройств (принтер, сканер, модем, мышь и т.д.), а так же для связи компьютеров между собой

       3. для связи компьютеров между собой.

26. Для работы на каких скоростях предназначен низкоскоростной кабель USB?

       1. больше 1,5 Мбайт/с.

       2. до 1,5 Мбайт/с.
       3. от 1,5 Мбайт/с до 4,5 Мбайт/с.

27. Какие различают типы тайм-слотов?

1. Вывод единицы или передача единицы от микроконтроллера; прием единицы от внешнего устройства.

2. Вывод нуля; прием нуля.

      3. Прием нуля; вывод нуля; вывод единицы или передача единицы от микроконтроллера; прием единицы от внешнего устройства.

28. Что такое интерфейсc IRDA?


1. Шинный интерфейс, который может передавать на расстоянии нескольких километров.


2. Беспроводной интерфейс с использованием инфракрасного оптического канала, который может передавать на расстоянии до нескольких десятков метров.

3. Шинный интерфейс с использованием инфракрасного оптического канала, который может передавать на расстоянии до нескольких метров.


4. Верного ответа нет

29. Благодаря чему осуществляется синхронизация?


1. Схеме монтажного И на линии SCL

2. Схеме монтажного И на линии SDA

3. Схеме монтажного ИЛИ на линии SCL

4. Верны все ответы

30. Какая линия используется для арбитража?

1. SCL

2. SDA

3. Верного ответа нет

31. Как передаются данные по интерфейсу SPI?


1. Данные одновременно передаются и принимаются по двум линиям синхронно с синхроимпульсом.


2. Данные одновременно передаются и принимаются по одной линии синхронно с синхроимпульсом


3. Данные одновременно передаются и принимаются по одной линии асинхронно с синхроимпульсом


4. Верного ответа нет

32. Какие ошибки может обнаружить SPI интерфейс?


1. Ошибка режима


2. Ошибка переполнения приемного буфера


3. Коллизия записи


4. Все варианты верны

33. C помощью какого метода кодируются данные  при передаче по шине USB?


1. RZI

2. NRZI

3. Верного ответа нет 

34. Что такое интерфейсc IRDA?


1. Шинный интерфейс, который может передавать на расстоянии нескольких километров.


2. Беспроводной интерфейс с использованием инфракрасного оптического канала, который может передавать на расстоянии до нескольких десятков метров.

3. Шинный интерфейс с использованием инфракрасного оптического канала, который может передавать на расстоянии до нескольких метров.


4. Верного ответа нет

35. Благодаря чему осуществляется синхронизация?


1. Схеме монтажного И на линии SCL

2. Схеме монтажного И на линии SDA

3. Схеме монтажного ИЛИ на линии SCL

4. Верны все ответы

36. Как передаются данные по интерфейсу SPI?


1. Данные одновременно передаются и принимаются по двум линиям синхронно с синхроимпульсом.


2. Данные одновременно передаются и принимаются по одной линии синхронно с синхроимпульсом


3. Данные одновременно передаются и принимаются по одной линии асинхронно с синхроимпульсом


4. Верного ответа нет

37. C помощью какого метода кодируются данные  при передаче по шине USB?


1. RZI

2. NRZI

3. Верного ответа нет 

38. Язык описания аппаратуры называется:

               1) C++                      3) Lua
               2) AHDL                  4) Ajax
39.  Какой из перечисленных интерфейсов является беспроводным

       1 USB
       2 CAN
       3 SPI
       4 IrDA
40.  В каком интерфейсе связь осуществляется как ведущий –ведомый

         1 USB
         2 CAN
         3 IrDA
         4  SPI
41  Какой линии передачи информации не существует в интерфейсе I2C
        1 линия данных

        2 линия синхронизации

        3 линия задержки

42 .             SUBDESIGN 19        

         (

           a0, a1, b : INPUT;

           out       : OUTPUT;

          )

          BEGIN

           out = a1 & a0;

          END;

Дана программа на языке AHDL. Что будет на выходе out, если на входы а0 и а1 подано соответственно 1 и 0

          1  1

          2   2

          3   3

          0  0

43.  В каком интерфейсе может быть несколько ведущих 

         1 USB
        2 CAN
         3 IrDA
     4  I2C
44. Программа реализует дешифратор двоичного кода в сигнал семисигментного индикатора.

subdesign 7segments

{ i[3..0]:input

a,b,c,d,e,f,g:output

}

begin

TABLE

i[3..0]=>a,b,c,d,e,f,g;

H”0”=>1,1,1,1,1,1,0;

H”1”=>0,1,1,0,0,0,0;

H”2”=>1,1,0,1,1,0,1;

H”3”=>…………….

Допишите строчку :

A) H”3”=>1,1,1,1,0,0,1;

B) H”3”=>1,1,1,0,0,1,1;

C) H”3”=>0,0,1,1,1,1,1;

D) H”3”=>1,0,1,1,1,0,1;

45. Какой из кодов не является самосинхронизирующимся?

А) RZ
Б) NRZ
В) Манчестер 2

Г) Ни один из них

46. Состояние STOP и START принадлежат интерфейсу :

А) USB
Б) RS232

В) I2C
Г) RZ232

47. Дешифратор специального вида, преобразующий цифровую информацию, поступающую от процессора, в аналоговый цифровой сигнал, называется

а) аналогово-цифровой преобразователь;

б) цифро-аналоговый преобразователь;

в) правильного ответа нет.

48. Шифратор специального типа, преобразующий входное налоговое напряжение в цифровой код, называется

а) аналогово-цифровой преобразователь;

б) цифро-аналоговый преобразователь;

в) правильного ответа нет.

49. Какой тип АЦП  имеет более высокую скорость преобразования?

а) сигма-дельта АЦП;

б) интегрирующего;

в) АЦП последовательного приближения.

50. Стаффинг — это

а) исключение из кода длинных последовательностей единиц;

б) исключение из кода длинных последовательностей нулей;

в) правильного ответа нет.

51. Стаффинг может увеличивать колличество передаваемых бит на

а) 20%;

б) 17%;

в) 23%.

52. Сколько линий надо для обмена информацией на шине 1-Wire?

а) 1;

б) 2;

в) 3.

53. Длительность любого тайм-слота находится в пределах

а) 60-240 мкс;

б) 60-120 мкс;

в) 0-60 мкс.

54. Сколько команд ПЗУ существует?

а) 3;

б) 5;

в) 6.

55. Сколько полей содержит кадр данных в протоколе CAN?

а) 6;

б) 7;

в) 8.
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