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  1. Цели и задачи самостоятельной работы студентов
         Целью работы явятся углубление и закрепление знаний, полученных при изучении курса, развитие навыков самостоятельной работы, умения решать конкретные инженерные задачи.
2. Методические указания по выполнению  самостоятельной 
внеаудиторной работы
Самостоятельная внеаудиторная работа выполняется студентом в соответствии с темами указанными в таблице 1. В этой таблице так же указывается источник, необходимый для освоения предложенного материала. По окончании изучения раздела студент предоставляет отчет в соответствии с заданием в виде конспекта и проходит собеседование с преподавателем.

                                                                                 Таблица 1
	№
п/п
	Наименование видов самостоятельной работы
	Трудоемкость
(час.)
	Методические материалы


	1
	Самостоятельное изучение раздела 2.3 Базовые логические элементы

	6
	[2] (см. п. 4)

	2
	Самостоятельное изучение раздела 2.4 Классификация цифровых схем
	6
	[2] (см. п. 4)

	3
	Самостоятельное изучение раздела 2.7 Двоичные счетчики
	6
	[2] (см. п. 4)

	4
	Самостоятельное изучение раздела 2.8 Регистры
	6
	[2] (см. п. 4)

	5
	Самостоятельное изучение раздела 3.1 Классификация СБИС ПЛ

	6
	[1] (см. п. 4)

	6
	Самостоятельное изучение раздела 3.2 Язык AlteraHDL
	6
	[1] (см. п. 4)

	7
	Самостоятельное изучение раздела 4.6 Архитектура БИС программируемого адаптера параллельного интерфейса КР580ВВ55.
	6
	[2] (см. п. 4)

	8
	Самостоятельное изучение раздела 4.7 Программируемый контроллер режима прямого доступа к памяти КР580 ВТ57.
	7
	[2] (см. п. 4)


3. Вопросы для самоконтроля 
1.  Реверсивный счетчик считает:

а) считает только от 0 до максимального числа
б) считает только от максимального числа до 0
в) может считать как от 0 до максимального числа, так и наоборот
г) может считать как от 0 до максимального числа, так и наоборот при этом в счетчике предусмотрено два раздельных входа для счета импульсов.
2. Мультиплексор это:

1.Цифровой многопозиционный переключатель, имеющий несколько сигнальных входов Хo-Хn и один сигнальный вход Y.

2. Цифровой многопозиционный переключатель, имеющий 1 сигнальный вход Х и несколько сигнальных выходов Yo-Yn
3.Универсальный триггер, обладающий характеристиками всех типов триггеров

4. Устройство, на выходах которого получается двоичный или двоично-десятичный код определяемый числом поступивших на вход счетчика импульсов
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3. Счетчик это:

1. Устройство, на выходах которого получается двоичный или двоично-десятичный код определяемый числом поступивших на вход счетчика импульсов

2. Цифровой многопозиционный переключатель, имеющий несколько сигнальных входов Хo-Хn и один сигнальный вход Y.

3. устройство для хранения информации

4. устройство, которое позволяет вычислить сумму а и в одноразрядные двоичные числа
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4. Демультиплексор это:

1. Цифровой многопозиционный переключатель, имеющий 1 сигнальный вход Х и несколько сигнальных выходов Yo-Yn
2. Устройство, на выходах которого получается двоичный или двоично-десятичный код определяемый числом поступивших на вход счетчика импульсов

3. устройство, которое позволяет вычислить сумму а и в одноразрядные двоичные числа

4. устройство для хранения информации

5. Программа реализует дешифратор двоичного кода в сигнал семисигментного индикатора.
subdesign 7segments
{ i[3..0]:input
a,b,c,d,e,f,g:output
}
begin
TABLE
i[3..0]=>a,b,c,d,e,f,g;
H”0”=>1,1,1,1,1,1,0;
H”1”=>0,1,1,0,0,0,0;
H”2”=>1,1,0,1,1,0,1;
H”3”=>…………….
Допишите строчку :
H”3”=>1,1,1,1,0,0,1;
H”3”=>1,1,1,0,0,1,1;
H”3”=>0,0,1,1,1,1,1;
H”3”=>1,0,1,1,1,0,1;
6.  Какой из перечисленных языков не является языком описания аппаратуры

    1 AHDL
      2 VHDL
      3 Abel

      4  VerilogHDL

      5 Нет правильного ответа

7.    Какой оператор используется в языке AHDL для описания функции И-НЕ

      1 XNOR
      2 NOR
      3 &!

      4 !&

8.   Какой фирмой разработан язык AHDL 

     1 Samsung
     2  Xilinx

     3 Altera
9.  Какой из перечисленных операторов позволяет включить содержимое файла, указанного в операторе,  в текущее текстовое описание

      1 Asser
      2 Define
      3 Constant
      4 Include
10. Вычислить и представить ответ в десятичной системе:
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1) 230                        3) 200

2) 190                        4) 235

11.  Таблица истинности, какого базового логического элемента приведена ниже?
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1) ИЛИ                        3) Исключающее ИЛИ-НЕ 

                          2) И-НЕ                       4) Исключающее ИЛИ

12. Схема, какого базового логического элемента, представленная на рисунке (реализация на элемента И-НЕ.)?
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                          1) ИЛИ                        3) И

                          2) И-НЕ                       4) Исключающее ИЛИ

13. К комбинированным схемам не относится:

                          1) Мультиплексор                  3) Демультиплексор
                          2) Дешифратор                       4) Триггер

14. Цифровой многопозиционный переключатель, имеющий несколько сигнальных входов Xn-X0, несколько адресных входов An-A0 (для управления) и один выход Y, называется: 

                          1) Мультиплексор                  3) Демультиплексор
                          2) Дешифратор                       4) Триггер

15. Условно графическое обозначение, какого устройства показана на картинке:
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                          1) Мультиплексор                  3) Демультиплексор
                          2) Дешифратор                       4) Триггер

16. Устройство, преобразующее двоичный код на входах в активный сигнал на том выходе, номер которого равен десятичному эквиваленту двоичного кода на входах, называется

                          1) Мультиплексор                  3) Демультиплексор
                          2) Дешифратор                       4) Триггер

17. Каких триггеров не существует:

                          1) Асинхронных                  3) Статических

                          2) Прозрачных                     4) Запирающих

18. Схема на элементах И-НЕ, какого триггера представлена на рисунке:
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                          1) RS – триггер               3) JK — триггер
                          2) D-триггер                    4) T— триггер
19. Триггеры со счётным входом, называются:

                          1) RS – триггеры               3) JK — триггеры
                          2) D-триггеры                    4) T— триггеры
20. Счетчики делятся на (выберете неправильный вариант ответа) :

                          1) Суммирующие                  3) Умножающие
                          2) Вычитающие                     4) Реверсивные

21. Какие счетчики считают до максимального числа, далее сбрасываются в 0 и опять считают до максимального числа?

                       1) Синхронные                          3) Асинхронные

                       2) Со сквозным переносом       4) Суммирующие

22. Условно графическое обозначение, какого устройства показана на картинке:
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                          1) Мультиплексор                  3) Регистр
                          2) Дешифратор                       4) Триггер

23. устройство, предназначенное для сложения двух одноразрядных двоичных чисел с учетом возможного переноса из младшего разряда, называется:

                          1) Полусумматор                  3) Полный сумматор

                          2) Многоразрядный              4) Двойной сумматор

24. Схема, какого устройства представлена на рисунке:
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 1) Полный вычитатель                           3) Полный сумматор

 2) Многоразрядный вычитатель           4) Многоразрядный вычитатель

25. По какому критерию не классифицируют СБИС?

          1) По степени интеграции 
          2) По архитектуре простейшего функционального преобразователя
          3) По наличию внутренних ОЗУ
          4) По наличию внутренних ПЗУ
26. По технологии изготовления различают пять видов СБИС (выберете лишнее):

     1)FUSE            3) EPROM            5)EEPROM 

     2) FLASH         4)SRAM               6) нет правильного ответа

27. Язык описания аппаратуры называется:

               1) C++                      3) Lua
               2) AHDL                  4) Ajax
28. Определить базовый логический элемент по его диаграмме, выданной в среде Quartus II.
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1) И     
2) ИЛИ

3) И-НЕ

4) ИЛИ-НЕ

29.Определить базовый логический элемент по его диаграмме, выданной в среде Quartus II.
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1)   И     

2) ИЛИ

3) И-НЕ
4) ИЛИ-НЕ


30.Определить базовый логический элемент по его диаграмме, выданной в среде Quartus II.
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1) И     

2) ИЛИ
3) ИСКЛ. ИЛИ

4) НЕ


31.Определить базовый логический элемент по его диаграмме, выданной в среде Quartus II.
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1) И-НЕ     

2) ИЛИ-НЕ
3) ИСКЛ. ИЛИ

      4) НЕ


32.Определить базовый логический элемент по его диаграмме, выданной в среде Quartus II.
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1) И-НЕ     

2) ИЛИ-НЕ
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      4) И


33.Определить базовый логический элемент по его диаграмме, выданной в среде Quartus II.
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1) И-НЕ     

2) ИЛИ-НЕ

3) ИСКЛ. ИЛИ-НЕ
      4) НЕ


34.Определить базовый логический элемент по его диаграмме, выданной в среде Quartus II.
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1) И-НЕ     

2) ИЛИ-НЕ

3) ИСКЛ. ИЛИ-НЕ

      4) НЕ
35. БМК и СБИС ПЛ с средней степенью интеграции являются СБИС ПЛ с числом логических вентелейа) 1000-5000
б) 1500-15000
в) 10000-50000
г) 15000-150000
36. По технологии изготовления СБИС ПЛ допускающими  УФ стирание являются
а) SRAM
б) EEPROM
в) EPROM
г) FLASH
37. Для микропроцессоров архитектуры i8080 в регистре признаков (RS(F)) (флаговый) бит АС является 

	D7
	D6
	D5
	D4
	D3
	D2
	D1
	D0

	S
	Z
	0
	AC
	0
	P
	1
	CY


а) битом переноса
б) битом четности
в) битом вспомогательного переноса
г) битом нуля
38. Для микропроцессоров архитектуры i8080 вывод микросхемы HLDA является 
а) выходом сигнала “подтверждение захвата”
б) выходом сигнала “разрешение прерывания”
в) выходом синхро-сигнала
г)  входом сигнала захвата
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 39. Засылка константы с помощью команд осуществится по адресу






а) 0510
б) 1005
в) 051А
г) 1А05
 40. При подаче на вход RS-триггера сигнала значение выхода [image: image15.wmf]Q

 примет вид

[image: image20.wmf]R




а) 0
б) 1
в) останется предыдущее значене
г) это значение запрещено
41. Т-триггер можно применять как делитель частоты, для этого на его выводы надо подать сигнал в порядке
а) Т – единицу, С -  сигнал с частотой, которая будет поделена
б) Т – ноль, С - сигнал с частотой, которая будет поделена
в) Т - сигнал с частотой, которая будет поделена
г) Т- сигнал с частотой, которая будет поделена, С – ноль
42. С увеличением разрядности асинхронного счетчика тактовая частота импульсов которые он способен подсчитать
а) увеличивается 
б) не изменяется
в) уменьшается
г) увеличивается в 2n раза, где n – число разрядов
43. Полувычитатель может осуществить вычитание
а) двух многоразрядных двоичных чисел
б) единицы из многоразрядного двоичного числа
в) двух десятичных чисел
г) двух одноразрядных двоичных чисел
44. В САПР Quartus II элемент ИЛИ-НЕ обозначается как
а) [image: image16.png]



б)  [image: image17.png]



в) [image: image18.png]



г) [image: image19.png]



45. По внутренней структуре СБИС ПЛ разделяются на
а) плоскую и выпуклую
б) плоскую и иерархическую
в) многоуровневую и иерархическую
г) упорядоченную и нефиксированную
46. Какая команда осуществляет увеличение на 1 содержимого регистровой пары
а) INX RP
б) SNX RP
в) ADS RP
г) INR SRC
[image: image21.wmf]S

47. Схема является аналогом логического элемента
а) И-НЕ
б) ИЛИ-НЕ
в) ИЛИ
г) Исключающее ИЛИ
48. У микросхем серии 155 питание подается на выводы
а) 1 и 2
б) 1 и 16
в) 7 и 14
г) 8 и 16
49. В качестве какого устройства можно использовать демультиплексор если на его вход X постоянно подать логическую единицу, а двоичный код подавать на адресные входы
а) мультиплексор
б) сумматор
в) регистр
г) дешифратор
50. Реверсивный счетчик считает
а) от 0 до максимального числа
б) от максимального числа до 0
в) может считать как от 0 до максимального числа, так и наоборот
г) до максимального числа, а потом сбрасывается на 0
51. Для создания устройства на СБИС ПЛ достаточно
а) запрограммировать микросхему на программаторе с компьютера
б) заказать создание программируемой логической матрицы
в) заказать комплект логических элементов
г) создать устройство в программе-эмуляторе
52. В структуре микроЭВМ ПЗУ служит для 
а) синхронизации работы микропроцессора и внешних устройств
б) хранения программ БИОС
в) обработки цифровой информации
г) передачи команд и данных
53. "Логическое И" содержимого аккумулятора и константы D8, следующей во втором байте команды описывается командой
а) ANI D8
б) XRA SRC
в) CPI D8
г) ANA SC
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3 Периодические издания
1. Гироскопия и навигация.- СПб: ОАО «Концерн «ЦНИИ «Электроприбор»

2. Авиакосмическое приборостроение: научно – технический и производственный журнал.- М.: ООО Издательство «Научтехлитиздат» 

3. Известия высших учебных заведений. сер. Приборостроние/ СПбГУ информационных технологий механики и оптики.-М., 1995-

4. Компонены и технологии.-М.,2006-
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