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(ФИО, должность, ученая степень, ученое звание)
(

1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)

Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или)  ы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или)  ы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

Полные наименования компетенций представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1

1. Задачи САПР «Вертикаль».
2. Что позволяет выполнять САПР «Вертикаль»?
3. Назвать используемую справочную литературу.
4. Назвать методы проектирования ТП.
5. Какие специализированные вопросы ТП сварки должны учитываться САПР «Вертикаль»?
6. На чем базируется САПР сварки?
7. Какие задачи решает прикладной модуль «Система расчета режимов сварки к САПР ТП ВЕРТИКАЛЬ»?
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-15

1. Что должно учитываться при проектировании техпроцесса сварки?
2. В какие группы объединена информация по составлению ТП сварки?
3. Назовите варианты поиска режимов для угловых, тавровых и нахлесточных соединений.
4. Запишите типовой алгоритм работы технолога в САПР ТП «ВЕРТИКАЛЬ».
5. Перечислите алгоритм создания управляющей программы
6. Перечислите основные параметры траектории обработки осевого сверления
7. Преимущество использования циклов сверления при токарной и фрезерной обработке.

3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1

1. Вследствие каких причин возросла роль проектирования автоматизированных систем?

2. Каковы особенности проектирования автоматизированных систем?

3. Какие задачи решают на этапах НИР, ОКР и РП?

4. Каково содержание функционального, конструкторского и технологического аспектов проектирования?

5. Назовите отличия структурной, функциональной и принципиальной схем автоматизированной системы.

6. Приведите примеры проектных решений.

7. Что такое проектная процедура?

8. Назовите отличия проектной операции от проектной процедуры.

9. В какой последовательности создают автоматизированную систему?

10. По каким двум факторам оценивают риски?

11. Как защитить процесс проектирования от случайных рисков?

12. Назовите отличия внутреннего проектирования от внешнего.

13. Чему соответствуют стороны «треугольника проекта»?

14. Как представляют работу в сетевом графике?

15. Как определяют «критический путь»?

16. Перечислите подэтапы работы над проектом.

17. Какими видами моделей описывают объект автоматизации в методике SADT!

18. Для чего и в какой последовательности проводят предпроектный анализ объекта автоматизации?

19. Чем отличается информация о производстве для заказчика и проектировщика автоматизированной системы?

20. Каково содержание разделов технического задания?

21. В каком разделе технического задания устанавливают требования по времени хранения информации?

22. Для чего разрабатывают эскизный проект?

23. Каково содержание разделов эскизного проекта?

24. Что должен содержать технический проект?

25. Назовите отличия рабочего проекта от технического.

26. Перечислите отличия в задачах проектирования механических и автоматизированных систем.

27. Чем процесс управления отличается от технологического процесса?

28. Опишите шесть этапов развития систем управления технологическим оборудованием.

29. Назовите отличия проектирования программируемого устройства управления от проектирования аппаратного устройства управления.

30. Каковы отличия встраиваемой автоматизированной системы от распределенной?

31. Чем встраиваемая система двигательного типа отличается от встраиваемой системы информационного типа?

32. Опишите три вида управления перемещением механического элемента и их приложения.

33. Что показывает погрешность позиционирования?

34. Что больше — зона обслуживания или рабочая зона подвижного элемента?

35. Прямые или обратные задачи кинематики решают при разработке и эксплуатации манипулятора?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-15

36. Опишите типичные ошибки проектировщика автоматизированной системы.

37. Перечислите последовательность формирования проектного решения при структурно-ступенчатом подходе к проектированию.

38. Как разделить систему на иерархические уровни?

39. Перечислите достоинства и недостатки восходящего и нисходящего проектирования.

40. Чем отличается системный подход от несистемного?

41. Как ведут проектирование с помощью имитации и анимации?

42. Чем отличается объектно-ориентированный подход к проектированию от традиционного?

43. Что представляют собой свойства абстрагирования, наследования, полиморфизма и инкапсуляции объекта проектирования?

44. Какие элементы должен иметь шаблон проектирования?

45. Что представляет собой функциональный блок в распределенной автоматизированной системе?

46. Перечислите способы формирования алгоритма управления для полностью определенной, организованной и неорганизованной технологических сред.

47. Для чего нужна оценка сложности управления в изменяющейся среде?

48. Перечислите прямые и косвенные источники эффективности автоматизации.

49. Чем затраты живого труда отличаются от затрат овеществленного труда?

50. Опишите три вида изменения соотношения затрат живого и овеществленного труда в результате автоматизации.

51. При каком условии отыскивают границы целесообразности автоматизации производства?

52. Для чего строят «дерево целей» при проектировании?

53. Чем разрешающая способность датчика отличается от погрешности?

54. Какие характеристики имеет зона чувствительности датчика положения?

55. Какие датчики положения нечувствительны к материалу перемещаемого объекта?

56. Чем измеритель перемещений отличается от датчика положения?

57. Назовите отличия программируемого логического контроллера и промышленного компьютера от персонального компьютера.

58. Перечислите виды дискретных исполнительных устройств.

59. Каковы преимущества систем радиочастотной идентификации перед системами штрих-кодового кодирования?

60. Какие уровни протокола промышленной шины регламентированы стандартом ISO/OSI?

61. Как метод ветвей и границ позволяет оптимизировать выбор средств автоматизации?

62. Как решают проблему конструктивной, информационной, программной и энергетической совместимости средств автоматизации?

63. Как согласуют динамику производства и поставок в системе «Just- In-Time»?

64. Чем концепция CAD + САМ отличается от концепции CAD/CAM1

65. Каковы функции уровней I/O, Control, SCADA, MES, MRPII в компьютерно-интегрированном производстве?

\4. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся (защиты курсового проекта) по дисциплине (модулю)
Выполнение курсовой работы (проекта) не предусмотрено учебным планом.
