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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)
Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

Полные наименования компетенций и индикаторов их достижения представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.1)
1 ЭДС в фазах сельсина-датчика по отношению к ЭДС в фаза сельсина-приёмника в контуре: 

а) со направлены;

б) разно направлены. 

2 Выражение для тока в первой фазе сельсина-датчика и сельсина-приёмника в контуре имеет вид: 
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3. Погрешности выходного сигнала СКВТ подразделяются на:

а) случайные;

б) систематические;

в) методические.

4. Выражение для продольной намагничивающей силы сельсина приемника имеет вид:
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5. Приведите эскиз электрической схемы симметрирования СКВТ.

6. Приведите эскиз схемы включения пары сельсин-датчик, сельсин-приемник.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.4)

1. Ток отпускания электромеханического реле указывает 

а) при каком токе реле переходит из выключенного состояния во включенное;

б) при каком токе реле переходит из включенного состояния в выключенное;

в) при каком токе реле выходит из строя;

г) при каком токе реле становится в центральное положение.

2. Ток срабатывания электромеханического реле указывает 

а) при каком токе реле переходит из выключенного состояния во включенное;

б) при каком токе реле переходит из включенного состояния в выключенное;

в) при каком токе реле выходит из строя

г) при каком токе реле становится в центральное положение

3. Вращающийся трансформатор по конструкции схож с

а) асинхронной электрической машиной с фазным ротором;

б) синхронной электрической машиной с неявнополюсным ротором;

в) асинхронной электрической машиной с короткозамкнутым ротором;

г) синхронной электрической машиной с независимым возбуждением.

4. В РФ вращающиеся трансформаторы работают в сетях

а) 50-60 Гц;

б) 60-300 Гц;

в) 400-2000 Гц;

г) от 2000 Гц и выше.
5. Приведите эскиз электрической схемы включения электромагнита рулевого привода в цепь управления. Силовой ключ построен на базе МОП-транзистора, предусмотреть гальваническую развязку цепи затвора и защиту транзистора от токов самоиндукции.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.7)

1. В рулевых приводах электромагнитного типа механическая пружина предназначена:

а) для удержания аэродинамического руля в нейтральном положении;

б) для сглаживания вибраций аэродинамического руля при движении в потоке;

в) для аккумулирования энергии переброса руля с упора на упор.

2. В СКВТ при синусном режиме функционирования возможно только:

а) первичное симметрирование;

б) вторичное симметрирование.

3. Наибольшая точность полного вторичного симметрирования достигается при симметрировании по методу:

а) амперметра;

б) вольтметра.
4. Приведите математическую зависимость между входным напряжением питания СКВТ и выходным при отклоненном роторе.

5. Приведите эскиз электрической схемы включения СКВТ.

6. Составьте электрическую схему управления электромагнитным рулевым приводом, состоящим из двух катушек электромагнита, силовых транзисторов, элементов гальванической развязки, элементов защиты, элементов измерения тока в цепи каждой из катушек (шунты).
3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.1)

1. Выражение для поперечной намагничивающей силы сельсина приемника имеет вид:
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2. В схемах управления сельсины подразделяются на (перечислите).

3. Как управляемая цепь связана с управляющей в ЭМ реле:

а) электрически;

б) механически;

в) электромеханически;

г) не связана.

4. Сельсины обеспечивают поворот/вращение

а) только асинхронно;

б) только синхронно;

в) синхронно, но не синфазно;

г) синхронно и синфазно.

5. Поляризованное реле срабатывает от

а) постоянного тока;

б) переменного тока;

в) и постоянного и переменного тока;

г) трехфазного тока.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.4)

1. Пространственный угол обмоток ротора (статора) СКВТ относительно друг друга составляет 

а) 30°;

б) 45°;

в) 60°;

г) 90°.

2. Основное требование, предъявляемое к ВТ заключается:

а) низком энергопотреблении;

б) максимальной точности преобразования угла поворота ротора в напряжение по заданному функциональному закону;

в) в обеспечении максимального момента на валу.

3. В каком диапазоне углов выходной сигнал линейного вращающегося трансформатора имеет линейную зависимость?

а) от 0° до 60°;

б) от 0° до 45°

в) от 0° до 90°

4. Симметрирование обмоток СКВТ предназначено для:

а) устранение искажающего действия ЭДС самоиндукции;

б) уменьшения потребляемого тока;

в) увеличения быстродействия ВТ.

5. Приведите график изменения тока в цепи катушки электромагнитного реле при срабатывании и отпускании. Дайте пояснения участкам графика.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-1.7)

1. Опишите принцип работы фотоимпульсного датчика положения ротора. Приведите расчет угла установки оптопар для бесколлекторного электродвигателя с числом пар полюсов 36.

2. Тахогенератор. Приведите схему поясняющую принцип действия. 

3. Редуктосин. Принцип действия, схема, назначение. 
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