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)
1 Цель и задачи освоения дисциплины (модуля)

Целью освоения дисциплины (модуля) является формирование у обучающихся знаний по устройству и принципам действия технических средств навигации и управления движением различных типов, их технических характеристик и особенностей конструкций; умений технически грамотно и обоснованно выбирать соответствующий поставленной задаче элемент, рассчитывать его основные характеристики, правильно использовать его при эксплуатации.
Задачами освоения дисциплины (модуля) являются:

– изучение типовых технических средств навигации и управления движением;

– формирование навыков идентификации, качественного и количественного анализа, математического моделирования типовых технических средств навигации и управления движением;

– формирование навыков выбора технических средств навигации и управления движением для конкретных условий применения, построения динамических моделей элементов и определения их параметров по результатам анализа процесса функционирования, нагрузочным характеристикам, экспериментальным данным и т.д.
2 Место дисциплины (модуля) в структуре основной профессиональной образовательной программы

Дисциплина (модуль) относится к вариативной части основной профессиональной образовательной программы.

Дисциплина (модуль) изучается в седьмом семестре. 
3 Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю)

Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), соотнесенных с планируемыми результатами освоения основной профессиональной образовательной программы (формируемыми компетенциями) и индикаторами их достижения, установленными в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы, приведён ниже.

В результате освоения дисциплины (модуля) обучающийся должен:
Знать: 

1) методы построения математических моделей технических средств навигации и управления движением (код компетенции –ПК-2, код индикатора – ПК-2.1);

Уметь: 

1) проводить расчеты параметров математических моделей технических средств навигации и управления движением (код компетенции – ПК-2, код индикатора – ПК-2.3);

Владеть: 

1) методами анализа и синтеза параметров технических средств навигации и управления движением (код компетенции –ПК-2, код индикатора – ПК-2.8).
Полные наименования компетенций и индикаторов их достижения представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

4 Объем и содержание дисциплины (модуля)
4.1 Объем дисциплины (модуля), объем контактной и самостоятельной работы обучающегося при освоении дисциплины (модуля), формы промежуточной аттестации по дисциплине (модулю)
	Номер семестра
	Формы промежуточной аттестации
	Общий объем в зачетных единицах
	Общий объем в академических часах
	Объем контактной работы

в академических часах
	Объем самостоятельной работы в академических часах

	
	
	
	
	Лекционные занятия
	Практические (семинарские) занятия
	Лабораторные работы
	Клинические практические занятия
	Консультации
	Промежуточная аттестация
	

	Очная форма обучения

	7
	Э
	4
	144
	14
	–
	28
	–
	2
	0,25
	99,75

	Итого
	–
	4
	144
	14
	–
	28
	–
	2
	0,25
	99,75


Условные сокращения: Э – экзамен, ЗЧ – зачет, ДЗ – дифференцированный зачет (зачет с оценкой), КП – защита курсового проекта, КР – защита курсовой работы.
4.2 Содержание лекционных занятий

Очная форма обучения

	№

п/п
	Темы лекционных занятий

	7 семестр

	1
	Введение и общие положения. Основные технические средства и их классификация. Физические основы работы технических средств. Статические и динамические характеристики

	2
	Основные методы измерения и измерительные схемы

	3
	Потенциометрические датчики

	4
	Электромагнитные датчики

	5
	Тензометрические датчики. Пьезоэлектрические датчики. Емкостные датчики. Магнитометрические датчики

	6
	Терморезисторы. Фотоэлектрические датчики. Ультразвуковые датчики

	7
	Электромагнитные датчики момента. Контактные и бесконтактные сельсины. Исполнительный асинхронный микродвигатель с полым ротором


4.3 Содержание практических (семинарских) занятий

Занятия указанного типа не предусмотрены основной профессиональной образовательной программой.

4.4 Содержание лабораторных работ

Очная форма обучения
	№

п/п
	Наименования лабораторных работ

	7 семестр

	1
	Исследование характеристик тонкопленочных магниторезисторов

	2
	Исследование характеристик фотоэлектрических датчиков

	3
	Исследование характеристик индукционных датчиков углового положения – сельсинов

	4
	Исследование характеристик асинхронного тахогенератора с полым ротором

	5
	Исследование характеристик исполнительного микродвигателя постоянного тока

	6
	Исследование характеристик исполнительного асинхронного микродвигателя с полым ротором


4.5 Содержание клинических практических занятий

Занятия указанного типа не предусмотрены основной профессиональной образовательной программой.
4.6 Содержание самостоятельной работы обучающегося

Очная форма обучения
	№

п/п
	Виды и формы самостоятельной работы

	7 семестр

	1
	Самостоятельное изучение раздела «Реверсивные и функциональные потенциометрические датчики»

	2
	Самостоятельное изучение раздела «Магнитоэлектрические и электродинамические датчики момента»

	3
	Самостоятельное изучение раздела «Индукционные датчики»

	4
	Самостоятельное изучение раздела «Гиромоторы»

	5
	Подготовка к промежуточной аттестации и ее прохождение


5 Система формирования оценки результатов обучения по дисциплине (модулю) в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации обучающегося

Очная форма обучения
	Мероприятия текущего контроля успеваемости 

и промежуточной аттестации обучающегося
	Максимальное количество баллов 

	7 семестр

	Текущий 

контроль 

успеваемости
	Первый 

рубежный

контроль


	Оцениваемая учебная деятельность 

обучающегося:

	
	
	Посещение лекционных занятий
	10

	
	
	Выполнение и защита лабораторных работ № №1-3
	10

	
	
	Контрольная работа №1
	10

	
	
	Итого
	30

	
	Второй

рубежный

контроль
	Оцениваемая учебная деятельность 

обучающегося:

	
	
	Посещение лекционных занятий
	10

	
	
	Выполнение и защита лабораторных работ № №4-6
	10

	
	
	Контрольная работа №2
	10

	
	
	Итого
	30

	Промежуточная аттестация
	Экзамен
	40 (100*)


* В случае отказа обучающегося от результатов текущего контроля успеваемости

Шкала соответствия оценок в стобалльной и академической системах оценивания результатов обучения по дисциплине (модулю)

	Система оценивания 

результатов обучения 
	Оценки

	Стобалльная система оценивания
	0 – 39
	40 – 60
	61 – 80
	81 – 100

	Академическая система оценивания 

(экзамен, дифференцированный зачет, защита курсового проекта, 

защита курсовой работы)
	Неудовлетворительно
	Удовлетворительно
	Хорошо
	Отлично

	Академическая система оценивания 

(зачет)
	Не зачтено
	Зачтено


6 Описание материально-технической базы (включая оборудование и технические средства обучения), необходимой для осуществления образовательного процесса по дисциплине (модулю) 

Для осуществления образовательного процесса по дисциплине (модулю) требуется:

- учебная аудитория оснащенная доской для написания мелом (лекционные занятия);

- компьютерный класс (практические (семинарные) занятия);

7 Перечень основной и дополнительной учебной литературы, необходимой для освоения дисциплины (модуля)
7.1 Основная литература

1. Вольдек А. И. Электрические машины. Машины переменного тока : учебник для вузов / А. И. Вольдек, В. В. Попов .— М.[и др.] : Питер, 2008 .— 350 с. 
2. Кацман М.М. Электрические машины приборных устройств и средств автоматизации : учеб.пособие для сред.проф.образования / М.М.Кацман .— М. : Академия, 2006 .— 368c.
3. Кацман М.М. Лабораторные работы по электрическим машинам и электрическому приводу : учебное пособие для среднего профессионального образования / М.М.Кацман .— 3-е изд.,перераб.и доп. — М. : Академия, 2004 .— 256с. 

4. Кацман М.М.  Электрические машины : учебник для сред. проф. образования / М. М. Кацман .— 7-е изд., стер. — М. : Академия, 2007 .— 496 с. 

5. Поршнев, С.В. Компьютерное моделирование физических процессов в пакете MATLAB. + CD [Электронный ресурс]: – Электрон. дан. – СПб.: Лань, 2011. – 727 с. – Режим доступа: http://e.lanbook.com/books/element.php?pl1_id=650 – загл. с экрана.

6. Павловский, Ю.Н. Имитационное моделирование: учеб. пособие для вузов / Ю.Н. Павловский, Н.В. Белотелов, Ю.И. Бродский. – М.: Академия, 2008. – 236 с.
7.2 Дополнительная литература

1. Келим Ю.М. Типовые элементы систем автоматического управления : учеб.пособие для сред. проф. образования / Ю. М. Келим .— М. : ФОРУМ : ИНФРА-М, 2007 .— 384 с. 

2. Джексон, Р.Г. Новейшие датчики : монография / Р.Г.Джексон;пер.с англ.под ред.В.В.Лучинина .— М. : Техносфера, 2007 .— 384с.  

3. Фрайден Д, ж. Современные датчики : справочник / Д.Фрайден;пер.с англ.Ю.А.Заболотной;под ред.Е.Л.Свинцова .— М. : Техносфера, 2006 .— 592с.

4. Вольдек А.И. Электрические машины. Введение в электромеханику.Машины постоянного тока и трансформаторы : учебник для вузов / А.И.Вольдек,В.В.Попов .— М.[и др.] : Питер, 2008 .— 320с. 

5. Брускин Д.Э. Электрические машины и микромашины : учебник для вузов / Д. Э. Брускин, А. Е. Зорохович, В. С. Хвостов .— 3-е изд., перераб. и доп. — М. : Высш. шк., 1990 .— 528.

6. Абрамов В.М. Электронные элементы устройств автоматического управления: Схемы.Расчет.Справочные данные / В.М.Абрамов .— М. : Академкнига, 2006 .— 680с.  

7. Распопов, В.Я. Элементы гироприборов. Гиромоторы : Учеб.пособие / В.Я.Распопов; ТулПИ .— Тула, 1989 .— 72с.

8 Перечень ресурсов информационно-телекоммуникационной сети «Интернет», необходимых для освоения дисциплины (модуля)

Ресурсы информационно-телекоммуникационной сети «Интернет» не требуются.

9 Перечень информационных технологий, необходимых для осуществления образовательного процесса по дисциплине (модулю)
9.1 Перечень необходимого ежегодно обновляемого лицензионного и свободно распространяемого программного обеспечения, в том числе отечественного производства 

1. Программный пакет Scilab.
2. Пакет офисных приложений «МойОфис»;

9.2 Перечень необходимых современных профессиональных баз данных и информационных справочных систем

Современные профессиональные базы данных и информационные справочные системы не требуются.
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