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Целью настоящих методических указаний по изучению курса «Микропроцессорные устройства аппаратуры управления подвижными объектами» является обеспечение эффективности самостоятельной работы студентов на основе усвоения материала практических работ и работы с литературой на основе рациональной организации ее изучения.

Задачи настоящих методических указаний по изучению дисциплины «Микропроцессорные устройства аппаратуры управления подвижными объектами» включают:

· активизацию самостоятельной работы студентов,

· содействие развитию творческого отношения студентов к учебе,

· выработку умений и навыков рациональной работы с литературой,

· обеспечение контроля за ходом самостоятельной работы студентов и ее результатами,

· управление познавательной деятельностью студентов.
На самостоятельной работе студентам с использованием рекомендуемой литературы [1-9] необходимо изучить следующие темы дисциплины:

1. Введение в архитектуру микропроцессорных систем.

Общие сведения о цифровых устройствах обработки информации.

Основные принципы работы микропроцессорных устройств.

Классификация микропроцессорных устройств.

2. Архитектура ядра микроконтроллера AT90S8535.

Организация и распределение памяти микроконтроллера AT90S8535.

АЛУ и регистры общего назначения микроконтроллера.

Управляющие регистры микроконтроллера  (указатель стека, регистр флагов, регистр статуса).

3. Система прерываний микроконтроллера AT90S8535.

Организация работы системы прерываний.

Распределение векторов прерываний.

4. Методы адресации и система команд микроконтроллера AT90S8535.

5. Параллельные порты микроконтроллера AT90S8535.

6. Последовательные интерфейсы микропроцессорных систем.

Универсальный последовательный интерфейс  UART.

Последовательный периферийный интерфейс SPI.

Интерфейс I2C.

7. Таймеры-счетчики микроконтроллера AT90S8535.

Обзор функциональных возможностей. Прерывания таймеров-счетчиков.

Таймер-счетчик 0.

Таймер-счетчик 1.

Таймер-счетчик 2.

8. Встроенные устройства обработки аналоговых сигналов микроконтроллера AT90S8535.

Аналоговый мультиплексор.

Аналоговый компаратор.

Цифро-аналоговый преобразователь.

9. Построение систем управления на основе микроконтроллеров.

Аппаратное сопряжение с периферийными устройствами.

Программная организация ввода-вывода.
Форма контроля результатов самостоятельной работы – контрольный опрос. Образцы контрольных вопросов приведены ниже:
1. Какую разрядность имеет таймер-счетчик 1?

2. Как организуется синхронизация при использовании интерфейса SPI?

3. Как задается скорость обмена по интерфейсу UART,

4. Как задается скважность ШИМ в таймере-счетчике 1?

5. Как задается время преобразования встроенного АЦП?

6. Как организована работа системы прерываний?
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