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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)
Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

Полные наименования компетенций и индикаторов их достижения представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 5.1)

1. Область применения GPS-приемника?

2. Принцип работы GPS-приемника?

3. Какие существуют методы решения навигационных задач по определению координат объекта по информации от спутников?

4. Перечислите достоинства и недостатки дальномерного метода.

5. Перечислите достоинства и недостатки псевдо-радиально-скоростного метода?

6. Для чего необходимо преобразование геодезических координат в прямоугольные?

7. Какое количество точек земной поверхности необходимо для определения угла наклона?

8. Какие существуют методы решения навигационных задач по определению координат объекта по информации от спутников.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 5.2)

1. Перечислите достоинства и недостатки дальномерного метода.

2. Основные источники ошибок, влияющие на точность навигационных определений.

3. Какое устройство имеют инерциальные навигационные системы?

4. Поясните принцип работы инерциальных навигационных систем.

5. Какие достоинства и недостатки имеют инерциальные навигационные системы?

6. Что такое ИНС? Какое назначение имеют ИНС?

7.  Основные погрешности ИНС?

8. Классификация инструментальных погрешностей.

9. Что такое БИНС?

10. Назначение БИНС.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 5.3)

1. Типы датчиков угловой скорости.

2. Что такое микромеханические ЧЭ? Их достоинства и недостатки. 

3.  Раскройте понятие термина – навигация.

4. На чем основана работа спутниковой радионавигационной системы.

5. Дайте сравнительную характеристику инерциальной навигационной системы и бесплатформенной инерциальной навигационной системы.

6. Укажите достоинства и недостатки спутниковой радионавигационной системы и бесплатформенной инерциальной навигационной системы.

7. Нарисуйте простейшую разомкнутую схему комплексирования бесплатформенной инерциальной навигационной системы и спутниковой радионавигационной системы.

8. Укажите на отличительные особенности сильносвязанных инерциальноспутниковых навигационных систем.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-11 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 11.1)

1. Зарисуйте структуру математической модели инерциально-спутниковой навигационной системы.

2. Способы защиты приёмной аппаратуры СНС от помех.

3. Методы определения параметров ориентации подвижных объектов по сигналам спутниковых навигационных систем.

4. Метод определения параметров ориентации, основанный на измерении линейных скоростей антенн, расположенных на подвижном объекте.

5. Фазовый интерферометрический метод определения параметров ориентации.

6. Сравнительный анализ методов определения параметров ориентации по сигналам СНС.

7. Помехи спутниковых навигационных систем.

8. Корреляционно-экстремальные навигационные системы.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-11 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 11.2)

1. Основное уравнение инерциальной системы навигации.

2. Форма Земли. Координаты точек на земном сфероиде.

3. Системы координат используемые в навигационных системах.

4. Инерциально-спутниковые навигационные системы, построенные по разомкнутой схеме. 

5. Инерциально-спутниковые навигационные системы, построенные на слабосвязанной схеме. 

6. Инерциально-спутниковые навигационные системы, построенные на сильносвязанной схеме. 

7. Инерциально-спутниковые навигационные системы, построенные по глубоко интегрированной схеме. 

8.  Модели погрешностей интегрированных систем ориентации и навигации.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-11 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 11.3)

1. Анализ точности интегрированных систем ориентации и навигации.

2. Режимы работы интегрированных систем ориентации и навигации и используемые в них методы обработки информации.

3. Методы и алгоритмы навигационных определений в СНС.

4. Платформенные инерциальные навигационные системы.

5. Принципы определения координат и скоростей приемной аппаратуры в спутниковых навигационных системах. Разностный метод определения координат и скоростей.

6. Принципы определения координат и скоростей приемной аппаратуры в спутниковых навигационных системах. Итеративный метод определения координат и скоростей.

7. Состав системы ГЛОНАСС, основные характеристики орбитальной группировки наземного комплекса управления.

8. Акселерометры. Общая характеристика.

9. Гироскопы. Общая характеристика.

10. Начальная выставка БИНС.

3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 5.1)

1. Область применения GPS-приемника?

2. Принцип работы GPS-приемника?

3. Какие существуют методы решения навигационных задач по определению координат объекта по информации от спутников?

4. Перечислите достоинства и недостатки дальномерного метода.

5. Перечислите достоинства и недостатки псевдо-радиально-скоростного метода?

6. Для чего необходимо преобразование геодезических координат в прямоугольные?

7. Какое количество точек земной поверхности необходимо для определения угла наклона?

8. Какие существуют методы решения навигационных задач по определению координат объекта по информации от спутников.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 5.2)

1. Перечислите достоинства и недостатки дальномерного метода.

2. Основные источники ошибок, влияющие на точность навигационных определений.

3. Какое устройство имеют инерциальные навигационные системы?

4. Поясните принцип работы инерциальных навигационных систем.

5. Какие достоинства и недостатки имеют инерциальные навигационные системы?

6. Что такое ИНС? Какое назначение имеют ИНС?

7.  Основные погрешности ИНС?

8. Классификация инструментальных погрешностей.

9. Что такое БИНС?

10. Назначение БИНС.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 5.3)

1. Типы датчиков угловой скорости.

2. Что такое микромеханические ЧЭ? Их достоинства и недостатки. 

3.  Раскройте понятие термина – навигация.

4. На чем основана работа спутниковой радионавигационной системы.

5. Дайте сравнительную характеристику инерциальной навигационной системы и бесплатформенной инерциальной навигационной системы.

6. Укажите достоинства и недостатки спутниковой радионавигационной системы и бесплатформенной инерциальной навигационной системы.

7. Нарисуйте простейшую разомкнутую схему комплексирования бесплатформенной инерциальной навигационной системы и спутниковой радионавигационной системы.

8. Укажите на отличительные особенности сильносвязанных инерциальноспутниковых навигационных систем.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-11 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 11.1)

1. Зарисуйте структуру математической модели инерциально-спутниковой навигационной системы.

2. Способы защиты приёмной аппаратуры СНС от помех.

3. Методы определения параметров ориентации подвижных объектов по сигналам спутниковых навигационных систем.

4. Метод определения параметров ориентации, основанный на измерении линейных скоростей антенн, расположенных на подвижном объекте.

5. Фазовый интерферометрический метод определения параметров ориентации.

6. Сравнительный анализ методов определения параметров ориентации по сигналам СНС.

7. Помехи спутниковых навигационных систем.

8. Корреляционно-экстремальные навигационные системы.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-11 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 11.2)

1. Основное уравнение инерциальной системы навигации.

2. Форма Земли. Координаты точек на земном сфероиде.

3. Системы координат используемые в навигационных системах.

4. Инерциально-спутниковые навигационные системы, построенные по разомкнутой схеме. 

5. Инерциально-спутниковые навигационные системы, построенные на слабосвязанной схеме. 

6. Инерциально-спутниковые навигационные системы, построенные на сильносвязанной схеме. 

7. Инерциально-спутниковые навигационные системы, построенные по глубоко интегрированной схеме. 

8.  Модели погрешностей интегрированных систем ориентации и навигации.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-11 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 11.3)

1. Анализ точности интегрированных систем ориентации и навигации.

2. Режимы работы интегрированных систем ориентации и навигации и используемые в них методы обработки информации.

3. Методы и алгоритмы навигационных определений в СНС.

4. Платформенные инерциальные навигационные системы.

5. Принципы определения координат и скоростей приемной аппаратуры в спутниковых навигационных системах. Разностный метод определения координат и скоростей.

6. Принципы определения координат и скоростей приемной аппаратуры в спутниковых навигационных системах. Итеративный метод определения координат и скоростей.

7. Состав системы ГЛОНАСС, основные характеристики орбитальной группировки наземного комплекса управления.

8. Акселерометры. Общая характеристика.

9. Гироскопы. Общая характеристика.

10. Начальная выставка БИНС.

4. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся (защиты курсовой работы (проекта)) по дисциплине (модулю)
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 5.1)

1. Инерциально-спутниковые навигационные системы, построенные по разомкнутой схеме. 

2. Инерциально-спутниковые навигационные системы, построенные на слабосвязанной схеме. 

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 5.2)

1. Инерциально-спутниковые навигационные системы, построенные на сильносвязанной схеме. 

2. Инерциально-спутниковые навигационные системы, построенные по глубоко интегрированной схеме. 

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 5.3)

1. Акселерометры. Общая характеристика.

2. Гироскопы. Общая характеристика.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-11 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 11.1)

1. Состав системы ГЛОНАСС, основные характеристики орбитальной группировки наземного комплекса управления.

2. Платформенные инерциальные навигационные системы
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-11 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 11.2)

1. Назначение ИНС.

2. Устройство инерциальных навигационных систем.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-11 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 11.3)

1. Принцип работы инерциальных навигационных систем.

2. Область применения GPS-приемника.

3. Принцип работы GPS-приемника?

