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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)
Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

Полные наименования компетенций и индикаторов их достижения представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 1.1)

1. Какой тип потенциометра обладает наибольшей стабильностью рабочей характеристики?

2. Какие контакты применяют при токах от нескольких ампер до десятков ампер?

3. Как изменяется амплитуда прибивного напряжения с возрастанием атмосферного давления для разомкнутого контакта с постоянным зазором?

4. Что необходимо предпринять для уменьшения переходного сопротивления контакта?

5. Принцип действия электромагнитного механизма.

6. Классификация электромагнитных механизмов.

7. Прямой и  обратный пьезоэлектрический эффекты.

8. Классификация приборов стабилизации частоты.

9. Принцип работы и классификация пьезоэлектрических резонаторов
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 1.2)

1. У какого типа потенциометра наихудшая разрешающая способность?

2. От чего зависит падение напряжения на электрическом контакте, при котором температура в контакте достигает значения плавления материала контакта?

3. Чем достигается уменьшение времени дребезга контактов при их замыкании?

4. Назовите удельное сопротивление меди.

5. Какие контакты наиболее часто применяют в электрических машинах?

6. Что является датчиком при тензометрическом методе линейных измерений?

7. Что является датчиком при емкостном методе линейных измерений?

8. В каких измерениях, в основном, используются пьезопреобразователи?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 1.3)

1. В чем преимущество трехпроводной схемы включения моста?

2. Что не входит в индивидуальные системы отображения зрительной информации?

3. Сколько групп составляют основу современных малогабаритных устройств для отобра​жения зрительной информации?

4. Приведите примеры основных типов емкостных преобразователей.

5. Приведите схему устройства емкостного преобразователя для измерения уровня жидкости.

6. Принцип действия ионизационной камеры.

7. Напишите формулу, связывающую напряжение между параллельными пластинами,  напряженностью поля и расстояние между пластинами емкостного датчика.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 2.1)

1. Что называется соленоидом?

2. При каких условиях катушка представляет собою систему последовательно соединенных круговых витков одинакового радиуса, имеющую общую ось?

3. Каково  поле внутри длинного соленоида?

4. Какие индикаторы представляют собой набор светоизлучающих диодных структур специальной конфигурации?

5. Сколько точек содержит простейший универсальный матричный индикатор?

6. Как называется способность детектора реагировать только на опре​деленное химическое вещество и не реагировать на все остальные?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 2.2)

1. Какие индикаторы основаны на использовании материалов, характеризуемых одновременным сочетанием свойств жидкости и кристалла?

2. Как называются силы,  порождающие дополнительные деформации пьезоэле​мента, преобразуемые через пьезоэффект в электрическое переменное напряжение с амплитудой, пропорциональной частоте вращения, и фазой, соответствующей направлению вращения?

3. Как называются преобразователи,  представляющие  собой электровакуумные приборы с механически управляемыми электродами?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 2.3)

1. Мехатронные (механотронные)  преобразователи: основные виды, структурная схема.

2. Принцип действия акселерометра.

3. Назовите области применения химических датчиков.

4. Основные характеристики химических датчиков, их недостатки.

5. Классификация химических детекторов.

6. Металл-оксидные химические датчики.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-10 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 10.1)

1. Приведите классификацию резистивных преобразователей.

2. Тензорезистивные преобразователи.

3. Какие датчики служат для обнаружения малых концентраций легковоспламеняющихся газов внутри шахт?

4. Как называется метод аналитической химии, заключающийся в иони​зации исследуемого образца, последующем ускорении полученных ионов при помощи высокого напряжения и фокусировки их в луч?

5. Как называются датчики, использующие принцип измерения разницы фаз двух  световых волн распространяющихся в двух световодах: контрольном и измерительном, причем первый находится в известных условиях, второй – в измерительной среде?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-10 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 10.2)

1. Что означает понятие «неинерционность» систем?

2. Назовите типы корпусов пьезорезонаторов.

3. Основные параметры пьезорезонаторов.

4. Принцип действия емкостного преобразователя.

5. Чему равна электроемкость плоского конденсатора?

6. Емкостные преобразователи на основе сферического и цилиндрического конденсаторов.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-10 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 10.3)
1. Какие датчики основаны на влиянии концентрации реагентов на равновесие окис​лительно-восстановительных реакций, происходящих в электрохимической ячей​ке на границе электрод-электролит?

2. Прямой или обратный пьезоэффект используют преобразователи, при​меняемые в приборах для измерения силы, давления, ус​корения?

3. Приведите компоновочную схему авиационного вариометра.

4. На каком токе работают емкостные преобразователи?

3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 1.1)

10. Какой тип потенциометра обладает наибольшей стабильностью рабочей характеристики?

11. Какие контакты применяют при токах от нескольких ампер до десятков ампер?

12. Как изменяется амплитуда прибивного напряжения с возрастанием атмосферного давления для разомкнутого контакта с постоянным зазором?

13. Что необходимо предпринять для уменьшения переходного сопротивления контакта?

14. Принцип действия электромагнитного механизма.

15. Классификация электромагнитных механизмов.

16. Прямой и  обратный пьезоэлектрический эффекты.

17. Классификация приборов стабилизации частоты.

18. Принцип работы и классификация пьезоэлектрических резонаторов

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 1.2)

9. У какого типа потенциометра наихудшая разрешающая способность?

10. От чего зависит падение напряжения на электрическом контакте, при котором температура в контакте достигает значения плавления материала контакта?

11. Чем достигается уменьшение времени дребезга контактов при их замыкании?

12. Назовите удельное сопротивление меди.

13. Какие контакты наиболее часто применяют в электрических машинах?

14. Что является датчиком при тензометрическом методе линейных измерений?

15. Что является датчиком при емкостном методе линейных измерений?

16. В каких измерениях, в основном, используются пьезопреобразователи?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 1.3)

8. В чем преимущество трехпроводной схемы включения моста?

9. Что не входит в индивидуальные системы отображения зрительной информации?

10. Сколько групп составляют основу современных малогабаритных устройств для отобра​жения зрительной информации?

11. Приведите примеры основных типов емкостных преобразователей.

12. Приведите схему устройства емкостного преобразователя для измерения уровня жидкости.

13. Принцип действия ионизационной камеры.

14. Напишите формулу, связывающую напряжение между параллельными пластинами,  напряженностью поля и расстояние между пластинами емкостного датчика.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 2.1)

7. Что называется соленоидом?

8. При каких условиях катушка представляет собою систему последовательно соединенных круговых витков одинакового радиуса, имеющую общую ось?

9. Каково  поле внутри длинного соленоида?

10. Какие индикаторы представляют собой набор светоизлучающих диодных структур специальной конфигурации?

11. Сколько точек содержит простейший универсальный матричный индикатор?

12. Как называется способность детектора реагировать только на опре​деленное химическое вещество и не реагировать на все остальные?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 2.2)

4. Какие индикаторы основаны на использовании материалов, характеризуемых одновременным сочетанием свойств жидкости и кристалла?

5. Как называются силы,  порождающие дополнительные деформации пьезоэле​мента, преобразуемые через пьезоэффект в электрическое переменное напряжение с амплитудой, пропорциональной частоте вращения, и фазой, соответствующей направлению вращения?

6. Как называются преобразователи,  представляющие  собой электровакуумные приборы с механически управляемыми электродами?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 2.3)

7. Мехатронные (механотронные)  преобразователи: основные виды, структурная схема.

8. Принцип действия акселерометра.

9. Назовите области применения химических датчиков.

10. Основные характеристики химических датчиков, их недостатки.

11. Классификация химических детекторов.

12. Металл-оксидные химические датчики.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-10 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 10.1)

6. Приведите классификацию резистивных преобразователей.

7. Тензорезистивные преобразователи.

8. Какие датчики служат для обнаружения малых концентраций легковоспламеняющихся газов внутри шахт?

9. Как называется метод аналитической химии, заключающийся в иони​зации исследуемого образца, последующем ускорении полученных ионов при помощи высокого напряжения и фокусировки их в луч?

10. Как называются датчики, использующие принцип измерения разницы фаз двух  световых волн распространяющихся в двух световодах: контрольном и измерительном, причем первый находится в известных условиях, второй – в измерительной среде?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-10 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 10.2)

7. Что означает понятие «неинерционность» систем?

8. Назовите типы корпусов пьезорезонаторов.

9. Основные параметры пьезорезонаторов.

10. Принцип действия емкостного преобразователя.

11. Чему равна электроемкость плоского конденсатора?

12. Емкостные преобразователи на основе сферического и цилиндрического конденсаторов.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-10 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 10.3)

1. Какие датчики основаны на влиянии концентрации реагентов на равновесие окис​лительно-восстановительных реакций, происходящих в электрохимической ячей​ке на границе электрод-электролит?

2. Прямой или обратный пьезоэффект используют преобразователи, при​меняемые в приборах для измерения силы, давления, ус​корения?

3. Приведите компоновочную схему авиационного вариометра.
4. На каком токе работают емкостные преобразователи?
4. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся (защиты курсовой работы (проекта)) по дисциплине (модулю)
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 1.1)

1. Дайте определение  измерительного устройства?

2. Какие физические процессы отражает математическая модель ИУ?

3. Перечислите этапы разработки математической модели?

4. Виды статических характеристик ИУ?

5. Перечислите режимы измерений в элементах бортовых систем?

6. Отличия прямой от обратной статической характеристики?

7. Напишите уравнения желаемой и расчетной статических характеристик?

8. Перечислите задачи анализа и синтеза статической характеристики  элемента бортовых систем?

9. Приведите пример расчета статической характеристики по структурной 

10. схеме элемента бортовых систем?

11. Определите коэффициент чувствительности по  статической характеристике?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 1.2)

1. Перечислите  виды динамических характеристик элементов бортовых систем?

2. Способы определения динамических характеристик элементов бортовых систем?

3. Составьте уравнение элемента бортовых систем (акселерометра)?

4.   Составьте уравнение элемента бортовых систем (датчика давления)?

5. Составьте уравнение элемента бортовых систем ( магнитоэлектрического преобразователя)?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 1.3)

1. Назовите  динамические   метрологические характеристики средств измерения  элементов ботовых систем?

2. Назовите  неметрологические характеристики средств  измерения элементов ботовых систем?

3.  В чем заключается принцип  нормирования метрологических характеристик средств  измерения элементов ботовых систем?

4. Классификация видов сигналов, используемых в элементов ботовых систем?

5.  Математические модели измерительных сигналов? 

6. Структурно математические модели процессов в элементах ботовых систем?

7. Преобразование измерительных сигналов в средствах измерения в элементах ботовых систем?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 2.1)

1. Приведите пример расчета погрешности элементов бортовых систем

2.  В чем заключается метод расчета прямой наименьших модулей и максимальной приведенной погрешности от нелинейной статической характеристики элемента бортовых систем.

3. Определить прямую наименьших модулей (ПНМ) и максимальную приведенную погрешность от нелинейности (МППН) статической характеристики ИУxn=0, xv=1).

4. Назовите типы электрических контактов в элемента бортовых систем.?

5. Назовите материалы,  используемые при изготовлении контактов.?

6. Переходное сопротивление замкнутого электрического контакта.
7. Влияние напряжения на замкнутом контакте на его электрическое сопротивление.?

8. Размыкание контактов в элементах бортовых систем?

9. Выбор материалов и формы контактов? 

10. Укажите способы крепления контактов. 

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 2.2)

1. Составьте уравнение элемента бортовых систем ( магнитоэлектрического преобразователя)?

2. Приведите передаточные функции стандартных элементов бортовых систем (датчика перемещений, чувствительного элемента и магнитоэлектрического преобразователя)?

3. Расчет передаточной функции по структурной схеме элемента бортовых систем?

4. Пакеты прикладных программ для определения передаточных функций элементов бортовых систем?

5. Переходные характеристики элементов бортовых систем?

6.  Основные свойства  переходных характеристик элементов бортовых систем?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 2.3)

1. Преобразование измерительных сигналов в средствах измерения в элементах ботовых систем?

2. Каким образом осуществляется преобразование сигналов звеньями в элементах ботовых систем?

3. Назовите способы  процесса преобразования сигналов в в элементах ботовых систем?

4. Масштабные измерительные преобразователи в элементах ботовых систем?

5. Схемы включения измерительного  элемента ботовых систем с шунтом?

6. Измерительные трансформаторы тока и напряжения.

7. Преобразователи магнитных полей.

8. Реостатные, тензорезисторные и емкостные преобразователи .
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-10 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 10.1)

1. Укажите способы крепления контактов. 

2. Определение величины контактного усилия? 

3. Укажите  основные требования при проектировании и конструирования контактов.? 

4. Основные виды и характеристики упругих элементов измерительных устройств бортовых элементов.. 

5. Укажите основные характеристики упругих элементов, применяемых в бортовых системах.

6. Укажите на особенности  конструирования спиральных пружин в элементах бортовых систем.?

7. Некоторые вопросы конструирования мембран.в элементах бортовых систем( датчик давления)?

8. Укажите основные  параметры и характеристики потенциометров. Проволочные потенциометры в элементах бортовых систем?

9. Классификация электро-магнитных механизмов элементов бортовых систем? 

10. Укажите основные характеристики магнитного поля и основные законы магнитных цепей?

11. Укажите ддинамические характеристики ЭММ. Осиные зависимости, применяемые при расчете динамических характеристик?. 

12. Перечислите способы повышения быстродействия. ЭММ?.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-10 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 10.2)

1. Основные свойства  переходных характеристик элементов бортовых систем?

2. Определение длительности переходного процесса в элементах бортовых систем?

3. Частотные характеристики элементов бортовых систем?

4. Пакеты прикладных программ для анализа элементов бортовых систем?

5. Определение полосы пропускания по частотной характеристики элемента бортовой системы?

6. Расчет полосы пропускания элемента бортовой системы с помощью пакета прикладных программ?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-10 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 10.3)

1. Реостатные, тензорезисторные и емкостные преобразователи .

2. Пьезоэлектрические, трансформаторные и индуктивные преобразователи.

3. Индукционные и магнитоупругие преобразователи.

4. Моделирование элемента ботовых систем на основании закона сохранения энергии?

5. Моделирование элемента ботовых систем с использованием принципа Гамильтона и уравнение Лагранжа?.

6. Моделирование элемента ботовых систем методом аналогий?.

7. Проектирование элементов ботовых систем с учетом требований надежности?. 

8. Этапы проектирования элемент jd ботовых систем?
