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1 Цель и задачи освоения дисциплины (модуля)

Целью изучения дисциплины «Введение в систему управления движением и навигации » является получение знаний об основных конструктивных схемах современных подвижных объектов, способов управления ими  и технических  средств, реализующих указанные способы.
           Задачами освоения дисциплины являются:
1) ознакомление с основными типами современных подвижных объектов;
2) изучение принципов создания подъемной силы, аэродинамических и конструктивных схем летательных аппаратов (ЛА):
3) ознакомление с базовыми системами координат, используемых для определения положения ЛА;
4) изучение структуры и способов управления ЛА;
5) изучение чувствительных элементов систем управления движением и навигации.


2 Место дисциплины (модуля) в структуре основной профессиональной образовательной программы

[bookmark: _Hlk6670684]Дисциплина (модуль) относится к части УОО основной профессиональной образовательной программы, формируемой участниками образовательных отношений.
Дисциплина (модуль) изучается в третьем  семестре. 

3 Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю)

Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), соотнесенных с планируемыми результатами освоения основной профессиональной образовательной программы (формируемыми компетенциями) и индикаторами их достижения, установленными в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы, приведён ниже.

В результате освоения дисциплины (модуля) обучающийся должен:

Знать: 
1) принцип работы блоков и приборов систем управления движением (код компетенции – ПК-4, код индикатора – ПК-4.1);

Уметь: 
1) выполнять расчет параметров блоков и приборов систем управления движением (код компетенции – ПК-4, код индикатора – ПК-4.2);

Полные наименования компетенций и индикаторов их достижения представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
[bookmark: _Toc506287678][bookmark: _Toc506808510][bookmark: _Toc506809232][bookmark: _Toc506880723][bookmark: _Toc506885511][bookmark: _Toc509404379]
4 Объем и содержание дисциплины (модуля)

4.1 Объем дисциплины (модуля), объем контактной и самостоятельной работы обучающегося при освоении дисциплины (модуля), формы промежуточной аттестации по дисциплине (модулю)

	Номер семестра
	Формы промежуточной аттестации
	Общий объем в зачетных единицах
	Общий объем в академических часах
	Объем контактной работы
в академических часах
	Объем самостоятельной работы в академических часах

	
	
	
	
	Лекционные занятия
	Практические (семинарские) занятия
	Лабораторные работы
	Клинические практические занятия
	Консультации
	Промежуточная аттестация
	

	Очная форма обучения

	3
	ЗЧ
	2
	72
	32
	-
	-
	–
	0
	0,1
	39,9

	Итого
	ЗЧ
	2
	72
	32
	-
	-
	–
	0
	0,1
	39,9


[bookmark: _Toc506287680][bookmark: _Toc506808516][bookmark: _Toc506809238][bookmark: _Toc506880729][bookmark: _Toc506885517][bookmark: _Toc509404383][bookmark: _Toc347846881][bookmark: _Toc347848399][bookmark: _Toc317175190][bookmark: _Toc347846882][bookmark: _Toc347848400]
Условные сокращения: Э – экзамен, ЗЧ – зачет, ДЗ – дифференцированный зачет (зачет с оценкой), КП – защита курсового проекта, КР – защита курсовой работы.

4.2 Содержание лекционных занятий

[bookmark: _Hlk5744387]Очная форма обучения
4.3 Акселерометры
4.4 Дальномеры, высотомеры, доплеровские измерители скорости
4.5 Астрономические навигационные приборы

	[bookmark: _Hlk5483336] №
п/п
	Темы лекционных занятий

	\3 семестр

	1
	Системы управления движением и навигации

	2,3
	Конструкция самолетов

	3,4
	Вертолеты

	4,5
	Ракеты

	5,6
	Навигационные системы координат

	6,7
	Методы и средства определения положения центра масс ЛА. Астрономические навигационные приборы

	8
	Радиотехнические средства навигации

	9,10
	Акселерометры   Инерциальные навигационные системы


	10,11
	Методы и средства определения ориентации ЛА. Магнитные и индукционные компасы

	12
	Астрономические и радиотехнические компасы

	13
	Гироскоп:  конструкция, виды, свойства. Курсовые гироскопы 

	14
	Курсовые гироскопы. Гироскопические вертикали

	15
	Гироприборы для измерения угловых скоростей и ускорений

	16
	Гироскопические стабилизаторы


[bookmark: _Toc374000550][bookmark: _Toc374538173][bookmark: _Toc374622537][bookmark: _Toc387823597][bookmark: _Toc392589243][bookmark: _Toc392589272][bookmark: _Toc392596267]
4.3 Содержание практических (семинарских) занятий
[bookmark: _Hlk5524530]
Занятия указанного типа не предусмотрены основной профессиональной образовательной программой.

4.4 Содержание лабораторных работ
Очная форма обучения
Занятия указанного типа не предусмотрены основной профессиональной образовательной программой.

4.5 Содержание клинических практических занятий

Занятия указанного типа не предусмотрены основной профессиональной образовательной программой.

4.6 Содержание самостоятельной работы обучающегося
Очная форма обучения

	№
п/п
	Виды и формы самостоятельной работы

	3 семестр

	1
	Подготовка реферата

	2
	Подготовка к текущей аттестации

	3
	Подготовка к промежуточной аттестации




[bookmark: _Toc413763576][bookmark: _Toc425253211]5 Система формирования оценки результатов обучения по дисциплине (модулю) в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации обучающегося

[bookmark: _Hlk5461615]Очная форма обучения
	Мероприятия текущего контроля успеваемости 
и промежуточной аттестации обучающегося
	Максимальное количество баллов 

	6 семестр

	Текущий 
контроль 
успеваемости
	Первый 
рубежный
контроль

	Оцениваемая учебная деятельность 
обучающегося:

	
	
	Посещение лекционных занятий
	8

	
	
	Ренферат
	7

	
	
	Тестирование
	15

	
	
	Итого
	30

	
	Второй
рубежный
контроль
	Оцениваемая учебная деятельность 
обучающегося:

	
	
	Посещение лекционных занятий
	8

	
	
	Реферат
	7

	
	
	Тестирование
	15

	
	
	Итого
	30

	Промежуточная аттестация
	Зачет
	40 (100*)


* В случае отказа обучающегося от результатов текущего контроля успеваемости

Шкала соответствия оценок в стобалльной и академической системах оценивания результатов обучения по дисциплине (модулю)

	Система оценивания 
результатов обучения 
	Оценки

	Стобалльная система оценивания
	0 – 39
	40 – 60
	61 – 80
	81 – 100

	Академическая система оценивания 
(экзамен, дифференцированный зачет, защита курсового проекта, 
защита курсовой работы)
	Неудовлетворительно
	Удовлетворительно
	Хорошо
	Отлично

	Академическая система оценивания 
(зачет)
	Не зачтено
	Зачтено



[bookmark: _Hlk5737374]6 Описание материально-технической базы (включая оборудование и технические средства обучения), необходимой для осуществления образовательного процесса по дисциплине (модулю) 

Для осуществления образовательного процесса по дисциплине (модулю) требуются
макеты приборов управления движением и навигации

7 Перечень основной и дополнительной учебной литературы, необходимой для освоения дисциплины (модуля)
[bookmark: _Toc506926047]
7.1 Основная литература
1.Матвеев В.В.,Распопов, В.Я. Приборы и системы ориентайии, стабилизации и навигации на МЭМС-датчиках Тула: Изд-во ТулГУ, 2017.-225 с. 
2.Лысенко Л. Н. Наведение и навигация баллистических ракет : учеб. пособие для вузов / Л. Н. Лысенко .— М. : Изд-во МГТУ им. Н. Э. Баумана, 2014 .— 671 с.
3.Распопов В.Я.Микромеханические приборы: учебное  пособие [Электронный ресурс]; учебное пособие.–М.; Машиностроение, 2007.–400 с.– Режим доступа: HTPP^//e/landbook/com/b00ks/element/php?pll _id-753– Загл. С экрана 
4. Ориентация и навигация подвижных объектов[Электронный ресурс];современные информационные технологии/Б.СМ.Алешин и др.–электронное учебное пособие. -М.: ФИЗМАТЛИТ, 2006.- 423 с.- Режим доступа http//www.iprbookshop.ru/24651.- ЭБС «IPRbooks» по  паролю

7.2 Дополнительная литература

11. Алешин Б.Е. Ориентация и навигация подвижных объектов:современные информационные технологии / Б.С.Алешин [и др.];под общ.ред.Б.С.Алешина,К.К.Веремеенко,А.И.Черноморского .— М. : Физматлит, 2006 .— 424с. 
2. Ишлинский А.Ю. Ориентация, гироскопы и инерциальная навигация. - М.: Наука, 1976.-670 с.
3. Джексон, Р.Г. Новейшие датчики : монография / Р.Г.Джексон;пер.с англ.под ред.В.В.Лучинина .— М. : Техносфера, 2007 .— 384с. 
4..Рогов С.В. Конструкция аппаратов/методические указания к лабораторным работам.- Тула.: изд-во ТПИ, 1984 г. – 35 с. 

8 Перечень ресурсов информационно-телекоммуникационной сети «Интернет», необходимых для освоения дисциплины (модуля)

Требуются ресурсы информационно-телекоммуникационной сети «Интернет» 

[bookmark: _Toc506287682][bookmark: _Toc506808520][bookmark: _Toc506809243][bookmark: _Toc506880734][bookmark: _Toc506885523][bookmark: _Toc509404385]9 Перечень информационных технологий, необходимых для осуществления образовательного процесса по дисциплине (модулю)

9.1 Перечень необходимого ежегодно обновляемого лицензионного и свободно распространяемого программного обеспечения, в том числе отечественного производства 

1. Текстовый редактор Microsoft Word;
2.Пакет приложений «Мой офис»

9.2 Перечень необходимых современных профессиональных баз данных и информационных справочных систем

Современные профессиональные базы данных и информационные справочные системы не требуются.



