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Целями самостоятельной работы по дисциплине «Введение в системы управления движением и навигации» является: изучение конструктивных схем современных подвижных объектов, способов управления ими  и технических  средств, реализующих указанные способы.

Порядок и последовательность самостоятельной работы определяется ниже следующей таблицей

	№
п/п
	Наименование видов самостоятельной работы
	Трудоемкость
(час.)
	Методические материалы


	1
	Подготовка к лекциям

	            10
	 [1-3]см.п.8.1, [2,3]см.п.8.2
               

	2
	Самостоятельное изучение разделов 2.1-2.3
	20
	 [1,2] см.п.8.1

	  3
	Подготовка к текущей аттестации
	10
	 [1-3]см.п.8.1, [1-3]см.п.8.2
   




	Подготовка к  лекциям состоит в изучении соответствующих разделов конспекта лекций и материалов, изложенных в указанной литературе; основное внимание при этом следует обращать на изучение принципов работы систем управления.
	Подготовка к текущей и промежуточной аттестации ведется по литературе и конспекту лекций; степень подготовки проверяется по следующим контрольным вопросам

ТЕМЫ ВЫНОСИМЫЕ НА САМОСТОЯТЕЛЬНОЕ ИЗУЧЕНИЕ

1. Структура систем управления движением 
2. Математическое описание движения ЛА

ВОПРОСЫ ДЛЯ САМОПРОВЕРКИ
1.Классификация подвижных объектов
2.Принципы создания подъемной силы
3. Основные типы летательных аппаратов (ЛА)
4.Аэродинамические схемы ЛА
5.Конструкция ЛА 
6.Органы управления ЛА
7.Обобщенная структура системы управления ЛА
8.Навигационные системы координат
9.Параметры, характеризующие  пространственное положение ЛА
10.Физика гироскопического эффекта
11.Гироскопические приборы для измерения углов отклонения ЛА
12.Гироскопические приборы для измерения угловых скоростей ЛА
13.Принцип работы акселерометров
14.Радиопеленгатор, радиодальномер, высотомер
15.Секстанты
16.Астрокомпасы
17. Перечислить параметры, определяющие положение центра масс самолета относительно заданной системы координат
18.Виды гироскопических стабилизаторов.
19. Задачи ЛА в гражданских и военных целях. 
20.Понятие об истинном курсе  и магнитном курсе ЛА.
21. Примеры систем управления и навигации современных ЛА.
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