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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)

Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
Полные наименования компетенций представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

[bookmark: _Hlk10987176]2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине 
7 семестр
[bookmark: _Hlk12477825][bookmark: _Hlk11357519]Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.1 
1.Оценить выходной сигнал гировертикали (1 схема расположения)
2. Оценить выходной сигнал гировертикали (2 схема расположения)
3. Оценить выходной сигнал датчика рыскания (1 схема расположения)
4. Оценить выходной сигнал датчика курса (1 схема расположения)
5. Оценить выходной сигнал гиропривода (1 схема расположения)
6. Оценить выходной сигнал гироскопа направления
7.Причины возникновения скоростной девиации гироскопа
8.Причины возникновения баллистической девиации
9.Кинематическая погрешность гироскопа при колебании основания
10.Причины магнусовского ухода

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.2 
1. Методы составления  дифференциальных уравнений гироприбора
2.Параметры метода Лагранжа
3.Параметры метода Гамильтона
4.Параметры метода Рауса
5.Определить скоростную девиацию гировертикали(задание)
6. Определить скоростную девиацию датчика рыскания (задание)
7. Определить скоростную девиацию  указателя направления ортодроми (задание)
8. Определить скоростную девиацию  курсового гироскопа (задание)
9.Определить баллистическую девиацию  гироскопа направления (задание)
10.Определить баллистическую девиацию авиагоризонта (задание)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.3) 
1. Рассчитать наружный радиус гироскопа (несимметричеая схема)
2. Рассчитать наружный радиус гироскопа (симметричеая схема)
3.Определить кинеический момент гироскопа (несимметричеая схема)
4. Определить кинеический момент гироскопа (симметричеая схема)

5.Определить момент корректирующего двигателя канала горизонтной коррекции(задание)
6. Определить момент корректирующего двигателя канала азимутальной коррекции (задание)
7.Определить момент двигателя системы управления гироприводом(задание)
8.Выбрать датчик угла курсового гироскопа (задание)
9.Установить  датчик угла для измерения тангажа (задание)
10. Установить  датчик угла для измерения крена(задание)

8семестр
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.1 
1.Формула кардановой погрешности гировертикали (1 схема расположения)
2 Формула кардановой погрешности гировертикали (2 схема расположения)
3 Формула кардановой погрешности датчика рыскания (1 схема расположения)
4. Формула кардановой погрешности датчика курса (1 схема расположения)
5. Формула кардановой погрешности гиропривода (1 схема расположения)
6. Формула кардановой погрешности гироскопа направления
7. Формула скоростной девиации гироскопа(общий вид)
8. Формула баллистической девиации (общий вид)
9. Формула кинематической погрешности гироскопа при колебании основания
10. Формула магнусовского ухода

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.2 
1. Методы составления  дифференциальных уравнений гироприбора
2.Алгоритм  Лагранжа
3.Уравнения  Гамильтона
4.Уравнения Рауса
5.Причины скоростной девиации гировертикали
6. Причины  скоростной девиации датчика рыскания 
7. Причины  скоростной девиации  указателя направления ортодроми 
8. Причины  скоростной девиации курсового гироскопа (задание)
9.Определить баллистическую девиацию  гироскопа направления на вираже(задание)
10.Определить баллистическую девиацию авиагоризонта при продольном ускорении (задание)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.3) 
1. Формула для определения наружного радиуса гироскопа (несимметричеая схема)
2. . Формула для определения наружного радиуса гироскопа (симметричеая схема)
3.Рассчитать кинеический момент гироскопа (несимметричеая схема)
4. Рассчитать кинеический момент гироскопа (симметричеая схема)
5.Формула для определения  момента корректирующего двигателя канала горизонтной коррекции
6. Определить момент корректирующего двигателя канала азимутальной коррекции (задание)
7.Определить момент двигателя системы управления гироприводом(задание)
8.Перечислить данные для выбора датчика угла курсового гироскопа 
9.Установить  датчик угла для измерения тангажа (задание)
10. Установить  датчик угла для измерения крена(задание)



3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.1 
7семестр
1.Принцип работы свободного гироскопа на подвижном основании 
2.Принцип работы позиционных гироприборов на подвижном основании
3.Особенности работы гироприборов на вираже
4.Принципы работы ВТГ
5.Принцип работы ММГ
6.Вибрационный гироскоп камертонного типа
7.Роторный вибрационный гироскоп
8.Явление гироскопического эффекта
9.Определить направление гироскопического момента (задание)
10.Определить направление угловой скорости прецессии (задание)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.2)
1. Составить дифференциальные уравнения гировертикали методом Эйлера(контрольная задача)
2.Провести анализ математической модели гировертикали(контрольная задача)
3. Составить дифференциальные уравнения гировертикали методом Лагранжа(контрольная задача)
4.Составить уравнениея движения гироскопа направления методом Даламбера (контрольная задача)
5.Провести анализ математической модели датчика угловой скорости (контрольная задача)
6. Провести анализ математической модели интегрирующего гироскопа (контрольная задача)
7. Провести анализ математической модели интегратора линейных ускорений (контрольная задача)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.3) 
1. Рассчитать  наружный радиус гироскопа (несимметричеая схема) (контрольная задача)
2. Рассчитать  наружный радиус гироскопа (симметричеая схема) (контрольная задача)
 3.Рассчитать кинеический момент гироскопа (несимметричеая схема)
4. Рассчитать кинеический момент гироскопа (симметричеая схема)
5.Структура горизонтной коррекции гировертикали
6.Структура каналов коррекции гиромагнитного компаса
7. Оценить возмущения канала коррекции авиагоризонта при качке основания (задание) (задание)









8семестр

4. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся (защиты курсовой работы (проекта)) по дисциплине 

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.1 
1.Перечислить основные пункты ТЗ на разработку технической системы 
2. Состав конструкторской документации
3.Пункты спецификации
4.Чертеж детали это . ………..
3.Чертеж общего вида это ……………
4.Сборочный чертеж этол ………….
5.Схема это ………………
6.Основные виды схем (перечислить)
7.Состав текстовой КД
8.Основные положения пояснительной записки
9.К какому виду КД относятся ТТ на изготовление детали
10.Основные этапы проектирования
11.Цель и задачи технического предложения
12.Цель т задачи эскизного проектирования
13.Цель и задачи технического проектирования
14.Перечислить принятые допущения на чертежах
15. Достоинства модуля конструкции
16.Структура гироприбора для объектов с малым временем движения
17.Структура датчика крена
18.Структура датчика тангажа
19.Структура аиагоризонта
20.Структура гиромагнитного компаса
21.Структура дистанционного гиромагнитного компаса
22.Структура датчика угловой скорости
23.Структура гиротахометра
24.Структура интегрирующего гироскопа
25.Структура интегратора линейных ускорений
26.Принцип работы ММГ
27.Принцип оаботы ВТГ
28.Метод «мозгового штурма»
29.Метод ассоциаций
30.Морфологический метод 




