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Целями изучения дисциплины «Инерциально-спутниковые навигационные системы высокоточного оружия ближней тактической зоны»  являются: 

- Ознакомление студентов с принципами работы инерциально-спутниковых навигационных систем.

- Обучение студентов основам теории инерциально-спутниковых навигационных систем системы высокоточного оружия ближней тактической зоны.

- Знакомство студентов с принципами функционирования и построения основных электронных узлов инерциально-спутниковых навигационных систем системы высокоточного оружия ближней тактической зоны системы высокоточного оружия ближней тактической зоны.

- Знакомство студентов с особенностями построения инерциально-спутниковых навигационных систем управляемых средств поражения.

Задачами изучения дисциплины являются:

- Развитие у студентов навыков анализа и расчета инерциально-спутниковых навигационных систем системы высокоточного оружия ближней тактической зоны.

- Развитие навыков разработки отдельных узлов инерциально-спутниковых навигационных систем системы высокоточного оружия ближней тактической зоны.

- Получение студентами практических навыков расчета погрешностей инерциально-спутниковых навигационных систем системы высокоточного оружия ближней тактической зоны.

- Получение навыков выбора оптимальных схемотехнических решений построения инерциально-спутниковых навигационных систем системы высокоточного оружия ближней тактической зоны.

На самостоятельной работе студентам с использованием методических указаний  необходимо освоить следующие разделы:
	№

п/п
	Наименование видов самостоятельной 
работы / срок выполнения
	Трудоемкость

(час.)
	Методические материалы

	Очная форма обучения

	Номер семестра 1

	1
	Изучение вопросов выносимых на практические занятия
	76
	п.9.



	2
	Выполнение КР
	36
	п. 9.

	3
	Подготовка к экзамену
	20
	п. 9.

	Итого:
	132
	


Примерная тематика курсовых проектов (работ)

Фазовый интерферометрический метод

Сравнительный анализ  методов определения параметров ориентации по сигналам СНС. Достоинства и недостатки
Отчетность по самостоятельной работе студентов осуществляется путем оценки глубины знаний при опросе студентов во время проведения практических занятий и в процессе сдачи экзаменов. По усмотрению преподавателя для отчетности студентам может быть поручена подготовка рефератов.
Форма контроля результатов самостоятельной работы: контрольный опрос, текущая и промежуточная контрольные.
Учебно-методическое обеспечение 

Основная литература

1. Савельев, Валерий Викторович. Гироскопы, гироскопические приборы и системы : учебное пособие для вузов / В. В. Савельев ; ТулГУ .— 3-е изд., перераб. и доп. — Тула : Изд-во ТулГУ, 2015 .— 241 с. 

https://tsutula.bibliotech.ru/Reader/Book/2015031915272848323900006615, по паролю

2. Прохорцов, Алексей Вячеславович. Принципы построения спутниковых навигационных систем : учеб. пособие / А. В. Прохорцов ; ТулГУ .— Тула : Изд-во ТулГУ, 2011 .— 100 с. : ил .(20 экз)

Дополнительная литература

1. Разоренов Г.Н. Системы управления летательными аппаратами, баллистическими ракетами и их головными частями: Учебник для вузов/ Под ред. Г.Н. Разоренова. – М.: Машиностроение, 2003. – 584 с. (3 экз.)
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3. Лазарев Л.П. Оптико-электронные приборы наведения летательных аппаратов: учебник для втузов, -4-е изд., перераб. и доп.. – М.: Машиностроение, 1984.  – 478 с. : ил. (9 экз.)

4. Савельев В.В. Основные элементы системы стабилизации самолет-автопилот. Законы управления автопилотов: учеб. пособие. – Тула: ТулПИ, 1990. - 63 c. (51 экз.).

5. Проблемы инерциальной навигации. Сборник статей / Под ред. Н. И. Борисова. – М.: Изд-во иностр. литературы, 1961.-240 с.

6. Андреев В. Д. Теория инерциальной навигации. Кн. 1. Автономные системы. Кн.2. Корректируемые системы.- М.: Наука, 1966, 1967.

7. Бромберг П. В. Теория инерционных систем навигации. – М.: Наука, 1979.

8. Лысенко, Л. Н. Наведение и навигация баллистических ракет : учеб. Пособие для вузов / Л. Н. Лысенко . – М. Изд-во МГТУ им. Н.Э. Баумана, 2007. – 671 с. (5 экз.)

9.. Барабанов, О.О. Математические задачи дальномерной навигации : монография / О.О.Барабанов,Л.П.Барабанова . – М.: ФИЗМАТЛИТ, 2007. – 272 с. (4 экз.)

10. Панова В.И. Приборы и системы управления подвижными объектами: учеб. пособие/ В.И. Панова. В.А. Смирнов; Тула: изд-во ТулГУ. 2009.- 148 с. (27 экз.)
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