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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)
Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

Полные наименования компетенций и индикаторов их достижения представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-1.1)
1. К методам решения систем линейных алгебраических уравнений относят:
а) точные методы;
б) итерационные методы;
в) приближенные методы;
в) все ответы верны.
2. Метод Крамера относится к:
а) точным методам;
б) итерационным  методам;
в) приближенным методам.
3. Наиболее удобным при решении СЛАУ порядка не выше третьего является метод:
а) метод Крамера;
б) метод Якоби;
в) метод Гаусса.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-1.2)
1. На рисунке приведен пример программы для определения времени переходного процесса:
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  а) методом дихотомии;
   б) методом касательных;
   в) методом секущих.
2. Единичная переходная функция- это:
а) Реакция динамической системы на функцию Хевисайда при нулевых начальных условиях;
б) Реакция динамической системы на единичный возмущающий импульс при нулевых начальных условиях;
3. Для представленной на рисунке схемы запишите общий вид дифференциального уравнения, описывающего процесс изменения тока при коммутации RL-цепи на источник постоянного напряжения с помощью операторного метода:
[image: image3.emf].
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-1.3)
1. Напишите теорему интегрирования изображения.
2. Напишите ДУ описывающее изменение  тока  в  якорной цепи при подаче напряжения на двигатель в нормальной форме Коши.
3. Создайте модель замкнутой электромеханической системой с П-регулятором, двигателем постоянного тока независимого возбуждения и силовым преобразователем, представленным апериодическим звеном 1-го порядка
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-5.1)
1. Что изображено на рисунке?
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     а) Показатели качества динамики систем, полученные по переходной характеристике
     б) Показатели качества динамики ЭМС, определяемые по амплитудно-частотным характеристикам
2. На рисунке изображена.
[image: image5.emf]
а) схема коммутации нагруженного ФНЧ 2-го порядка на источник постоянного напряжения;
б) схема коммутации нагруженного ФНЧ 3-го порядка на источник постоянного напряжения;
в) схема коммутации нагруженного ФВЧ 2-го порядка на источник постоянного напряжения.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-5.2)
1. В замкнутой ЭМС с П-регулятором, ДПТ НВ и ШИП обратная вязь осуществляется за счет:
а) датчика скорости;
б) датчика угла;
в) датчика момента.
2. Как будет выглядеть единичная переходная функция при свободном члене равном единице и нулевых начальных условиях?
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3. Напишите ДУ описывающее изменение  тока  в  якорной цепи при подаче напряжения на двигатель в нормальной форме Коши.
4. Метод определителя Вандермонта применим:
а) только к задачам с нулевыми начальными условиями;
б) только к задачам с не нулевыми начальными условиями;
в) к задачам с нулевыми и не нулевыми начальными условиями.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-5.3)
1.На рисунке изображен график функции ошибки. Какой метод использован при нахождении корня нелинейного уровнения?
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2. Модели ЭМС в пространстве состояний:
а) пригодны для анализа всех динамических режимов работы;
б) пригодны для анализа некоторых динамических режимов работы;
в) не пригодны для анализа динамических режимов работы.
3. Напишите ДУ для скорости ДПТ НВ.
3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточного контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-1.1)
1 Линейная ЭМС это:
а) такая система, в которой основные характеристики (по управлению и возмущению) описываются линейными функциями, а саму систему можно представить состоящей из типовых динамических звеньев;
б) система, содержащая хотя бы один нелинейный элемент, то есть элемент, в котором связь между входом и выходом описывается нелинейной функцией 
2. Какой метод решения системы дифференциальных уравнений точнее:
а) аналитический;
б) численный;
в) все ответы верны 
3. Вид моделирования, служащий для описания поведения объекта в какой-либо момент времени:
а) статическое;
б) стохастическое;
в) дискретное.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-1.2)
1. На рисунке приведен пример программы для определения времени переходного процесса:
[image: image10.emf]
  а) методом дихотомии;
   б) методом касательных;
   в) методом секущих.
2. Какая СДУ описывает процессы в ДПТ НВ при пуске на холостом ходу?
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3. Рассчитайте изменение напряжения на конденсаторе при коммутации на источ-
ник постоянного напряжения согласно схеме
[image: image14.emf]
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-1.3)
1. Напишите теорему линейности.
2. Определите корни для заданного характеристического уравнения
[image: image15.emf]
3. Напишите программу для метода касательных
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-5.1)
1. Запишите модель фильтра нижних частот
2. На рисунке изображена.
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а) схема П-регулятора;
б) схема ПИ-регулятора;
в) схема ПИД-регулятор
3 Запишите математическую модель ПИ-регулятора
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-5.2)
1. Запишите полный  определитель Вандермоднда для случая
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2 Назовите свойства преобразования Лапласса.
3. Для решения каких задач применяются интеграл Дюамеля и теорема Бореля?
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-5.3)
1. Создайте модель фильтра верхних частот
2. Создайте модель широтно-импульсного преобразователя
3. Проанализируйте изменение напряжения на конденсаторе при коммутации на источник постоянного напряжения по схеме
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