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1 Цель и задачи освоения дисциплины (модуля)

Целью изучения дисциплины «Автоматическое управление подвижными объектами» является ознакомление студентов со структурой, динамическими свойствами и методами проектирования систем автоматического управ​ления движением подвижных объектов. 

Задачами изучения дисциплины являются 
- ознакомление с достижениями отечественной и зарубежной науки, техники в области разработки современных комплексов; 
- изучение методов определения точностных характеристик и экспериментальной отработки систем управления; 
- освоение математических моделей, методов проектирования, методов анализа и синтеза динамических структур управления. 
2 Место дисциплины (модуля) в структуре основной профессиональной образовательной программы

Дисциплина (модуль) относится к части основной профессиональной образовательной программы, формируемой участниками образовательных отношений.
Дисциплина изучается в 7 семестре. 
3 Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю)

Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), соотнесенных с планируемыми результатами освоения основной профессиональной образовательной программы (формируемыми компетенциями) и индикаторами их достижения, установленными в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы, приведён ниже.

В результате освоения дисциплины (модуля) обучающийся должен:
Знать: 
1) методы математического моделирования процессов и объектов на базе стандартных пакетов автоматизированного проектирования и исследований (код компетенции - ПК-7, код индикатора – 7.1);

2) основы построения функциональных, структурных и принципиальных схем приборов и систем(код компетенции - ПК-11,  код индикатора – 11.1);

Уметь:

1) провести математическое моделирование процессов и объектов на базе стандартных пакетов автоматизированного проектирования и исследований (код компетенции - ПК-7, код индикатора – 7.2);

2) разрабатывать  функциональные, структурные и принципиальные схемы приборов и систем(код компетенции - ПК-11, код индикатора – 11.2);

Владеть:

1) методами математического моделирования процессов и объектов на базе стандартных пакетов автоматизированного проектирования и исследований (код компетенции - ПК-7, код индикатора – 7.3);

2) методами разработки функциональных, структурных и принципиальных схем приборов и систем (код компетенции - ПК-11, код индикатора – 11.3);

4 Объем и содержание дисциплины (модуля)
4.1 Объем дисциплины (модуля), объем контактной и самостоятельной работы обучающегося при освоении дисциплины (модуля), формы промежуточной аттестации по дисциплине (модулю)
	Номер семестра
	Формы промежуточной аттестации
	Общий объем в зачетных единицах
	Общий объем в академических часах
	Объем контактной работы

в академических часах
	Объем самостоятельной работы в академических часах

	
	
	
	
	Лекционные занятия
	Практические (семинарские) занятия
	Лабораторные работы
	Клинические практические занятия
	Консультации
	Промежуточная аттестация
	

	Очная форма обучения

	7
	ЗЧ
	2
	72
	14
	-
	14
	-
	-
	0,1
	43,9

	Итого
	–
	2
	72
	14
	-
	14
	-
	-
	0,1
	43,9


Условные сокращения: Э – экзамен, ЗЧ – зачет, ДЗ – дифференцированный зачет (зачет с оценкой), КП – защита курсового проекта, КР – защита курсовой работы.
4.2 Содержание лекционных занятий
Очная форма обучения
	№

п/п
	Темы лекционных занятий

	7  семестр

	1
	Спецтема № 1

	2
	Спецтема № 2

	3
	Спецтема № 3

	4
	Спецтема № 4

	5
	Спецтема № 5

	6
	Спецтема № 6

	7
	Спецтема № 7

	8
	Спецтема № 8

	9
	Спецтема № 9

	10
	Спецтема № 10


.4.3 Содержание практических (семинарских) занятий

Занятия указанного типа не предусмотрены основной профессиональной образовательной программой. 
4.4 Содержание лабораторных работ
Очная форма обучения
	№

п/п
	Виды и формы самостоятельной работы

	7  семестр 

	1
	Разработка программы моделирования динамики подвижного объекта

	2
	Исследование модели подвижного объекта. Получение переходных процессов

	3
	Исследование частотных характеристик подвижного объекта. Получение амплитудных характеристик на модели 

	4
	Коррекция контура управления. Цифровая фильтрация

	5
	Точностные характеристики комплексов. Влияние инструментальных и случайных шумов


4.6 Содержание самостоятельной работы обучающегося

Очная форма обучения
	№

п/п
	Виды и формы самостоятельной работы

	

7  семестр 

	1
	Самостоятельное изучение дополнительного материала по темам 

	2
	Подготовка к лабораторным работам

	3
	Подготовка к практическим (семинарским) занятиям

	4
	Подготовка презентации и реферата по теме «Зарубежные комплексы»

	5
	Подготовка презентации и реферата по теме «Поколения отечественных комплексов»

	6
	Подготовка к промежуточной аттестации и ее прохождение


5. Система формирования оценки результатов обучения по дисциплине (модулю) в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации обучающегося

Очная форма обучения 
	Мероприятия текущего контроля успеваемости 

и промежуточной аттестации обучающегося
	Максимальное количество баллов 

	7 семестр

	Текущий 

контроль 

успеваемости
	Первый 

рубежный

контроль


	Оцениваемая учебная деятельность 

обучающегося:

	
	
	Посещение лекционных занятий
	5

	
	
	Выполнение лабораторной работы №1
	5

	
	
	Выполнение лабораторной работы №2
	5

	
	
	Выполнение лабораторной работы №3
	5

	
	
	Письменный опрос
	10

	
	
	Итого
	30

	
	Второй

рубежный

контроль
	Оцениваемая учебная деятельность 

обучающегося:

	
	
	Посещение лекционных занятий
	5

	
	
	Выполнение лабораторной работы №4
	5

	
	
	Выполнение лабораторной работы №5
	5

	
	
	Доклад
	5

	
	
	Письменный опрос
	10

	
	
	Итого
	30

	Промежуточная аттестация
	Зачет
	40 (100*)

	
	Защита курсового проекта 
	100


* В случае отказа обучающегося от результатов текущего контроля успеваемости

Шкала соответствия оценок в стобалльной и академической системах оценивания результатов обучения по дисциплине (модулю)

	Система оценивания 

результатов обучения 
	Оценки

	Стобалльная система оценивания
	0 – 39
	40 – 60
	61 – 80
	81 – 100

	Академическая система оценивания 

(экзамен, дифференцированный зачет, защита курсового проекта, 

защита курсовой работы)
	Неудовлетворительно
	Удовлетворительно
	Хорошо
	Отлично

	Академическая система оценивания 

(зачет)
	Не зачтено
	Зачтено


6. Описание материально-технической базы (включая оборудование и технические средства обучения), необходимой для осуществления образовательного процесса по дисциплине (модулю) 

Для осуществления образовательного процесса по дисциплине (модулю) требуется стандартная аудитория с хорошими доской, освещением и акустикой. 

7 Перечень основной и дополнительной учебной литературы, необходимой для освоения дисциплины (модуля)
7.1 Основная литература

1. Бесекерский, В.А. Теория систем автоматического управления : [Учебное издание] / В.А.Бесекерский,Е.П.Попов .— 4-е изд.,перераб.и доп. — СПб. : Профессия, 2004 .— 752с. : ил. — (Специалист) .— Библиогр.в конце кн. — ISBN 5-93913-035-6 /в пер./ : 176.00.- 99 экз.
2. Шипунов, А.Г.

 HYPERLINK "http://library.tsu.tula.ru/cgi-bin/zgate.exe?ACTION=follow&SESSION_ID=4804&TERM=%D0%93%D0%A3%D0%9F%20%22%D0%9A%D0%BE%D0%BD%D1%81%D1%82%D1%80%D1%83%D0%BA%D1%82%D0%BE%D1%80%D1%81%D0%BA%D0%BE%D0%B5%20%D0%B1%D1%8E%D1%80%D0%BE%20%D0%BF%D1%80%D0%B8%D0%B1%D0%BE%D1%80%D0%BE%D1%81%D1%82%D1%80%D0%BE%D0%B5%D0%BD%D0%B8%D1%8F%22%5B1,1005,4,101%5D&LANG=rus" ГУП "Конструкторское бюро приборостроения" Комплексная автоматизация проектирования малогабаритных управляемых ракет : монография. Кн.1. Теоретические основы комплексной автоматизации проектирования малогабаритных управляемых ракет / А.Г.Шипунов,А.В.Юдаев;ГУП "КБП" .— Тула, 2007 .— 210с. : ил. — в дар ТулГУ : 1298511 .— Библиогр.в конце кн. — ISBN 5-7679-0167-8 : 120.00. – 20 экз.
Дополнительная литература

1.  Кузовков, Н.Т. Системы стабилизации летательных аппаратов (баллистических и зенитных ракет : учеб. пособие для вузов / Н. Т. Кузовков .— М. : Высш. шк., 1976 .— 304 с. : ил. — Библиогр. в конце кн. — ISBN /В пер./ : 0.90. – 23 экз.
2. Шунков, В.Н. Ракетное оружие / В.Н.Шунков .— Минск : Попурри, 2001 .— 528с. : ил. — ISBN 985-438-552-3 /в пер./ : 75.00. – 1 экз
3. Новиков, В.Н. Основы устройства и конструирования летательных аппаратов : учебник для втузов / В. Н. Новиков, Б. М. Авхимович, В. Е. Вейтин .— М. : Машиностроение, 1991 .— 368 с. — Библиогр. в конце кн. — 10.40. – 8 экз.
4. Лебедев, А.А. Динамика полета беспилотных летательных аппаратов : учеб.пособие для авиационных вузов / А.А.Лебедев,Л.С.Чернобровкин;под ред.А.А.Лебедева .— М. : Оборонгиз, 1962 .— 548с. : ил. — ISBN /В пер./ : 1.20. – 4 экз.
5. Лебедев, А.А. Динамика систем управления беспилотными летательными аппаратами : учеб. пособие для вузов / А. А. Лебедев, В. А. Карабанов ; под. ред. А. А. Лебедева .— М. : Машиностроение, 1965 .— 528 с. : ил. — Библиогр. в конце кн. — ISBN /В пер./ : 6.50. – 1 экз.
6. Неупокоев, Ф.К. Стрельба зенитными ракетами / Ф. К. Неупокоев .— М. : Воениздат, 1980 .— 294 с. : ил. — ISBN /В пер./ : 1.30. – 8 экз.
7. Преснухин, Л.Н. Основы теории и проектирования приборов управления : учеб. пособие для машиностроит. и энергетич. вузов / Л. Н. Преснухин, Л. А. Серебровский, Д. Б. Юдин ; под общ. ред. Л. Н. Преснухина .— М. : Оборонгиз, 1960 .— 263 с. : ил. – 6 экз.
8. Аренс, В.Д. Динамика систем управления ракет с бортовыми цифровыми вычислительными машинами / В.Д.Аренс,С.М.Федоров,М.С.Хитрик,С.В.Лучко .— 2-е изд., перераб. и доп. — М. : Машиностроение, 1976 .— 272 с. : ил. — Библиогр. в конце кн. — ISBN /В пер./ : 1.03. – 2 экз.
8 Перечень ресурсов информационно-телекоммуникационной сети «Интернет», необходимых для освоения дисциплины (модуля)

1. https://tsutula.bibliotech.ru - Электронный читальный зал “БИБЛИОТЕХ” : учебники авторов ТулГУ по всем дисциплинам.
2. http://www.iprbookshop.ru - ЭБС IPRBooks универсальная базовая коллекция изданий. 

3. http://elibrary.ru/ - Научная Электронная Библиотека  eLibrary – библиотека электронной периодики.

4. http://cyberleninka.ru/ - НЭБ КиберЛенинка научная электронная библиотека открытого доступа.

http: //window.edu.ru.  - Единое окно доступа к образовательным ресурсам: портал [Электронный ресурс].
9 Перечень информационных технологий, необходимых для осуществления образовательного процесса по дисциплине (модулю)
9.1 Перечень необходимого ежегодно обновляемого лицензионного и свободно распространяемого программного обеспечения, в том числе отечественного производства 

1. Текстовый редактор Microsoft Word;

2. Программа для работы с электронными таблицами Microsoft Excel;

3. Программа подготовки презентаций Microsoft PowerPoint;

4. Программа Mathcad.
5.  Пакет программ Мой офис.

9.2 Перечень необходимых современных профессиональных баз данных и информационных справочных систем

Современные профессиональные базы данных и информационные справочные системы не требуются
