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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)
Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

Полные наименования компетенций и индикаторов их достижения представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции <код компетенции> (контролируемый индикатор достижения компетенции <код индикатора> [только для фондов оценочных средств (оценочных материалов) основных профессиональных образовательных программ на основе ФГОС 3++])
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-5 (контролируемый индикаторы достижения компетенции: ПК-5.1, ПК-5.2, ПК-5.3, ПК-5.4, ПК-5.5, ПК-5.7)
1. Контрольный вопрос. Автоколебания в системах с трехпозиционным релейным элементом. 
2. Контрольный вопрос. Актуальность методов линеаризации релейных систем. Основная идея линеаризации.
3. Контрольный вопрос. Алгебраический критерий устойчивости вынужденных колебаний в системах с двухпозиционным релейным элементом. 
4. Контрольный вопрос. Алгоритм синтеза и оптимизации релейных систем. 
5. Контрольный вопрос. Контроль автоколебаний при синтезе с помощью метода фазового годографа.
6. Контрольный вопрос. Несимметричные автоколебания в системах с двухпозиционным релейным элементом. Частотный способ построения R-характеристик.
7. Контрольный вопрос. Несимметричные автоколебания в системах с двухпозиционным релейным элементом. Алгебраический способ построения R-характеристик.
8. Контрольный вопрос. Общий подход к синтезу релейных систем.
9. Контрольный вопрос. Определение производных при двухпозиционном управлении.
10. Контрольный вопрос. Определение производных при трехпозиционном управлении.
11. Контрольный вопрос. Постановка задачи синтеза релейной автоколебательной системы.
12. Контрольный вопрос. Симметричные автоколебания в системах с двухпозиционным релейным элементом. Частотный способ построения R-характеристик.
13. Контрольный вопрос. Симметричные автоколебания в системах с двухпозиционным релейным элементом. Алгебраический способ построения R-характеристик.
14. Контрольный вопрос. Устойчивость автоколебаний в релейных системах с двухпозиционным релейным элементом. Алгебраический критерий.
15. Контрольный вопрос. Частотный анализ релейной системы (построение ЛАЧХ по первой гармонике). 
16. Контрольный вопрос. Частотный критерий устойчивости вынужденных колебаний в системах с двухпозиционным релейным элементом.
3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-5 (контролируемый индикаторы достижения компетенции: ПК-5.1, ПК-5.2, ПК-5.3, ПК-5.4, ПК-5.5, ПК-5.7)
1. Контрольный вопрос. Выбор критерия оптимизации при синтезе релейных систем.
2. Контрольный вопрос. Выбор структуры коррекции релейной системы.
3. Контрольный вопрос. Вынужденные колебания в системах с двухпозиционными релейными элементами. Определение параметров колебаний.
4. Контрольный вопрос. Линеаризация по полезному сигналу систем с двухпозиционными релейными элементами. Алгебраический способ.
5. Контрольный вопрос. Линеаризация по полезному сигналу систем с двухпозиционными релейными элементами. Частотный способ.
6. Контрольный вопрос. Линеаризация по полезному сигналу систем с трехпозиционными релейными элементами. Алгебраический способ.
7. Контрольный вопрос. Линеаризация по полезному сигналу систем с двухпозиционными релейными элементами. Алгебраический способ.
8. Контрольный вопрос. Линеаризация по полезному сигналу систем с двухпозиционными релейными элементами. Частотный способ.
9. Контрольный вопрос. Линеаризация по полезному сигналу систем с трехпозиционными релейными элементами. Алгебраический способ.
10. Контрольный вопрос. Линеаризация по полезному сигналу системы с двухпозиционным релейным элементом, работающей в режиме вынужденных колебаний. 
11. Контрольный вопрос. Линеаризация по полезному сигналу системы с двухпозиционным релейным элементом, работающей в режиме вынужденных колебаний. 
12. Контрольный вопрос. Ограничения метода конечномерной оптимизации при синтезе релейных систем.
13. Контрольный вопрос. Проблема повышения частоты автоколебаний и ее решение.
14. Контрольный вопрос. Скользящий режим движения. Доопределение Филиппова. 
15. Контрольный вопрос. Устойчивость автоколебаний в системах с двухпозиционным релейным элементом. Частотный критерий.
16. Контрольный вопрос. Устойчивость автоколебаний в системах с трехпозиционным релейным элементом. Алгебраический критерий.
