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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)

Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
Полные наименования компетенций представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

[bookmark: _Hlk10987176]2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)

[bookmark: _Hlk11357519]Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-2.1)

1. Назначение и классификация информационных устройств, применяемых в ЛА. 
2. Значение информационных устройств в системах обратной связи исполнительных систем.
3. Классификация информационных устройств, контактные и бесконтактные виды датчиков.
4. Особенности построения систем с обратной связью. 
5. Микропроцессорные информационные системы электроприводов.
6. Информационные датчики для измерения механических величин. 
7. Требования, предъявляемые к датчикам электрических исполнительных систем.
8. Датчики скорости.
9. Тахогенераторы постоянного тока. Принцип работы, характеристики.
10. Фотоэлектрические датчики.
11. Принцип действия растровых фотоэлектрических датчиков линейных перемещений.
12. Принцип действия растровых фотоэлектрических датчиков угловых перемещений.
13. Основные типы промышленных конструкций фотоэлектрических датчиков.
14. Области использования фотоэлектрических датчиков.
15. Тенденции развития современных фотоэлектрических датчиков.
16. Датчики усилия.
17. Датчики момента.
18. Основные типы промышленных конструкций датчиков усилия и момента.
19. Области использования датчиков усилия и момента.
20. Тенденции развития современных датчиков усилия и момента.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-2.2)

1. Принцип работы и характеристики тахогенераторов.
2. Область использования тахогенераторов постоянного тока.
3. Тахогенераторы переменного тока. Принцип работы, характеристики.
4. Основные типы промышленных конструкций тахогенераторов переменного тока.
5. Область использования тахогенераторов переменного тока.
6. Фотоимпульсные датчики скорости. Принцип действия, характеристики.
7. Основные типы промышленных конструкций датчиков скорости.
8. Область использования датчиков скорости.
9. Датчики перемещения. Принцип действия, характеристики.
10. Область использования датчиков перемещения.
11. Информационные датчики других физических величин.
12. Контактные и бесконтактные виды датчиков.
13. Датчики тока на основе шунтов.
14. Основные типы промышленных датчиков тока на основе шунтов
15. Области использования датчиков тока на основе шунтов.
16. Бесконтактные датчики тока на основе на основе элементов Холла
17. Бесконтактные датчики тока на основе на основе магнитодиодов.
18. Принципы работы, основные типы промышленных датчиков и области их использования.
19. Датчики температуры.
20. Тенденции развития современных контактных и бесконтактных датчиков.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-2.3)

1. Резистивные датчики. Принцип действия, характеристики
2. Основные типы промышленных конструкций резистивных датчиков.
3. Область использования резистивных датчиков.
4. Электромагнитные датчики перемещения.
5. Вращающиеся трансформаторы. Принцип действия и характеристики.
6. Основные типы промышленных конструкций вращающихся трансформаторов.
7. Контактных и бесконтактных видов датчиков.
8. Область использования вращающихся трансформаторов.
9. Сельсины. Принцип действия и характеристики.
10. Область использования сельсинов.
11. Датчики давления.
12. Гироскопические датчики.
13. Краткие сведения из теории гироскопов. Правило Жуковского.
14. Гироскопические угловой скорости.
15. Гироскопические датчики угла (интегрирующие гироскопы).
16. Гироскопический интегратор линейных ускорений
17. Тенденции развития современной гироскопии.
18. Датчики углов и угловых скоростей.
19. Фотоимпульсные датчики.
20. Основные типы промышленных конструкций фотоимпульсных датчиков.
21. Области использования фотоимпульсных датчиков.
22. Энкодеры.
23. Основные типы промышленных конструкций энкодеров.
24. Области использования энкодеров.


3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-2.1)

1.Напряжение, с какого датчика формирует информационный сигнал обратной связи по току автоматизированного электропривода:
1. Потенциометр
2. Шунт
3. Магнитодиод
4. Термистор
2.Шунт выполняется из материала с каким температурным коэффициентом сопротивления:
1. Высоким
2. Низким
3. высоким и низким
3.Номинальный ток элементов Холла в зависимости от его типа составляет:
1. 6-100 А, чувствительность 0,04 - 0,45 В/тл
2. 6-100 мА, чувствительность 0,04 - 0,45 В/тл
3. 6-100 мА, чувствительность 0,9 - 45 В/тл
4. 60-900 мА, чувствительность 0,05 - 0,45 мВ/тл
4.В полупроводниках из каких групп периодической системы эффект Холла проявляется особенно сильно:
1. состоящих из элементов 1 и 2 групп периодической системы
2. состоящих из элементов 3 и 4 групп периодической системы
3. состоящих из элементов 5 и 6 групп периодической системы
4. состоящих из элементов 7 и 8 групп периодической системы
5.Магнитодиодным эффектом называют -…
1. явление резкого возрастания силы тока в твёрдом, жидком или газообразном диэлектрике (или полупроводнике) или воздухе, возникающее при приложении напряжения выше критического
2. явление резкого возрастания сопротивления диода в прямом направлении под воздействием поперечного магнитного поля
3. электрический пробой p-n-перехода, вызванный туннельным эффектом
6. В настоящее время в электроприводах широко используются дискретные системы обратной связи. В каком виде эти системы представляют непрерывное перемещение исполнительных устройств машин, приводимых в движение электроприводами?
1. посредством формирования синусоидального сигнала переменного тока
2. посредством чтения измерительной шкалы датчика, при которой формируется кодовая информация
3. посредством формирования ступенчатого сигнала




7. В кодовых системах обратной связи положения выходной сигнал формируется в виде кода. От чего зависит точность измерения положения объекта управления? 
 1. от числа кодовых дорожек
 2. от числа импульсов при считывании
 3. от амплитуды импульсов при считывании
 4. от частоты импульсов при считывании

8.  При высокой точности измерения положения объекта управления кодовыми системами обратной связи может наблюдаться явление неоднозначности считывания кода. Чем объясняется это явление?
 1. малым числом кодовых дорожек
 2. большим числом кодовых дорожек
 3. уменьшением ширины штриха уменьшающие его энергетические характеристики
 4. одновременной сменой кода в большом числе разрядов

9. Для устранения явления неоднозначности считывания кода в кодовых системах обратной связи по положения применяется ряд методов. При каком методе существенно увеличивается число фотодиодов при считывании кода?
 1. при ограничении зоны считывания
 2. при использовании циклического кода Грея
 3. при использовании - «V - считывания »
 4. при использовании любого метода число фотодиодов не меняется

10. Кодовая шкала датчика положения имеет 8 дорожек (разрядов). Сколько фотодиодов необходимо иметь для устранения явления неоднозначности считывания кода при применении  специального способа считывания - «V - считывания »?
 1. необходимо иметь 8 фотодиодов
 2. необходимо иметь 9 фотодиодов
 3. необходимо иметь 15 фотодиодов
 4. необходимо иметь 16 фотодиодов

11. Кодовая шкала датчика положения имеет 10 дорожек (разрядов). Сколько фотодиодов необходимо иметь для устранения явления неоднозначности считывания кода при применении  специального способа считывания - «V - считывания »?
  1. необходимо иметь 10 фотодиодов
  2. необходимо иметь 11 фотодиодов
  3. необходимо иметь 19 фотодиодов
  4. необходимо иметь 20 фотодиодов

12. Какой общей формулой необходимо пользоваться при определении числа фотодиодов «N» для устранения явления неоднозначности считывания кода при применении способа считывания - «V - считывания », когда кодовая шкала датчика положения имеет «n» дорожек (разрядов)?
 1. необходимо пользоваться формулой  N = n
 2. необходимо пользоваться формулой  N = n + 1
 3. необходимо пользоваться формулой  N = 2n
 4. необходимо пользоваться формулой  N = 2n - 1



13. При " V- считывании " сохраняется шкала двоичного кода, но на каждой дорожке, кроме младшего разряда, устанавливаются по два фотодиода, смещенные от линии считывания на определенную величину шага дорожки. Какова эта величина?
 1. эта величина равна 1/2 шага дорожки
 2. эта величина равна 1/8 шага дорожки
 3. эта величина равна 1/4 шага дорожки
 4. эта величина равна 1/3 шага дорожки

14.  При " V- считывании " сохраняется шкала двоичного, но на 
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каждой дорожке, кроме младшего разряда, устанавливаются по два фотодиода, смещенные от линии считывания. Считывание производится поочередно с фотодиодов А и В каждого разряда по определенному правилу. По какому?
  1. Если в i разряде считывается 0, то в i + 1 разряде информация считывается с диода А, если 1 - то с диода В.
  2. Если в i разряде считывается 0, то в i + 1 разряде информация считывается с диода В, если 1 - то с диода А.
  3. информация всегда считывается с диода В
  4. информация всегда считывается с диода А

15. В качестве датчика тока в цепи якоря двигателя постоянного тока наиболее широко применяют стандартные шунты. Какие материалы используются для изготовления шунтов?
  1. шунт выполняется из материала с минимальным удельным электрическим сопротивлением
  2. шунт выполняется из материала с максимальным удельным электрическим сопротивлением
  3. шунт выполняется из материала с максимальным магнитным  сопротивлением
  4. шунт выполняется из материала с низким температурным коэффициентом сопротивления

16.  В качестве датчика тока в цепи якоря двигателя постоянного тока наиболее широко применяют стандартные шунты. Какие требования предъявляются к этим шунтам? 
  1. стандартные шунты должны иметь максимальную величину электрического сопротивления
  2. стандартные шунты должны иметь определенные номинальные падения напряжения в пределах 45,…, 100 мВ
  3. стандартные шунты должны иметь максимальную величину магнитного сопротивления
 4. стандартные шунты должны иметь максимальную величину коэффициента температурного электрического сопротивления

17.  В настоящее время все большее распространение находят датчики тока, выполненные на основе элементов Холла. К датчикам какого типа относятся эти датчики?
  1. к индуктивным датчикам
  2. к гальваномагнитным датчикам
  3. к датчикам синусоидальных напряжений 
  4. к фотоэлектрическим датчикам

18.  Элемент Холла представляет собой четырехполюсник, выполненный из тонкой пластинки или пленки из полупроводникового материала
[image: 31]
Токовые электроды 1 и 2 выполняются по всей ширине поперечных граней. С какой целью это делается?
  1. это делается для увеличения тока, проходящего через датчик
  2. это делается для лучшего крепления электродов
 3. для обеспечения равномерного распределения входного тока по сечению элемента
  4. это делается по технологическим соображениям

19. Элемент Холла представляет собой четырехполюсник, выполненный из тонкой пластинки или пленки из полупроводникового материала. 
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Какой из  сигналов является входным для датчика Холла? 
  1. ток I
  2. напряжение Е
  3. магнитная индукция В
  4. другой сигнал

20. Датчик тока, выполненный на основе элемента Холла, показан на рисунке.
[image: 33]
Здесь: 1 – шина по которой протекает ток якоря двигателя, 2 – ферритовый сердечник, 3 – датчик Холла.
Какую функцию выполняет здесь ферритовый сердечник
1. ферритовый сердечник является экраном, для защиты от внешних магнитных полей 
2. ферритовый  сердечник является экраном, для защиты от внешних электрических  полей
3. ферритовый сердечник является концентратором магнитного потока, образованного шиной, по которой протекает ток якоря двигателя 
4. ферритовый  сердечник является защитой от механических воздействий на датчик Холла
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-2.2)

1.Магнитодиод имеет несимметричный р - п - переход с разной концентрацией - в р – В какой из областей магнитодиода концентрация основных носителей заряда существенно больше
1. в n – области
2. в р – области
3. в n и р – областях концентрация одинакова
2.Какой диапазон измеряемых температур термисторов
1. от 10 до 6000°С
2. от 50 до 600°С
3. от 700 до 6000°С
4. от 10 до 40°С 
3.В силу термоэлектрического эффекта в термоэлектродах возникает термо-ЭДС Et, пропорциональная разности температур. Это можно объяснить тем. что
1. энергия свободных электронов в различных металлах по-разному растет с убыванием температуры
2. энергия свободных электронов в различных металлах по-разному растет с ростом температуры
3. энергия свободных электронов в различных металлах одинаково растет с ростом температуры
4. энергия свободных электронов в одинаковых металлах по-разному растет с ростом температуры
4.Термо-ЭДС при максимальной рабочей температуре не превышает 
1. 10-50 В
2. 10-50 мВ
3. 10-500 мВ
4. 100-500 мВ
5.Одним из способов термокомпенсации холодного спая является использование …
1. трехступенчатой схемы, включаемой параллельно с термопарой
2. мостовой схемы, включаемой последовательно с термопарой
3. трехступенчатой схемы, включаемой последовательно с термопарой
4. мостовой схемы, включаемой параллельно с термопарой
6. Современные датчики тока на основе элементов Холла часто строятся на компенсационном методе измерения. В этом случае на магнитопровод наматывается компенсационная обмотка и магнитный поток тока, протекающего по ней, компенсирует магнитную индукцию в зазоре. Величина компенсационного тока при полной компенсации характеризует ток якоря. В чем заключаются достоинства такого датчика?
1. датчик имеет меньшие габариты
2. датчик имеет меньшую стоимость
3. датчик имеет большую точность за счет исключения влияния нелинейности кривой намагничивания магнитопровода
4. датчик имеет более простую конструкцию

7. В настоящее время находят применение датчики тока, выполненные на магнитодиодах. К датчикам какого типа относятся эти датчики?
1. к индуктивным датчикам
2. к гальваномагнитным датчикам
3.к датчикам синусоидальных напряжений 
4. к фотоэлектрическим датчикам

8. Какой параметр магнитодиода изменяется и как при воздействии на него магнитного поля?
  1. возрастает сопротивление диода в прямом направлении под воздействием продольного магнитного поля
 2. возрастает сопротивление диода в прямом направлении под воздействием поперечного магнитного поля
3. уменьшается сопротивление диода в прямом направлении под воздействием поперечного магнитного поля
4.  уменьшается сопротивление диода в прямом направлении под воздействием продольного магнитного поля

9. Чем отличается магнитодиод от датчиков Холла? 
1. магнитодиод имеет большую стоимость
2. магнитодиод имеет меньшую чувствительностью
3. магнитодиод имеет меньшую стоимость и большую чувствительность
4. магнитодиод имеет большую температурную стабильность

10. На каком принципе основано действие моментных датчиков? 
1. действие моментных датчиков основано на измерении угловых деформаций вращающегося вала
2. действие моментных датчиков основано на измерении скорости вращения вала
3. действие моментных датчиков основано на измерении перемещения вращающегося вала
4. действие моментных датчиков основано на измерении мощности двигателя

11. Тензорезистор предназначен для измерения статических или динамических деформаций в деталях и преобразует эти деформации в изменение активного сопротивления. 
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Вид тензорезистора показан на рисунке; здесь: 1 - проволока; 2 - основа; 3 – выводы. В каком направлении тензорезистор обладает максимальной чувствительностью?
1. максимальная чувствительность в направлении «а»
2. максимальная чувствительность в направлении «в»
3. максимальная чувствительность в направлении перпендикулярном плоскости рисунка
4. чувствительность одинакова в любом направлении

12. Сколько тензорезисторов необходимо использовать в датчиках моментов для получения максимальной чувствительности?
1. необходимо использовать один тензорезистор
2. необходимо использовать два тензорезистора
3. необходимо использовать три тензорезистора
4. необходимо использовать четыре тензорезистора

13.  Выражение для коэффициента тензочувствительности имет вид: 
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Здесь: dR/R—относительное изменение сопротивления тензодатчика; dl/l—относительная деформация тензорезистора. Какой порядок имеют коэффициенты тензочувствительности для проволочных и фольговых тензорезисторов?
1.  коэффициенты тензочувствительности имеет порядок 10-12
2. коэффициенты тензочувствительности имеет порядок 0,1-0,12
3. коэффициенты тензочувствительности имеет порядок 1,8... 2,5.
4. коэффициенты тензочувствительности имеет порядок 20-25

14. Выражение для коэффициента тензочувствительности имеет вид: 
[image: 41]
Здесь: dR/R —относительное изменение сопротивления тензодатчика; dl/l —относительная деформация тензорезистора. Какой порядок имеют коэффициенты тензочувствительности для полупроводниковых тензорезисторов?
1. коэффициенты тензочувствительности имеет порядок 10-12
2.  коэффициенты тензочувствительности имеет порядок 20-25
3. коэффициенты тензочувствительности имеет порядок 1,8... 2,5.
4.  коэффициенты тензочувствительности имеет порядок 90 - 95.

15. Передаточная функция тахогенераторов, как правило, соответствует передаточной функции инерционного звена первого порядка и показана на рисунке. 
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Какой порядок имеет постоянная времени тахогенератора?
  1. Т = (10, ….., 20) миллисекунд
  2. Т = (100, …, 200) миллисекунд
  3. Т = (1, ……, 2) миллисекунды
  4. Т = (0,1, …., 0,2) миллисекунды

16. Важнейшей характеристикой тахогенератора является скоростная характеристика, изображенная на рисунке.
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Скоростная характеристика позволяет определить нелинейность датчика скорости, под которой понимают максимальное отклонение скоростной характеристики от прямой, проходящей через начало координат и точку максимальной частоты вращения dU.
Какой порядок имеют тахогенераторы в настоящее время?
 1. нелинейность характеристики тахогенератора составляет 0,002... 0,005%,
 2. нелинейность характеристики тахогенератора составляет 0,02... 0,03%,
 3. нелинейность характеристики тахогенератора составляет 0,2... 1%,
 4. нелинейность характеристики тахогенератора составляет 5... 10%,

17. Крутизна скоростной характеристики тахогенератора представляет собой отношение напряжения на его выходе к частоте вращения.
Какой порядок этой величины имеют современные тахогенераторы?
 1. крутизна скоростной характеристики тахогенератора составляет -0,006,...,0.03 В/об/мин 
 2. крутизна скоростной характеристики тахогенератора составляет -0,2,..    .,0,3 В/об/мин
 3. крутизна скоростной характеристики тахогенератора составляет -1,...       ,3 В/об/мин 
 4. крутизна скоростной характеристики тахогенератора составляет -10,...     ,30 В/об/мин

18.  Датчиком какой величины является тахогенератор?
  1. датчиком положения
  2. датчиком момента
  3. датчиком частоты вращения
  4. датчиком ускорения

19. Реальный выходной сигнал тахогенератора имеет оборотные пульсации.
Чем обусловлены оборотные пульсации?
  1. оборотные пульсации обусловлены зубчатым строением якоря
  2. оборотные пульсации обусловлены изменением магнитного потока за время одного оборота
  3. оборотные пульсации обусловлены периодическим изменением числа секций в параллельных ветвях якоря при малом числе коллекторных пластин
  4. оборотные пульсации обусловлены вибрацией щеток и замыканием накоротко части секций при коммутации

20. Реальный выходной сигнал тахогенератора имеет зубцовые пульсации.
Чем обусловлены зубцовые пульсации?
  1. зубцовые пульсации обусловлены эксцентриситетом якоря
  2. зубцовые пульсации обусловлены магнитной анизотропии материала якоря,
  3. зубцовые пульсации обусловлены вибрацией щеток и замыканием накоротко части секций при коммутации
  4. зубцовые пульсации обусловлены эллиптичностью якоря

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-2.3)

1. При соответствующем включении потенциометрический датчик может быть использован как:
1) резистор с переменным сопротивлением;
2) диодный мост;
3) трансформатор тока с одной вторичной обмоткой;
4) сельсин приемник.

2. К материалу проволоки для обмотки потенциометрического датчика предъявляют следующие требования: 
1) малое удельное электрическое сопротивление;
большой температурный коэффициент электрического сопротивления;
высокая коррозионная стойкость;
2) большое удельное электрическое сопротивление;
большой температурный коэффициент электрического сопротивления;
высокая коррозионная стойкость;
3) большое удельное электрическое сопротивление;
большой температурный коэффициент электрического сопротивления;
низкая коррозионная стойкость;
4) большое удельное электрическое сопротивление;
малый температурный коэффициент электрического сопротивления;
высокая коррозионная стойкость;

3. Как используют потенциометрический датчик в измерительных системах:
1) как преобразователь скорости линейных и угловых перемещений в ЭДС;
2) как первичные преобразователи механического перемещения в электрическое напряжение;
3) для измерения силовых параметров: усилий, давлений, крутящих и изгибающих моментов, механических напряжений;
4) как преобразователь измеряемой величины в емкостное сопротивление.

4. Из какого материала изготавливают подвижные контакты (щетки) потенциометрических датчиков:
1) из алюминиевых сплавов с медью и марганцем (дюралюмины);
2) из сплавов меди с цинком (латуни);
3) из бронзовых сплавов;
4) из чистых благородных материалов (как правило, платина или серебро)

5. Одним из основных недостатков потенциометрического датчика является:
1) ступенчатость (дискретность) его статической характеристики;
2) высокий уровень собственных шумов;
3) присутствие скользящего контакта;
4) слабая устойчивость к электрическим и магнитным помехам.
6. Как влияет величина нагрузочного сопротивления на чувствительность тахогенератора?
  1. увеличение сопротивления нагрузки уменьшает чувствительность тахогенератора
 2. увеличение сопротивления нагрузки увеличивает чувствительность тахогенератора
  3. уменьшение сопротивления нагрузки увеличивает чувствительность тахогенератора
 4. сопротивление нагрузки не влияет на чувствительность тахогенератора

7. Как влияет реакция якоря тахогенератора на нелинейность его скоростной характеристики?
  1. реакция якоря тахогенератора уменьшает нелинейность его скоростной характеристики
  2. реакция якоря тахогенератора увеличивает нелинейность его скоростной характеристики
  3. реакция якоря тахогенератора не влияет на нелинейность его скоростной характеристики
  4. реакция якоря в тахогенераторе в общем случае отсутствует

8. Как влияет на падение напряжения в щеточно-коллекторном узле величина тока нагрузки?
  1. увеличение тока нагрузки увеличивает падение напряжения в щеточно-коллекторном узле
  2. увеличение тока нагрузки уменьшает падение напряжения в щеточно-коллекторном узле
  3. уменьшение тока нагрузки увеличивает падение напряжения в щеточно-коллекторном узле
  4. ток нагрузки не влияет на падение напряжения в щеточно-коллекторном узле

9. Как влияет падение напряжения в щеточно-коллекторном узле на вид скоростной характеристики скоростной характеристики тахогенератора?
  1. падение напряжения в щеточно-коллекторном узле тахогенератора увеличивает нелинейность его скоростной характеристики
  2. при малых частотах вращения возникает зона нечувствительности в скоростной характеристике тахогенератора
 3. падение напряжения в щеточно-коллекторном узле тахогенератора уменьшает нелинейность его скоростной характеристики
 4. падение напряжения в щеточно-коллекторном узле тахогенератора не влияет на величину нелинейности его скоростной характеристики

10. В следящих системах применяют реверсивные электроприводы. В этой связи для тахогенераторов постоянного тока характерна погрешность, определяемая разностью выходных сигналов при вращении якоря в разных направлениях - асимметрия выходного напряжения. Что является причиной асимметрии?
 1. причиной асимметрии является погрешность установки щеток на геометрической нейтрали машины
 2. причиной асимметрии является реакция якоря тахогенератора
 3. причиной асимметрии является падение напряжения в щеточно-коллекторном узле
 4. причиной асимметрии является эксцентриситет якоря

11. Синхронный тахогенератор представляет собой машину с постоянными магнитами на роторе. Какое напряжение формируется на выходе тахогенератора?
  1. на выходе тахогенератора формируется напряжение постоянного тока
  2. на выходе тахогенератора формируется напряжение двухфазное напряжение переменного тока
  3. на выходе тахогенератора формируется одно или трехфазное напряжение переменного тока
  4. на выходе тахогенератора формируются импульсы, частота которых пропорциональна скорости вращения его ротора

12. Какому двигателю аналогична конструкция асинхронного тахогенератора?
  1. его конструкция аналогична конструкции исполнительного двигателя постоянного тока с полым немагнитным ротором
  2. его конструкция аналогична конструкции исполнительного асинхронного двухфазного двигателя с полым немагнитным якорем
 3. его конструкция аналогична конструкции исполнительного двигателя постоянного тока с зубцовым якорем
 4. его конструкция аналогична конструкции синхронного двигателя 

13. Сколько обмоток имеет асинхронный тахогенератор?
 1. асинхронный тахогенератор имеет одну обмотку
 2. асинхронный тахогенератор имеет три обмотки
 3. асинхронный тахогенератор имеет две обмотки
 4. асинхронный тахогенератор имеет четыре обмотки

14. На какой части асинхронного тахогенератора расположены обмотки?
  1. две обмотки асинхронного тахогенератора расположены на роторе
  2. обмотки асинхронного тахогенератора расположены одна на роторе, другая на статоре 
  3. обмотки асинхронного тахогенератора расположены на статоре
  4. одна обмотка асинхронного тахогенератора расположена на роторе


15. Чему равна частота выходного сигнала асинхронного тахогенератора?
  1. частота выходного сигнала асинхронного тахогенератора равна частоте вращения его ротора
  2. частота выходного сигнала асинхронного тахогенератора равна частоте питающей сети
  3. частота выходного сигнала асинхронного тахогенератора равна нулю
  4. частота выходного сигнала асинхронного тахогенератора равна удвоенной частоте питающей сети

16. Необходимо измерить частоту вращения ротора равную n = 12000 об/мин асинхронным тахогенератором. С какой номинальной частотой питающей сети необходимо выбрать тахогенератор, при числе пар полюсов обмотки статора равной двум?

  1. номинальная частота питающей сети должна быть равна 50 Гц
  2. номинальная частота питающей сети должна быть равна 100 Гц
  3. номинальная частота питающей сети должна быть равна 400 Гц
  4. номинальная частота питающей сети должна быть равна 800 Гц

17. Почему число пар полюсов обмотки статора асинхронного тахогенератора должна быть не менее двух?
1. так как при p = 1 трудно устранить электрическую и магнитную асимметрию
  2. это необходимо для уменьшения габаритов тахогенератора
  3. это необходимо для уменьшения потребляемой мощности тахогенератором
  4. это необходимо для расширения измеряемых частот вращения ротора тахогенератора

18. Какой порядок имеет напряжение в приемной обмотке при неподвижном роторе асинхронного тахогенератора?

1. напряжение в приемной обмотке при неподвижном роторе составляет величину 1 – 2В
2. напряжение в приемной обмотке при неподвижном роторе составляет величину 0,1 – 0,2В
3. напряжение в приемной обмотке при неподвижном роторе составляет величину 0,001 – 0,002 В
4. напряжение в приемной обмотке при неподвижном роторе составляет величину 0,01 – 0,015 В

19. Что делается в некоторых случаях для уменьшения нулевого сигнала асинхронного тахогенератора?

  1. уменьшают напряжение на обмотке возбуждения
  2. увеличивают напряжение на обмотке возбуждения
  3. обмотку возбуждения располагают на внешнем статоре, а приемную - на внутреннем
  4. уменьшают число витков обмотки возбуждения

20. В фотоэлектрическом датчике скорости имеется диск с равномерно расположенными по окружности отверстиями или прорезями. При вращении диск модулирует световой поток осветителя, который воспринимается фотоприемником. Какие элементы чаще всего используются в качестве фотоприемника?

  1. фоторезисторы
  2. вакуумные фотоэлементы
  3. фотоумножители
  4. фотодиоды
4. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся (защиты курсовой работы (проекта)) по дисциплине (модулю)

Выполнение курсовой работы (проекта) по дисциплине (модулю) не предусмотрено основной профессиональной образовательной программой)
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