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На самостоятельной работе студентам с использованием методических указаний  необходимо освоить следующие разделы:

	№ п/п
	Наименование видов СРС
	Трудоемкость

	1
	Проработка лекций
	20

	2
	Изучение теории вопросов выносимых на практические занятия
	24

	3
	Выполнение КР
	40

	Итого
	84


Отчетность по самостоятельной работе студентов осуществляется путем оценки глубины знаний при опросе студентов во время проведения практических занятий и в процессе сдачи экзаменов. По усмотрению преподавателя для отчетности студентам может быть поручена подготовка рефератов.

Форма контроля результатов самостоятельной работы: контрольный опрос, защита КР, текущая и промежуточная контрольные.

Учебно-методическое обеспечение дисциплины (модуля)

1. Основная литература 

1. Савельев, Валерий Викторович. Гироскопы, гироскопические приборы и системы : учебное пособие для вузов / В. В. Савельев ; ТулГУ .— 3-е изд., перераб. и доп. — Тула : Изд-во ТулГУ, 2015 .— 241 с. – 207сhttps://tsutula.bibliotech.ru/Reader/Book/2015031915272848323900006615, по паролю 

2. Основы  устройства и функционирования управляемых артиллерийских снарядов: учеб.пособие, издание 2-е, перераб. и доп./ В.И.Бабичев [и др.]; под ред. д-ра техн. наук, проф., акад. РАЕ В.В.Ветрова. – Тула: Изд-во ТулГУ, 2014. – 207с.

2.Дополнительная литература

1. Панова В.И. Приборы и системы управления подвижными объектами: учеб. пособие/ В.И. Панова. В.А. Смирнов; Тула: изд-во ТулГУ. 2009.- 148 с. (27 экз.

2.Управление и наведение беспилотных маневренных летательных аппаратов на основе современных информационных технологий./ Под ред. М.Н. Красильщикова и Г.Г. Скрябикова. – М.: ФИЗМАТЛИТ, 2003. – 280 с. (4 экз.)

3. Лазарев Л.П. Оптико-электронные приборы наведения летательных аппаратов: учебник для втузов, -4-е изд., перераб. и доп.. – М.: Машиностроение, 1984.  – 478 с. : ил. (9 экз.)

4. Савельев В.В. Основные элементы системы стабилизации самолет-автопилот. Законы управления автопилотов: учеб. пособие. – Тула: ТулПИ, 1990. - 63 c. (51 экз.).

5. Лысенко Л.Н. Наведение и навигация баллистических ракет: учеб.  пособие для вузов. – М: Изд-во МГТУ им. Н.Э. Баумана, 2007. – 671 с. (5 экз.)

6. Разоренов Г.Н. Системы управления летательными аппаратами, баллистическими ракетами и их головными частями: Учебник для вузов/ Под ред. Г.Н. Разоренова. – М.: Машиностроение, 2003. – 584 с. (3 экз.)
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