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Целью настоящих методических указаний по изучению курса «Схемотехника инерциально-спутниковых систем  управляемых средств поражения» является обеспечение эффективности самостоятельной работы студентов на основе усвоения материала практических работ и работы с литературой на основе рациональной организации ее изучения.

Задачи настоящих методических указаний по изучению дисциплины «Схемотехника инерциально-спутниковых систем  управляемых средств поражения» включают:

· активизацию самостоятельной работы студентов,

· содействие развитию творческого отношения студентов к учебе,

· выработку умений и навыков рациональной работы с литературой,

· обеспечение контроля за ходом самостоятельной работы студентов и ее результатами,

· управление познавательной деятельностью студентов.

На самостоятельной работе студентам с использованием рекомендуемой литературы [1-5] необходимо изучить следующие темы дисциплины:

1. Структура навигационных сигналов системы ГЛОНАСС

2. Чувствительные элементы инерциальных навигационных систем 

3. Комплексирование сигналов спутниковых и инерциальных навигационных систем. Комплексирование по координатам

4.Бортовые вычислители инерциально-спутниковых навигационных систем 

4.1. Общие сведения бортовых вычислителей
4.2. Требования к производительности бортовых вычислителей

4.3. Требования к программному обеспечению бортовых вычислителей

Форма контроля результатов самостоятельной работы – контрольный опрос, подготовка презентации и доклада.

 Образцы контрольных вопросов:
1. Поясните схему комплексирования по координатам
2. Перечислите требования к производительности бортовых вычислителей

3. Перечислите требования к программному обеспечению бортовых вычислителей.
Тема презентации и доклада: 
1. Чувствительные элементы инерциальных навигационных систем .

2. Комплексирование сигналов спутниковых и инерциальных навигационных систем  по координатам.

3. Требования к производительности бортовых вычислителей
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