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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)
Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

Полные наименования компетенций и индикаторов их достижения представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 3.1)

1. Принципы радиолокации. Виды радиолокации.

2. Диапазоны радиоволн, применяемые в радиолокации. Особенности распространения радиоволн.

3. Отражение и рассеяние радиоволн целями. ЭПР целей.

4. Шумовые составляющие радиолокационного сигнала.

5. Основное уравнение дальности действия РЛС.

6. Ракурс цели.

7. Виды радиолокационного обзора. Круговой обзор.

8. Виды радиолокационного обзора. Винтовой обзор.

9. Виды радиолокационного обзора. Спиральный и конический обзор.

10. Строчный обзор.

11. Импульсный метод измерения дальности до цели.

12. Измерение дальности до цели в системах с непрерывным излучением. Метод частотной манипуляции.

13. Измерение дальности до цели в системах с непрерывным излучением. Метод частотной модуляции.

14. Измерение дальности до цели в системах с непрерывным излучением. Метод кодово-импульсной модуляции.

15. Измерение скорости цели в радиолокационных системах.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 3.2)

1. Определение угловых координат цели. Определение азимута цели.

2. Определение угловых координат цели. Равносигнальный метод.

3. Определение угловых координат цели. Метод минимума.

4. Определение угловых координат цели. Метод максимума.

5. Особенности реализации равносигнального метода определения угловых координат способом конического сканирования.

6. Определение угловых координат цели. Метод V-образного луча.

7. Статистические критерии обнаружения целей. Критерий Неймана-Пирсона.

8. Статистические критерии обнаружения целей. Критерий Байеса.

9. Статистические критерии обнаружения целей. Критерий минимума взвешенной ошибки.
10.  Методы обработки радиолокационного сигнала.

11.  Методы селекции движущихся целей в радиолокационных системах.

12.  Передающие устройства РЛС непрерывного излучения.

13.  Передающие устройства РЛС импульсного типа.

14.  Антенно-фидерные устройства. Фидерные линии.

15.  Антенно-фидерные устройства. Параболические антенны.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 3.3)
1. Антенно-фидерные устройства. Фазированные антенные решетки.

2.  Приемные устройства РЛС.

3.  Радиолокационные системы сопровождения цели по дальности.

4.  Радиолокационные системы сопровождения цели по угловым координатам.

5.  Радиолокационные системы автоматического сопровождения по скорости.

6.  Экспериментальное определение характеристик РЛС.

7. Особенности эксплуатации РЛС обнаружения и сопровождения.

8. Структура радиоприемных устройств РЛС. Радиоприемные устройства прямого усиления.

9. Структура радиоприемных устройств РЛС. Супергетеродинные приемные устройства.

10. Структура радиопередающих устройств РЛС. Структура радиопередающего тракта импульсной РЛС.

3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 3.1)

1. Принципы радиолокации. Виды радиолокации.

2. Диапазоны радиоволн, применяемые в радиолокации. Особенности распространения радиоволн.

3. Отражение и рассеяние радиоволн целями. ЭПР целей.

4. Шумовые составляющие радиолокационного сигнала.

5. Основное уравнение дальности действия РЛС.

6. Ракурс цели.

7. Виды радиолокационного обзора. Круговой обзор.

8. Виды радиолокационного обзора. Винтовой обзор.

9. Виды радиолокационного обзора. Спиральный и конический обзор.

10. Строчный обзор.

11. Импульсный метод измерения дальности до цели.

12. Измерение дальности до цели в системах с непрерывным излучением. Метод частотной манипуляции.

13. Измерение дальности до цели в системах с непрерывным излучением. Метод частотной модуляции.

14. Измерение дальности до цели в системах с непрерывным излучением. Метод кодово-импульсной модуляции.

15. Измерение скорости цели в радиолокационных системах.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 3.2)

1. Определение угловых координат цели. Определение азимута цели.

2. Определение угловых координат цели. Равносигнальный метод.

3. Определение угловых координат цели. Метод минимума.

4. Определение угловых координат цели. Метод максимума.

5. Особенности реализации равносигнального метода определения угловых координат способом конического сканирования.

6. Определение угловых координат цели. Метод V-образного луча.

7. Статистические критерии обнаружения целей. Критерий Неймана-Пирсона.

8. Статистические критерии обнаружения целей. Критерий Байеса.

9. Статистические критерии обнаружения целей. Критерий минимума взвешенной ошибки.
10.  Методы обработки радиолокационного сигнала.

11.  Методы селекции движущихся целей в радиолокационных системах.

12.  Передающие устройства РЛС непрерывного излучения.

13.  Передающие устройства РЛС импульсного типа.

14.  Антенно-фидерные устройства. Фидерные линии.

15.  Антенно-фидерные устройства. Параболические антенны.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-3 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 3.3)
1. Антенно-фидерные устройства. Фазированные антенные решетки.

2.  Приемные устройства РЛС.

3.  Радиолокационные системы сопровождения цели по дальности.

4.  Радиолокационные системы сопровождения цели по угловым координатам.

5.  Радиолокационные системы автоматического сопровождения по скорости.

6.  Экспериментальное определение характеристик РЛС.

7. Особенности эксплуатации РЛС обнаружения и сопровождения.

8. Структура радиоприемных устройств РЛС. Радиоприемные устройства прямого усиления.

9. Структура радиоприемных устройств РЛС. Супергетеродинные приемные устройства.

10. Структура радиопередающих устройств РЛС. Структура радиопередающего тракта импульсной РЛС.

