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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)
Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

Полные наименования компетенций и индикаторов их достижения представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 4.1)

1.Разработка математической модели элемента бортовой системы включает в себя:

1.1 анализ связей;

1.2 сбор и обработку данных;

1.3 элементы ТАР.

2.Для описания  моделей элементов бортовых систем можно использовать: 

2.1 классические методы;

2.2 иерархические методы;

2.3 структурные методы.

3. Переход  от описания модели элемента бортовой системы, в  виде диф. уравнений, к структурным  схемам возможен:    

3.1  при нулевых начальных условиях;

3.2  при наличии правых частей в диф. уравнениях;

3.3  при наличии передаточных функций.

4. Анализ математической модели элемента бортовой системы, в виде диф. уравнений, можно произвести:

4.1   по критериям Ляпунова;

4.2   по физическому смыслу;

4.3   с помощью корректирующих звеньев.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК - 4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 4.2)

1 Анализ  характеристик элементов бортовых систем помощью пакетов прикладных программ.

2. Анализ математической модели по структурной схеме  предполагает:

2.1 анализ устойчивости;

2.2 определение коэффициента усиления разомкнутого контура;

2.3 определение передаточной функции регулятора

3.Синтез структуры измерительных приборов                                                   

4. Задачи методы синтеза.                                                                        

5. Синтез элементов бортовых систем компенсационного типа                                  

6.Синтез стабилизирующих обратных связей.    

7. Выбор корректирующих звеньев, для стабилизации характеристик элементов бортовых систем.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК- 4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 4.3)
1.Статические и динамические погрешности измерительных устройств

2.  Структурно- математические модели приборов.

3. В чем заключается  структурная оптимизация измерительных приборов.

4. Назовите критерии позволяющие оптимизировать закона управления  приборов компенсационного типа .

5. Расширения полосы пропускания обеспечивается:

5.1 формированием желаемой ЛАФЧХ;

5.2  введением дополнительных обратных связей;

5.3 введением регуляторов.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-6 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 6.1)

1.Постановка и способы решения задач анализа и синтеза характеристик элементов бортовых систем.

2. Анализ устойчивости. характеристик элементов бортовых систем                                                                               

3.Анализ инвариантности характеристик элементов бортовых систем 

4. Анализ чувствительности и грубости характеристик элементов бортовых систем.                                                                       

5.Анализ  характеристик элементов бортовых систем с помощью пакетов прикладных программ.

6. Структурно- математические модели бортовых систем 

7. Методы проектирования, используемые в САПР  бортовых систем

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК - 6 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 6.2)

1.  Чему равна передаточная функция регулятора?
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2. Переместить  корни характеристического полинома можно:

2.1  введением регуляторов;

2.2  с помощью пакета прикладных программ;

2.3  введением обратных связей.

3. Число обратных связей вводимых в элементы бортовых систем:

3.1  определяется видом регулятора;

3.2 числом вход и выходов;

3.3   определяется значением коэффициента усиления.

4. Топологический синтез при проектировании элементов бортовых систем:

4.1  определяет корни характеристического полинома;

4.2  определяет место включения обратных связей.

4.3 определяет структуру , состоящую из элементов бортовой системы. 

5.   Определить 
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6   Определите ПФ корректирующего звена., входящего в структуру бортовой системы
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Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК- 6 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 6.3)
1. Этапы автоматизированного проектирования элементов ботовых систем.       

2. Нормализация отношений при разработке баз данных при проектировании элементов бортовых систем.   

3.. СУБД   при проектировании элементов и систем бортовых устройств.

 Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-8 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 8.1)

1.Методы проведения исследований при  автоматизированном  проектировании элементов бортовых систем        

2.. Модели элементов бортовых систем.                          

3.  Модели  высших уровней.

4.  Структурные схемы и графы  для отображения моделей первого уровня.

5. Выбор модели измерительного прибора и метод ее исследования .

6. Размерность математической модели .измерительного прибора  

7. Моделирование структур и функций элементов бортовых систем. 

8. Пакеты прикладных программ, применяемые при моделировании элементов бортовых систем. 

9. Методы решения задач анализа и синтеза характеристик элементов бортовых систем.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК – 8 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 8.2)

1. Методы проектирования, используемые в САПР бортовых систем.        

2.   Типы погрешностей элементов бортовых систем.

3. Источник возникновения погрешностей в элементах бортовых системах.

4. Зависит ли погрешность элемента бортовой системы компенсационного типа от разброса параметров прямой и обратной цепи.

5.По структурной схеме элемента бортовой системы определите коэффициенты чувствительности.

6. По структурной схеме элемента бортовой системы определите аддитивную и мультипликативную погрешность.

7. По структурной схеме элемента бортовой системы определите полосу пропускания.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК- 8 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 8.3)
1. Определить предельный коэффициент передачи прибора компенсационного типа, обеспечивающий запас по амплитуде равный 8 db,структурная схема которого на рис 

2.Определить передаточные функции прибора по цепи прямой и обратной связи. Структурная схема приведена на рис. Сравнить результаты.
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3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 4.1)

1.Разработка математической модели элемента бортовой системы включает в себя:

1.1 анализ связей;

1.2 сбор и обработку данных;

1.3 элементы ТАР.

2.Для описания  моделей элементов бортовых систем можно использовать: 

2.1 классические методы;

2.2 иерархические методы;

2.3 структурные методы.

3. Переход  от описания модели элемента бортовой системы, в  виде диф. уравнений, к структурным  схемам возможен:    

3.1  при нулевых начальных условиях;

3.2  при наличии правых частей в диф. уравнениях;

3.3  при наличии передаточных функций.

4. Анализ математической модели элемента бортовой системы, в виде диф. уравнений, можно произвести:

4.1   по критериям Ляпунова;

4.2   по физическому смыслу;

4.3   с помощью корректирующих звеньев.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК - 4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 4.2)

1 Анализ  характеристик элементов бортовых систем помощью пакетов прикладных программ.

2. Анализ математической модели по структурной схеме  предполагает:

2.1 анализ устойчивости;

2.2 определение коэффициента усиления разомкнутого контура;

2.3 определение передаточной функции регулятора

3.Синтез структуры измерительных приборов                                                   

4. Задачи методы синтеза.                                                                        

5. Синтез элементов бортовых систем компенсационного типа                                  

6.Синтез стабилизирующих обратных связей.    

7. Выбор корректирующих звеньев, для стабилизации характеристик элементов бортовых систем.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК- 4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 4.3)
1.Статические и динамические погрешности измерительных устройств

2.  Структурно- математические модели приборов.

3. В чем заключается  структурная оптимизация измерительных приборов.

4. Назовите критерии позволяющие оптимизировать закона управления  приборов компенсационного типа .

5. Расширения полосы пропускания обеспечивается:

5.1 формированием желаемой ЛАФЧХ;

5.2  введением дополнительных обратных связей;

5.3 введением регуляторов.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-6 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 6.1)

1.Постановка и способы решения задач анализа и синтеза характеристик элементов бортовых систем.

2. Анализ устойчивости. характеристик элементов бортовых систем                                                                               

3.Анализ инвариантности характеристик элементов бортовых систем 

4. Анализ чувствительности и грубости характеристик элементов бортовых систем.                                                                       

5.Анализ  характеристик элементов бортовых систем с помощью пакетов прикладных программ.

6. Структурно- математические модели бортовых систем 

7. Методы проектирования, используемые в САПР  бортовых систем

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК - 6 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 6.2)

1.  Чему равна передаточная функция регулятора?
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2. Переместить  корни характеристического полинома можно:

2.1  введением регуляторов;

2.2  с помощью пакета прикладных программ;

2.3  введением обратных связей.

3. Число обратных связей вводимых в элементы бортовых систем:

3.1  определяется видом регулятора;

3.2 числом вход и выходов;

3.3   определяется значением коэффициента усиления.

4. Топологический синтез при проектировании элементов бортовых систем:

4.1  определяет корни характеристического полинома;

4.2  определяет место включения обратных связей.

4.3 определяет структуру , состоящую из элементов бортовой системы. 

5.   Определить 
[image: image19.wmf])

(

w

j

, если 
[image: image20.wmf]a

T

s

W

s

×

×

+

=

2

1

(

)

(

)


5.1  
[image: image21.wmf]0

)

(

=

w

j

;

5.2  
[image: image22.wmf]T

arctg

a

w

×

;

5.3  
[image: image23.wmf]T

arctg

a

w

×

2

.

6   Определите ПФ корректирующего звена., входящего в структуру бортовой системы
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Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК- 6 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 6.3)

1. Этапы автоматизированного проектирования элементов ботовых систем.       

2. Нормализация отношений при разработке баз данных при проектировании элементов бортовых систем.   

3.. СУБД   при проектировании элементов и систем бортовых устройств.

 Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-8 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 8.1)

1.Методы проведения исследований при  автоматизированном  проектировании элементов бортовых систем        

2.. Модели элементов бортовых систем.                          

3.  Модели  высших уровней.

4.  Структурные схемы и графы  для отображения моделей первого уровня.

5. Выбор модели измерительного прибора и метод ее исследования .

6. Размерность математической модели .измерительного прибора  

7. Моделирование структур и функций элементов бортовых систем. 

8. Пакеты прикладных программ, применяемые при моделировании элементов бортовых систем. 

9. Методы решения задач анализа и синтеза характеристик элементов бортовых систем.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК – 8 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 8.2)

1. Методы проектирования, используемые в САПР бортовых систем.        

2.   Типы погрешностей элементов бортовых систем.

3. Источник возникновения погрешностей в элементах бортовых системах.

4. Зависит ли погрешность элемента бортовой системы компенсационного типа от разброса параметров прямой и обратной цепи.

5.По структурной схеме элемента бортовой системы определите коэффициенты чувствительности.

6. По структурной схеме элемента бортовой системы определите аддитивную и мультипликативную погрешность.

7. По структурной схеме элемента бортовой системы определите полосу пропускания.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК- 8 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 8.3)
1. Определить предельный коэффициент передачи прибора компенсационного типа, обеспечивающий запас по амплитуде равный 8 db,структурная схема которого на рис 

2.Определить передаточные функции прибора по цепи прямой и обратной связи. Структурная схема приведена на рис. Сравнить результаты.
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4. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся (защиты курсовой работы (проекта)) по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 4.1)

1.Разработка математической модели элемента бортовой системы

2.Описание  моделей элементов бортовых систем 

3. Переход  от описания модели элемента бортовой системы, в  виде диф. уравнений, к структурным  схемам возможен:    

4. Анализ математической модели элемента бортовой системы, в виде диф. уравнений
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК - 4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 4.2)

1 Анализ  характеристик элементов бортовых систем помощью пакетов прикладных программ.

2. Анализ математической модели по структурной схеме  

3.Синтез структуры измерительных приборов                                                   

4. Задачи методы синтеза.                                                                        

5. Синтез элементов бортовых систем компенсационного типа                                  

6.Синтез стабилизирующих обратных связей.    

7. Выбор корректирующих звеньев, для стабилизации характеристик элементов бортовых систем.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК- 4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 4.3)
1.Статические и динамические погрешности измерительных устройств

2.  Структурно- математические модели приборов.

3. В чем заключается  структурная оптимизация измерительных приборов.

4. Назовите критерии позволяющие оптимизировать закона управления  приборов компенсационного типа .

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-6 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 6.1)

1.Постановка и способы решения задач анализа и синтеза характеристик элементов бортовых систем.

2. Анализ устойчивости. характеристик элементов бортовых систем                 

3.Анализ инвариантности характеристик элементов бортовых систем 

4. Анализ чувствительности и грубости характеристик элементов бортовых систем.                                                                       

5.Анализ  характеристик элементов бортовых систем с помощью пакетов прикладных программ.

6. Структурно- математические модели бортовых систем 

7. Методы проектирования, используемые в САПР  бортовых систем

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК - 6 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 6.2)

1.  Передаточная функция

3. Введение обратных связей в элементы бортовых систем:

4. Топологический синтез при проектировании элементов бортовых систем:

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК- 6 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 6.3)

1. Этапы автоматизированного проектирования элементов ботовых систем. 

2. Нормализация отношений при разработке баз данных при проектировании элементов бортовых систем.   

3.. СУБД   при проектировании элементов и систем бортовых устройств.

 Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-8 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 8.1)

1.Методы проведения исследований при  автоматизированном  проектировании элементов бортовых систем        

2.. Модели элементов бортовых систем.                          

3.  Модели  высших уровней.

4.  Структурные схемы и графы  для отображения моделей первого уровня.

9. Методы решения задач анализа и синтеза характеристик элементов бортовых систем.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК – 8 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 8.2)

1. Методы проектирования, используемые в САПР бортовых систем.        

2. Типы погрешностей элементов бортовых систем.

3. Источник возникновения погрешностей в элементах бортовых системах.

4. Зависимость погрешности элемента бортовой системы компенсационного типа от разброса параметров прямой и обратной цепи.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК- 8 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК - 8.3)
1. Выбор модели измерительного прибора и метод ее исследования .

2. Размерность математической модели .измерительного прибора  

3. Моделирование структур и функций элементов бортовых систем. 

4. Пакеты прикладных программ, применяемые при моделировании элементов бортовых систем.
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