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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)
Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

Полные наименования компетенций и индикаторов их достижения представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-5.1)
1. Какие задачи могут решать МБПЛА в гражданских и военных целях?. 

2. Назовите основные способы взлёта и посадки МБПЛА и приведите примеры   их применения для конкретных образцов МБПЛА.

3. Дайте определение понятия «авионика».
4. Какие функциональные блоки входят в состав аппаратуры управления МБПЛА?

5. Назовите основные причины потерь (гибели) МБПЛА.
6. Какие существуют способы управления полётом по линии заданного пути?

7. Какие технические средства необходимы для реализации каждого из  способов управления полётом?

8. С помощью каких функциональных блоков можно реализовать ручной, полуавтоматический и автоматический режимы управления полётом БПЛА?

9. Какие известны примеры построения аппаратуры управления БПЛА отечественных и иностранных разработчиков?

10. Какие системы координат определяют пространственное положение БПЛА?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-5 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-5.2)

1. Каковы пределы изменения основных технических характеристик МБПЛА?

2. Какую функциональную роль играет авионика в составе системы автоматического управления БПЛА?

3. Какие виды полезной нагрузки размещаются на борту МБПЛА?

4. Какие размеры БПЛА являются характерными?

5. Что характеризуют аэродинамические коэффициенты сил?

6. Что характеризуют аэродинамические коэффициенты моментов?

7.Каким образом формируется управляющий момент по высоте?

8. Какую роль играет угол поперечного наклона плоскости крыльев?

9. Какие функции выполняет АП и что входит в его состав?

10. С какого момента времени начинается уменьшение угловой скорости крена БПЛА при наличии ЖОС?

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-7 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-7.3)

1. Чем может быть скомпенсирован ступенчатый возмущающий момент, действующий на БПЛА в установившемся режиме?

2. С какими видами обратных связей АП не имеет статических ошибок?

3. Существует ли аналогия между АП с ЖОС и изодромной обратной связью с большой постоянной времени?

4. Идентичны ли законы управления АП с изодромной и скоростной обратной связью?

5. С чем связана необходимость автоматического управления по углу тангажа?

6. Что называется порцией руля высоты по углу тангажа?

7. Какие следует ввести сигналы управления в АП с ЖОС, чтобы получить качественные переходные процессы по углу тангажа?

8. Какие существуют способы управления углом тангажа?

9. От каких величин зависит статическая ошибка регулирования по углу тангажа в АП с ЖОС?

10. Что происходит с БПЛА при его входе в вертикальный поток воздуха?

3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-7 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-7.1)

1. Какие силы действуют на БПЛА в продольном движении?.

2.Что такое углы атаки и тангажа?

3. Как определяются моменты продольной статической устойчивости и демпфирования тангажа?.

4. Каково взаимное расположение центров масс и давления для устойчивого, неустойчивого и нейтрального БПЛА?.

5.  Какие аэродинамические силы и моменты действуют на БПЛА в боковом движении?.

6. Что такое углы курса и скольжения?.

7. Каким образом формируются моменты статической устойчивости крена и пути?
8. В чём причина возникновения неустойчивых движений БПЛА типа «голландский шаг» и «штопор»?.

9. На какие группы делятся параметры регулирования БПЛА?.
10.Какими динамическими  звеньями можно представить БПЛА при его движении по крену, курсу и тангажу?.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-7 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-7.2)

1. Сколько раз должна пересечь кривая результирующего момента от действия элеронов и демпфирования ось времени для плавного подхода БПЛА к заданному углу крена?

2. Как изменится время переходного процесса при уменьшении передаточного коэффициента АП по углу крена?

3. Существует ли связь между коэффициентом собственного демпфирования БПЛА и коэффициентом передачи АП, обеспечивающим эффективное устранение начального отклонения угла крена?

4. В чём основной недостаток схемы АП с ЖОС?

5. Какими способами можно уменьшить колебательность БПЛА по крену?
6. Что входит в состав рулевого привода?.

7. Какие элементы включает в себя электроника управления рулевой машинки и в чём состоит принцип её работы?

8. В чём отличие рулевых машинок с аналоговым и цифровым управлением?

9. Какие технические характеристики рулевой машинки необходимо принимать во внимание при проектировании рулевого привода?

10. Дайте определение БПЛА и МПБЛА.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-7 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-7.3)

1. Какие параметры содержат кинематические уравнения Эйлера-Крылова?

2. С помощью структурной схемы БСО на базе кинематических уравнений с углами Эйлера-Крылова пояснить алгоритм выработки углов ориентации ЛА.

3. В чём заключается физическая сущность процесса первоначальной выставки БСО?

4. Поясните принцип работы магнитометрической системы ориентации.

5. Поясните принцип работы пирометрической системы ориентации.

6. В чём заключается особенность калибровки магнитометрической и  пирометрической систем ориентации?

7. Чем вызывается необходимость комплексирования различных типов систем ориентации?

8. Какие основные элементы входят в конструкцию рулевой машинки?

9. Какие режимы работы характерны для рулевой машинки в предположении, что команды управления формируются джойстиком в ручном режиме?

10. Как  ведёт себя рулевая машинка, если команда управления имеет большой уровень шума?

