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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)

Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
Полные наименования компетенций и индикаторов их достижения представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

[bookmark: _Hlk10987176]2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)

[bookmark: _Hlk12477825][bookmark: _Hlk11357519]Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.1)
1. Функциональными схемами САУ называют:
	1. Схемы, составленные из элементов, характеризуемых теми функциями, которые они призваны выполнять. -5.
	2. Схемы, характеризующие систему по составу входящих в нее отдельных конструктивных блоков –2 .
	3. Схемы, дающие представление о взаимосвязи основных элементов системы –2 .

2. По принципу регулирования САУ делятся на:
	1.Системы стабилизации, следящие системы и системы программного регулирования – 2.
	2. Разомкнутые, замкнутые, комбинированные. -5.
	3. Линейные и нелинейные -2.

3. В зависимости от величины установившейся ошибки САУ можно разделить на:
	1. Линейные и нелинейные – 2. 
	2. Одноконтурные и многоконтурные – 2.
	3. Статические и астатические. – 5.

4. Математическая модель системы называется детерминированной, если:
	1. Приложенные к ней воздействия и характеризующие ее параметры предполагаются постоянными или вполне определенными функциями переменных состояния и времени. – 5.
	2. Приложенные к ней воздействия и характеризующие ее параметры являются случайными функциями или случайными величинами - 2.
	3. Приложенные к ней воздействия и характеризующие ее параметры изменяются с течением времени - 2.

5. Отклонение регулируемой величины  САУ может быть вызвано:
	1.Только влиянием управляющих воздействий –2.
	2. Только влиянием возмущающих воздействий – 2.
	3. Влиянием управляющих и возмущающих воздействий. -5.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.2)
1. Возмущающие воздействия могут быть приложены:
	1. Только ко входу системы – 2.
	2. К любой точке системы. – 5.
	3. К автоматическому регулятору – 2.

2. Передаточной функцией системы называют:
	1.Отношение преобразования Лапласа выходной величины к преобразованию Лапласа входной величины системы при нулевых начальных условиях. – 5.
	2. Отношение преобразования Лапласа входной величины к преобразованию Лапласа выходной величины системы при нулевых начальных условиях - 2.
	3. Отношение преобразования Лапласа выходной величины к преобразованию Лапласа входной величины системы при любых начальных условиях -2.

3. Переходной характеристикой системы называют ее реакцию на:
	1. Единичное импульсное воздействие -  2.
	2. Единичное скачкообразное воздействие произвольного вида– 2.
	3. Единичное скачкообразное ступенчатое воздействие. – 5.

4. Типовом динамическим звеном называют такое звено, для которого связь между входным и выходными сигналами описывается дифференциальными уравнениями не выше:
	1. Третьего порядка – 2.
	2. Второго порядка. – 5.
	4. Четвертого порядка - 2.

5. В каком случае обратная связь САУ считается жесткой?
	1. Если ее передаточная функция содержит дифференцирующих и интегрирующих звеньев и не совпадает с передаточной функцией усилительного звена –2 .
	2. Если ее передаточная функция не содержит дифференцирующих и интегрирующих звеньев и совпадает с передаточной функцией усилительного звена. –5.
	3. Если ее передаточная функция не содержит дифференцирующих и интегрирующих звеньев и не совпадает с передаточной функцией усилительного звена – 2.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.3)
1. По какой формуле определяется передаточная функция разомкнутой системы

	1.   - 2.

	2. . - 5.


	3.  - 2

2. По какой формуле определяется передаточная функция замкнутой 
системы ?

	1.   - 2.

	2.  - 2.

 	3.  . - 5.

3. Какую передаточную функцию имеет интегрирующее звено ?
	1.  К(р)=К –2.
	2.  К(р)=К/Тр. – 5.
	3.  К(р)=К/(Тр+1) –2.

4. Какую передаточную функцию имеет апериодическое звено ?
1.  К(р)=К/Тр	- 2.
2. К(р)=К/(Тр+1). –5.
3.  К(р)=Тр –2.

5. Как определить передаточную функцию САУ по ошибке?
	1.  Х(р)/Хвх(р). –5.
	2.  Х0(р)/Хвх(р) –2.
	3.  Хвых(р)/Хвх(р) –2.

3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.1)
1. Частотные характеристики САУ характеризуют:
1.  Собственные колебания на выходе системы или звена вызванные гармоническим воздействием на входе –2.
2. Установившиеся вынужденные колебания на выходе системы или звена, вызванные негармоническим воздействием на входе –2.
3. Установившиеся вынужденные колебания на выходе системы или звена, вызванные гармоническим воздействием на входе. – 5.

2. АЧХ представляет собой:  
1. Отношение амплитуд выходного и входного сигнала от частоты внешнего воздействия. - 5.
2. Произведение выходного и входного сигналов от частоты внешнего воздействия –2.
3. Сумму входных и выходных сигналов от частоты внешнего воздействия –2.

3. Два бела соответствуют увеличению мощности
	1.  В 2 раза – 2.
	2.  В 100 раз. – 5.
	3.  В 20 раз – 2.

4. Октава соответствует изменению частоты 
1. В 10 раз – 2.
2. В 5 раз – 2.
3. В 2 раза. – 5.

5. К чему относится определение устойчивости по Ляпунову?
	1. К системе –2.
	2. К движению. –5.
	3. К системе и движению –2.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.2)
1. В каком случае движение системы будет устойчиво?
1. Если характеристическое уравнение линеаризованной системы имеет все корни с положительными вещественными частями –2.
2. Если характеристическое уравнение линеаризованной системы имеет все действительные 
корни – 2.
3. Если характеристическое уравнение линеаризованной системы имеет все корни с отрицательными вещественными частями. –5.

2. Необходимым условием устойчивости САУ по Гурвицу является:
	1. Положительность всех коэффициентов характеристического уравнения системы. – 5;
	2. Положительность определителей всех диагональных миноров характеристического уравнения системы – 2.
3. Отрицательность хотя бы одного из коэффициентов характеристического уравнения системы – 2.

3. К каким критериям относится критерий Михайлова?
	1  К алгебраическим – 2.
	2. К графическим. – 5.

4. Для того, чтобы система была устойчивой:
1. Необходимо и достаточно, чтобы вектор характеристического полинома D(i) при изменении  от 0 до  повернулся против часовой стрелки на угол 1800 n (n – порядок системы) -2 ;
2. Необходимо и достаточно, чтобы вектор характеристического полинома D(i) при изменении  от 0 до  повернулся по часовой стрелке на угол 1800 n (n – порядок системы) - 2 ;
3.  Необходимо и достаточно, чтобы вектор характеристического уравнения D(i) при изменении  от 0 до  повернулся по часовой стрелке на угол 900 n – 2;
4.  Необходимо и достаточно, чтобы вектор характеристического уравнения D(i) при изменении  от 0 до  повернулся против часовой стрелки на угол 900 n. - 5.

5. Частотный критерий Найквиста позволяет судить об устойчивости замкнутой системы 
	1. по АЧХ разомкнутой системы – 2.
2. по ФЧХ разомкнутой системы – 2;
	3. по АФЧХ разомкнутой системы. – 5;

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.3)
1. Дана структурная схема




Записать эквивалентную передаточную функцию :

1) ; - 2

2) . - 5 

3) ; - 2

4) ; - 2

2. Дана структурная схема

[image: 2]

Записать эквивалентную передаточную функцию :

1) ; - 2 

2) ; - 2

3) . - 5

4) ; - 2


3. Дана структурная схема
[image: 3]

Записать эквивалентную передаточную функцию :

1) ; - 2

2) . - 5


4. Дана структурная схема
[image: 9]

Записать эквивалентную передаточную функцию :

1) ; - 2

2) ; - 2 

3) . - 5

4); ; - 2

5. Дана структурная схема 

[image: 10] Записать эквивалентную передаточную функцию :

1) . - 5

2) ; - 2 

3) ; - 2


3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.1)
1. Дана структурная схема
[image: 11]

Определить эквивалентную передаточную функцию :

1) ; - 2

2) . - 5 

3) ; - 2

4) ; - 2

2. Дана структурная схема
[image: 12]

Определить эквивалентную передаточную функцию :

1) ; - 2

2) ; - 2 

3) . - 5

4) ; - 2

3. Дана структурная схема
[image: 13]

Определить эквивалентную передаточную функцию :

1) . - 5

2) ; - 2 

3) ; - 2

4) ; - 2

4. Дана структурная схема
[image: 14]

Записать эквивалентную передаточную функцию :

1) ; - 2

2) . - 5

3) ; - 2

4) ; - 2


5. Дана структурная схема
[image: 15]

Записать эквивалентную передаточную функцию :

1) ; - 2

2) ; - 2

3) . - 5

4) ; - 2

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.2)

1. Перенести сумматор с входа звена на его выход.


	1)
	[image: 17].
	

- 5

	2)
	[image: 18]
	

- 2

	3)
	[image: 19]
	

- 2

	4)
	[image: 20]
	

- 2



2. Применить критерий Гурвица для оценки устойчивости САУ
	[image: 4]
	1) Система устойчива. - 5
2) Система неустойчива; - 2
3) Граница устойчивости; - 2
4) Колебательная граница устойчивости; -2



3. Применить критерий Гурвица для оценки устойчивости САУ
	[image: 5]
	1) Колебательная граница устойчивости; - 2
2) Система устойчива; - 2
3) Система неустойчива. - 5
4) Граница устойчивости; - 2



4. Применить критерий Гурвица для оценки устойчивости САУ
	[image: 6]
	1) Система неустойчива; - 2
2) Граница устойчивости; - 2
3) Система устойчива. - 5



5. Применить критерий Гурвица для оценки устойчивости САУ
	[image: 7]
	1) Система неустойчива;  - 2
2) Граница устойчивости;- 2
3) Колебательная граница устойчивости; - 2
4) Система устойчива. - 5  




Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.3)
1. Определить по критерию Гурвица значение коэффициента передачи, соответствующее границе устойчивости
(0,2р+1)(0,05р+1)(0,1р2 +р+1)+0,5К=0
1) К = 19,5; - 2
2) К = 23,46. - 5
3) К = 2; - 2
4) К = 26,4; - 2

2. Определить по критерию Гурвица значение коэффициента передачи, соответствующее границе устойчивости
(0,5р+1)(0,05р+1)(0,1р2 +р+1)+0,5К=0
1) К = 23,46; - 2
2) К = 19,5. - 5
3) К = 2; - 2
4) К = 26,4; - 2

3. Определить устойчивость САР по критерию Гурвица:
0,001р4 +0,06р3 +0,4р2 + р +100=0
1) Устойчива; - 2
2) Апериодическая граница устойчивости; - 2
3) Колебательная граница устойчивости; - 2
4) Неустойчива. - 5

4. Определить устойчивость САР по критерию Гурвица:
0,001р4 +0,05р3 +0,4р2 + р +20=0
1) Неустойчива; - 2
2) Апериодическая граница устойчивости; - 2
3) Колебательная граница устойчивости; - 2
4) Устойчива. - 5

5. Определить по критерию Гурвица значение коэффициента передачи, соответствующее границе устойчивости:
(р+1)(0,2р+1)(0,64р2+0,5р+1)+0,5К=0
1) К=23,46; - 2
2) К=19,5; - 2
3) К=2. - 5
4) К=26,4; - 2

4. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся (защиты курсовой работы (проекта)) по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.1)
1. Исследовать устойчивость САУ по Гурвицу:
	

	1) Устойчива. - 5
2) Неустойчива; - 2
3) Колебательная граница устойчивости; - 2
4) Апериодическая граница устойчивости; - 2



2. Определить с помощью критерия Найквиста значение коэффициента передачи, соответствующее границе устойчивости:
	

	
1) К=102; - 2
2) К=12; - 2
3) К= 104. - 5
4) К=15; - 2



3. При помощи частотного критерия Найквиста исследовать устойчивость САР:
	

	1) Апериодическая граница устойчивости; - 2
2) Неустойчива; - 2
3) Устойчива. - 5
4) Колебательная граница устойчивости; - 2



4. При помощи частотного критерия Найквиста исследовать устойчивость САР:
	

	
1) Колебательная граница устойчивости; - 2
2) Неустойчива. - 5
3) Апериодическая граница устойчивости; - 2
4) Устойчива; - 2




Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.2)
1. Определить с помощью критерия Михайлова значение коэффициента передачи, соответствующее границе устойчивости:
	0,001p4 + 0,05p3 + 0,4p2 + p + 1 + К = 0
	1) К = 19. - 5
2) К = 1; - 2
3) К = 10; - 2
4) К = 27; - 2



2. Определить устойчивость САР при помощи частотного критерия Михайлова
	0,0040p4 + 0,0008p3 + 0,104p2 + p + 20 = 0
Использовать свойства графиков функций
X() и Y()
	1) Устойчива. - 5
2) Апериодическая граница устойчивости; - 2
3) Колебательная граница устойчивости; - 2
4) Неустойчива; - 2



3. Определить с помощью критерия Михайлова значение коэффициента передачи, соответствующее границе устойчивости:
	0,2p4 + 0,25p3 + p2 + 5p + 1 + К = 0

	1) К = 19; - 2
2) К = 10; - 2
3) К = 1. - 5
4) К =  27; - 2



4. Исследовать устойчивость САР при помощи частотного критерия Михайлова:
	0,004p5 + 0,1p4 + 1,05p3 + 2,8p2 + 4,3p + 1,6 = 0
Использовать условие перемежаемости корней
	1) Неустойчива; - 2
2) Колебательная граница устойчивости; - 2
3) Апериодическая граница устойчивости;  -2
4) Устойчива. - 5



5. Исследовать устойчивость САР при помощи частотного критерия Михайлова:
	0,004p5 + 0,02p4 + 0,5p3 + 4p2 + 10p + 40 = 0
Использовать условие перемежаемости корней
	1) Неустойчива; - 2
2) Апериодическая граница устойчивости; - 2 
3) Колебательная граница устойчивости;   - 2
4) Устойчива. - 5



Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.3)
1 Что называется автоматическим регулированием?
1)  Процесс поддержания или изменения по заданным условиям какой-либо величины в  
     машинах или процессах, осуществляемый без непосредственного участия человека с  
     помощью присоединяемых для этой цели автоматических регуляторов.	       (5)
2) Процесс поддержания или изменения по случайным условиям какой-либо величины в  
    машинах или процессах, осуществляемый без непосредственного участия человека с  
    помощью присоединяемых для этой цели механических регуляторов;
3) Процесс поддержания или изменения по заданным условиям какой-либо величины в  
    машинах или процессах, осуществляемый с непосредственным участием человека с  
    помощью присоединяемых для этой цели автоматических регуляторов

2  Что называется  регулируемым объектом?
1) Автоматический регулятор;
2) Машина, аппарат или иное устройство, к которому присоединяется автоматический  
    регулятор.		(5)
3) Машина, аппарат или какое-либо иное устройство
 
3. Что называется  регулирующим органом?
1) Часть автоматического регулятора;
2) Часть регулируемого объекта, на которую воздействует регулятор.		(5)
3) Часть регулирующего объекта

4. Что называется  регулируемой величиной?
1) Величина, изменяемая в течение времени;
2) Величина, подлежащая произвольному изменению;
3) Величина, подлежащая изменению по заданному закону.	 (5)
 
5. Что называется  отклонением регулируемой величины в данный момент времени?
1) Ее отличие от некоторого фиксированного значения, принятого за начало отчета.	
2) Ее отличие от минимального значения, принятого за начало отчета;
3) Ее отличие от среднего значения.
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