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1. Цели и задачи самостоятельной работы студента

Целью самостоятельной работы является углубление и закрепление знаний, полученных при изучении дисциплины, а также расширение теоретических знаний и практических умений по дисциплине, развитие навыков самостоятельной работы, умение решать конкретные инженерные задачи.

2. Методические указания по выполнению самостоятельной внеаудиторной работы

Самостоятельная внеаудиторная работа выполняется студентом в соответствии с пунктами таблицы, приведенной ниже. В этой таблице указывается количество часов, отводимых, на вид работы, и литературный источник, необходимый для освоения предложенного материала. Уровень и качество знаний, полученных в результате выполнения самостоятельной работы, оцениваются на промежуточной аттестации.

Таблица. Самостоятельная работа студентов
	№

п/п
	Наименование видов самостоятельной работы
	Трудоемкость

(час.)
	Методические материалы



	1
	Самостоятельное изучение раздела 2.1
Основные подходы к моделированию систем.


	10
	[1-13]


	2
	Самостоятельное изучение разделов 2.2
Процедура имитационного моделирования.
	10
	[1-13]


	3
	Самостоятельное изучение раздела 2.12 Численные методы решения дифференциальных уравнений
	20
	[1-13]


	4
	Самостоятельное изучение раздела 3.2 
Виды математических схем.
	20
	[1-13]


	
	Итого:
	60
	


3. Вопросы для самоконтроля

1. Целенаправленное множество взаимосвязанных элементов любой природы это:

а) система;

б) внешняя среда;

в) воздействия.

2. Совокупность связей между элементами системы, отражающих их взаимодействие, это:

а) система;

б) структура;

в) множество воздействий.

3. Процедура организации и наблюдения каких-то явлений, которые осуществляют в условиях, близких к естественным:

а) функционирование;

б) замещение объекта;

в) эксперимент.

4. Целью моделирования является:

а) замещение объекта;

б) изучение какой-либо стороны функционирования объекта;

в) проведение эксперимента с объектом.

5. Вид моделирования, служащий для описания поведения объекта в какой-либо момент времени:

а) статическое;

б) стохастическое;

в) дискретное.

6. Вид моделирования, при котором предполагается отсутствие всяких случайных воздействий:

а) статическое;

б) стохастическое;

в) детерминированное.

7. Модели, имеющие отличную от оригинала физическую природу:

а) масштабные;

б) математические;

в) аналоговые.

8. Модель, имеющая полное соответствие с оригиналом:

а) квазинатуральная;

б) масштабная;

в) натуральная.

9. Аналогом силы упругости механической пружины может служить:

а) напряжение на конденсаторе;

б) ток в конденсаторе;

в) заряд конденсатора.

10. Условие расходования или распределения ресурсов это:

а) целевая функция;

б) ограничение;

в) функциональная зависимость.

11. Значение некоторого свойства системы называется:

а) параметром;

б) эндогенной переменной;

в) функциональной зависимостью.

12. Зависимость, однозначно выражающая соотношения между компонентами системы, называется:

а) определенной;

б) детерминисткой;

в) статистической;

13. Вид моделирования, служащий для описания поведения объекта в какой-либо момент времени:

а) статическое;

б) стохастическое;

в) дискретное.

14. Модели, имеющие отличную от оригинала физическую природу:

а) масштабные;

б) математические;

в) аналоговые.

15. Условие расходования или распределения ресурсов это:

а) целевая функция;

б) ограничение;

в) функциональная зависимость.

16. Автомат, момент перехода которого из одного состояния в другое не определен заранее, называется:

а) асинхронным;

б) вероятностным;

в) автоматом без памяти.

17. Указать параметры блока «Генератор прямоугольных импульсов». Зарисовать выходной сигнал, проставить обозначения.

18. Создать схему моделирования системы, заданной передаточной функцией. Записать систему уравнений.
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19. Модель объекта описывается системой дифференциальных уравнений. Создать схему моделирования. Записать матрицы пространства состояний.
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20. Дана таблица графа. Построить его графическое соответствие.
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21. Аналогом силы упругости механической пружины может служить:

а) напряжение на конденсаторе;

б) ток в конденсаторе;

в) заряд конденсатора.

22. Изобразить схему моделирования типового динамического звена второго порядка.

23. Записать выражение для входного сигнала блока «Gain1».
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24. Выражение для машинной переменной, где 
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 – масштаб переменной, имеет вид:

а) 
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25. Автомат, у которого функция выходов не зависит от входной переменной, называется:

а) автоматом Мили;

в) автоматом первого рода;

г) автоматом Мура.

26. Если представление о случайном процессе можно получить по одной реализации, то такой процесс называется:

а) стационарным;

б) эргодическим;

в) детерминированным.

27. Если уровни фактора выбираются целенаправленно, то он называется:

а) изучаемым;

б) управляемым;

в) сопутствующим.

28. Найти кодированное значение фактора, если основной уровень равен -1, натуральное значение фактора равно -2, интервал варьирования равен 3.

29. Число опытов полного факторного эксперимента, если число уровней факторов – 2, а число факторов – 3, равно:

а) 6;

б) 8;

в) 12.

30. Оценка называется несмещенной, если:

а) математическое ожидание оценки равно нулю;

б) математическое ожидание оценки равно значению искомого параметра;

в) оценка равна математическому ожиданию искомого параметра.

31. В методе наименьших квадратов невязка минимальна, если:

а) 
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32. При значении коэффициента корреляции 
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 модели имеет вид:

а) 
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33. Зарисовать выходной сигнал блока «Генератора синусоидального воздействия», имеющего параметры:

частота  – 1 рад, амплитуда – 1,5, смещение – -0,5.

34. Зарисовать выходной сигнал блока «Генератора синусоидального воздействия», имеющего параметры:

частота  – 2 рад, амплитуда – 2,5, смещение – 0,25.

35. Зарисовать выходной сигнал блока «Генератора синусоидального воздействия», имеющего параметры:

частота  – 3 рад, амплитуда – 0,5, смещение – 1,5.

36. Найти длительность импульса выходного сигнала «Генератора прямоугольных импульсов», если:

Период импульсов – 2 с, скважность – 0,25.

37. Найти скважность (в процентах) выходного сигнала «Генератора прямоугольных импульсов», если:

Период импульсов – 3 с, длительность импульса – 2,25 с.

38. Найти период импульсов «Генератора прямоугольных импульсов», если:

Длительность импульса – 0,3 с, скважность – 0,3.

39. Записать выражение для сигнала 
[image: image36.wmf]2

x

.
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40. Записать выражение для сигнала 
[image: image38.wmf]y
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41. Указать на схеме точку, соответствующую первой производной выходного сигнала
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42. Выражение для оценки математического ожидания имеет вид:

а) 
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43. Выражение для оценки дисперсии имеет вид:

а) 
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в) 
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44. Имитационное моделирование относится к следующей группе:

а) наглядное;

б) математическое;

в) физическое.

45. Математическая схема моделирования непрерывных систем, описываемых дифференциальными уравнениями, называется:

а) A-схема;

б) B-схема;

в) C-схема;

г) D-схема.
46. При моделировании в пространстве состояний разложение на сумму простых дробей применяется в методе:

а) нормальной формы;

б) канонической формы;

в) простых сомножителей.

47. Если поток событий характеризуется вызываемыми моментами и набором признаков, то он называется:

а) однородным; б) неоднородным; в) множественным.

48. Определить интенсивность потока, если:

время наблюдения – 100 с, число событий – 20.

49. Если интервал между событиями не изменяется, то поток называется:

а) детерминированным;

б) случайным;

в) постоянным.

50. Если вероятность появления за малый интервал времени вероятность появления более одного события пренебрежимо мала, то поток называется:

а) одинарным;

б) ординарным;

в) одиночным.

51. Если частота появления событий постоянна, то поток называется:

а) стационарным;

б) нестационарным;

в) неизменяемым.

52. Если заявка с более высоким приоритетом ожидает окончания обслуживания текущей заявки, то ее приоритет:

а) безотносительный;

б) абсолютный;

в) относительный.

53. Если заявка с более высоким приоритетом прерывает обслуживание текущей заявки, то ее приоритет:

а) безотносительный;

б) абсолютный;

в) относительный.

54. Если в эксперименте исследуются все значения фактора, то он называется:

а) изучаемым;

б) фиксированным;

в) наблюдаемым.

55. Найти интервал варьирования, если: кодированное значение фактора равно 0,5, натуральное значение основного уровня – 2, натуральное значение фактора – 3.

56. Найти интервал варьирования, если: кодированное значение фактора равно 0,2, натуральное значение основного уровня – 1, натуральное значение фактора – 1,5.

57. Найти интервал варьирования, если: кодированное значение фактора равно -0,75, натуральное значение основного уровня – 2, натуральное значение фактора – -1.

58. Найти интервал варьирования, если: кодированное значение фактора равно -0,25, натуральное значение основного уровня – 1, натуральное значение фактора – -3.

59. Найти натуральное значение основного уровня, если: кодированное значение фактора равно 0,5, натуральное значение фактора – 3, интервал варьирования – 1.

60. Найти натуральное значение основного уровня, если: кодированное значение фактора равно 0,25, натуральное значение фактора – 2, интервал варьирования – 2.

61. Найти натуральное значение основного уровня, если: кодированное значение фактора равно -0,25, натуральное значение фактора – 1, интервал варьирования – 3.

62. Найти натуральное значение основного уровня, если: кодированное значение фактора равно -0,5, натуральное значение фактора – -1, интервал варьирования – 4.

63. Найти натуральное значение фактора, если: кодированное значение фактора равно -0,2, натуральное значение основного уровня – -1, интервал варьирования – 2.

64. Найти натуральное значение фактора, если: кодированное значение фактора равно 0,4, натуральное значение основного уровня – 1,5, интервал варьирования – 2,5.

65. Найти натуральное значение фактора, если: кодированное значение фактора равно -0,3, натуральное значение основного уровня – 2, интервал варьирования – 1,5.

66. Найти натуральное значение фактора, если: кодированное значение фактора равно 0,75, натуральное значение основного уровня – 1,5, интервал варьирования – 2,5.

67. В 
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68. Выражение для машинного времени, где 
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69. Если масштаб времени больше единицы, то процессы в модели:

а) ускоренные;

б) замедленные;

в) реальные.

70. Если масштаб времени меньше единицы, то процессы в модели:

а) ускоренные;

б) замедленные;

в) реальные.

71. Диагональная собственная матрица пространства состояний системы соответствует:

а) нормальной форме;

б) канонической форме;

в) форме сомножителей.

72. Если каналы системы обслуживания соединены параллельно, то имеет место:

а) многофазное обслуживание;

б) многоканальное обслуживание;

в) многошаговое обслуживание.

73. Если приоритеты заявок системы обслуживания назначены заранее, то они называются:

а) статическими;

б) динамическими;

в) предустанавливаемыми.

74. Если приоритеты заявок системы обслуживания назначаются в ходе работы, то они называются:

а) статическими;

б) динамическими;

в) изменяемыми.

75. Записать выражение для производной выходного сигнала 
[image: image59.wmf]y

.


[image: image60]
76. Записать выражение для производной сигнала 
[image: image61.wmf]y

.


[image: image62]
77. Указать на схеме точку, соответствующую второй производной выходного сигнала.


[image: image63]
78. Уравнение движения системы имеет вид:


[image: image64.wmf])
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Записать уравнение для модели, если масштаб времени равен 0,5.

79. Уравнение движения системы имеет вид:


[image: image65.wmf]t
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Записать уравнение для модели, если масштаб времени равен 0,25.

80. Уравнение движения системы имеет вид:


[image: image66.wmf]2
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Записать уравнение для модели, если масштаб времени равен 2.
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