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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)
Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

Полные наименования компетенций и индикаторов их достижения представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-1.1)
1. Целью моделирования является:

а) замещение объекта; б) изучение какой-либо стороны функционирования объекта;

в) проведение эксперимента с объектом.

2. Вид моделирования, при котором предполагается отсутствие всяких случайных воздействий:

а) статическое; б) стохастическое; в) детерминированное.
3. Модель, имеющая полное соответствие с оригиналом, называется:

а) квазинатуральной; б) масштабной; в) натуральной.
4. Значение некоторого свойства системы называется:

а) параметром; б) эндогенной переменной; в) функциональной зависимостью.
5. Модели, имеющие отличную от оригинала физическую природу:

а) масштабные; б) математические; в) аналоговые.
6. Автомат, структура и поведение которого однозначно определены, называется:

а) конечным; б) детерминированным; в) синхронным.

7. Математическая схема моделирования непрерывных систем, описываемых дифференциальными уравнениями, называется:

а) A-схема;

б) B-схема;

в) C-схема;

г) D-схема.
8. Выражение для машинной переменной, где 
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 – масштаб переменной, имеет вид:
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9. Выражение для интенсивности потока событий имеет вид, где N – число событий, T – время наблюдения:
а) 
[image: image5.wmf]T
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б) 
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10. Автомат, у которого функция выходов не зависит от входной переменной, называется:

а) автоматом Мили;
в) автоматом первого рода;
г) автоматом Мура.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-1.4)

1. Зарисовать типовую схему моделирования апериодического звена.

2. Составить схему моделирования одиночного импульса длительностью 0,5 с, начинающегося в момент времени 1 с.

3. Создать схему моделирования системы, заданной передаточной функцией, на основе схемы типового звена второго порядка:

[image: image8.wmf])

1

)(

1

(

)

1

(

)

(

2

1

3

+

+

+

×

=

p

T

p

T

p

T

k

p

W

.
4. Дана система уравнений. Записать матрицы пространства состояний.
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5. Дана передаточная функция системы. Создать схему моделирования методом вспомогательной переменной.


[image: image10.wmf]1

2

1

2

)

(

2

+

+

+

=

p

p

p

p

W

.
6. Записать выражение для производной выходного сигнала 
[image: image11.wmf]y

системы.


[image: image12]
Составить схему для вывода выходного сигнала и его производной на одном «Осциллографе».

7. Дана передаточная функция системы. Создать схему моделирования методом канонической формы.
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8. Дана таблица графа. Построить его графическое соответствие.
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Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-1.5)

1. Указать параметры блока «Генератор прямоугольных импульсов». Зарисовать выходной сигнал, проставить обозначения.

2. Определить требуемое время наблюдения, если число событий – 5, интенсивность потока – 0,3 с-1.
3. Определить требуемый масштаб времени, если в реальном времени процесс завершается за 1 с, а в модельном времени за 2 с.

4. Найти кодированное значение фактора, если: натуральное значение фактора равно 0,5, натуральное значение основного уровня равно 0, интервал варьирования равен 2.
5. На вход блока «Зона нечувствительности» поступает синусоидальный сигнал с амплитудой 1 и частотой 1 рад/с. Ширина симметричной зоны нечувствительности равна 0,2. Зарисовать результирующий выходной сигнал блока «Зона нечувствительности». 

6. Дано задающее воздействие (см. рисунок). Указать параметры блока «Ступенчатое воздействие».


[image: image33]
7. Составить систему дифференциальных уравнений для моделирования апериодического звена с масштабированием выходного сигнала для следующих параметров: коэффициент передачи равен k, постоянная времени равна T, масштаб переменной равен m.

8. Дана передаточная функция системы:
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Составить систему дифференциальных уравнений для моделирования методом вспомогательной переменной.

9. Дана передаточная функция системы:
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Записать выражение для выходного сигнала для моделирования методом канонической формы.

10. Определить постоянную времени апериодического звена, если по результатам моделирования время переходного процесса составило 5 с.
3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-1.1)

1. Совокупность связей между элементами системы, отражающих их взаимодействие, это:

а) система; б) структура; в) множество воздействий.
2. Процедура организации и наблюдения каких-то явлений, которые осуществляют в условиях, близких к естественным:

а) функционирование; б) замещение объекта; в) эксперимент.
3. Метод численного интегрирования, соответствующий двум учитываемым членам разложения в ряд Тэйлора:
а) метод Эйлера; б) метод Рунге-Кутты 2-го порядка; в) метод Рунге-Кутты 4-го порядка.

4. Если масштаб времени больше единицы, то моделирование проводится в:
а) реальном масштабе; в) ускоренном масштабе; г) замедленном масштабе.
5. Число опытов полного факторного эксперимента, если число уровней факторов – 2, а число факторов – 4, равно:

а) 6;

б) 8;

в) 16.
6. Если приоритеты заявок системы обслуживания назначаются в ходе работы, то они называются:

а) статическими; б) динамическими; в) изменяемыми.
7. Автомат, момент перехода которого из одного состояния в другое не определен заранее, называется:

а) асинхронным;
б) вероятностным;
в) автоматом без памяти.
8. Если каналы системы обслуживания соединены параллельно, то имеет место:

а) многофазное обслуживание;

б) многоканальное обслуживание;

в) многошаговое обслуживание.
9. Поток, характеризуемый вызываемыми моментами времени и набором признаков, называется:

а) однородным;
б) неоднородным;
в) функциональным.
10. Если вероятность появления за малый интервал времени вероятность появления более одного события пренебрежимо мала, то поток называется:

а) одинарным;

б) ординарным;

в) одиночным.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-2 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-1.4)

1. Зарисовать типовую схему моделирования колебательного звена.

2. Модель объекта описывается системой дифференциальных уравнений. Создать схему моделирования.
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3. Модель объекта описывается системой дифференциальных уравнений. Записать матрицы пространства состояний.
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4. Дана таблица графа. Построить его графическое соответствие.
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5. Дано апериодическое звено с коэффициентом передачи 1 и постоянной времени равной 1. Зарисовать схему моделирования с масштабированием выходного сигнала. Масштаб переменной равен m.
6. Дано колебательное звено с коэффициентом передачи 1 и постоянной времени равной 1. Зарисовать схему моделирования с масштабированием по времени. Масштаб времени равен m.

7. Определить требуемое начальное значение сигнала интегратора, если начальное значение выходного сигнала системы должно быть равно 1, начальное значение входного сигнала равно -1. Постоянные времени Т1 и Т2 равны 1.


[image: image57]
8. Дана передаточная функция системы. Создать схему моделирования методом вспомогательной переменной.
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9. Дана система с передаточной функцией
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Зарисовать схему моделирования с задержкой первой производной выходного сигнала на время ΔT.
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ОПК-1 (контролируемый индикатор достижения компетенции ОПК-1.5)

1. Указать параметры блока «Генератор синусоидального сигнала». Зарисовать выходной сигнал, проставить обозначения.

2. Система представляет собой последовательное соединение двух апериодических звеньев с постоянными времени 0,2 с и 0,05 с. Указать рекомендуемое максимальное значение шага моделирования.

3. На вход блока «Реле» поступает синусоидальный сигнал с амплитудой 1 и частотой 1 рад/с. Зарисовать результирующий выходной сигнал блока «Реле» для следующих параметров: момент включения – 0,5; момент выключения – 0,2; включенное состояние – 1,2; выключенное состояние – 0. 

4. Составить систему дифференциальных уравнений для моделирования системы, заданной передаточной функцией
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методом вспомогательной переменной.

5. Составить таблицу проведения полного эксперимента, если число факторов – 2, число уровней каждого факторов – 3.

6. Дано задающее воздействие (см. рисунок). Указать требуемые параметры блока «Линейно нарастающий сигнал».


[image: image61]
7. Дана передаточная функция системы:
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Составить систему дифференциальных уравнений для моделирования в пространстве состояний методом канонической формы.

8. Дана передаточная функция системы:
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Составить систему дифференциальных уравнений для моделирования в пространстве состояний методом нормальной формы.
9. Дана передаточная функция системы:
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Составить систему дифференциальных уравнений для моделирования в пространстве состояний в форме сомножителей.

10. Определить постоянную времени апериодического звена, если по результатам моделирования при входном сигнале равном 2 и коэффициенте передачи равном 2,5 начальное значение производной выходного сигнала равно 10.
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