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Методические указания по самостоятельной работе студентов составлены доцентом каф. «Приборы управления» С.В. Телухиным и обсуждены на заседании кафедры «Приборы управления» института высокоточных систем им. В.П. Грязева
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1. Цели и задачи самостоятельной работы студента

Целью самостоятельной работы является углубление и закрепление знаний, полученных при изучении дисциплины, а также расширение теоретических знаний и практических умений по дисциплине, развитие навыков самостоятельной работы, умение решать конкретные инженерные задачи.

2. Методические указания по выполнению самостоятельной внеаудиторной работы

Самостоятельная внеаудиторная работа выполняется студентом в соответствии с пунктами таблицы, приведенной ниже. В этой таблице указывается количество часов, отводимых, на вид работы, и литературный источник, необходимый для освоения предложенного материала. Уровень и качество знаний, полученных в результате выполнения самостоятельной работы, оцениваются на промежуточной аттестации.

Самостоятельная работа
	№

п/п
	Наименование видов самостоятельной работы
	Трудоемкость

(час.)
	Методические материалы



	Очная форма обучения

	1
	Подготовка к лабораторным работам занятиям
	20
	[2, 3] см. п. 4.1,

[5, 6] см. п. 4.2,

[1] см. п. 4.2

	2
	Оформление и подготовка к сдаче лабораторных работ
	20
	[1, 2] см. п. 4.1,

[2, 3] см. п. 4.2,

 [1] см. п. 4.2

	3
	Самостоятельное изучение разделов дисциплины

5
	36
	[1-3] см. п. 4.1,

[1-6] см. п. 4.2,

[1, 5] см. п. 4.2

	Итого
	76
	


3. Вопросы для самоконтроля

Вопрос 1. Что такое динамическое программирование?
Вопрос 2. Что такое АКОР?
Вопрос 3. Каковы особенности решения задачи АКОР для автономных систем?
Вопрос 4. Каковы особенности решения задачи АКОР для неавтономных систем?

Вопрос 5. Какими способами можно исследовать САУ в программном пакете MathCad?
Вопрос 6. Каким образом можно решить систем нелинейных дифференциальных уравнений в среде MathCad?
Вопрос 7.  Запишите уравнения для критерия оптимальности по минимуму квадратичной ошибки.
Вопрос 8. Поясните принцип синтеза САУ с использованием конечномерной оптимизации.

Вопрос 9. Сформулируйте принцип оптимальности Беллмана.

Вопрос 10. Напишите функциональное уравнение Беллмана при условии оптимальности по быстродействию.
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