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1. Цели и задачи самостоятельной работы студента

Целью самостоятельной работы является углубление и закрепление знаний, полученных при изучении курса «Цифровые системы управления», а также расширение теоретических знаний и практических умений по дисциплине, развитие навыков самостоятельной работы, умение решать конкретные инженерные задачи.

2. Методические указания по выполнению самостоятельной внеаудиторной работы

Самостоятельная внеаудиторная работа выполняется студентом в соответствии с пунктами таблицы, приведенной ниже. В этой таблице указывается количество часов, отводимых, на вид работы, и литературный источник, необходимый для освоения предложенного материала. Уровень и качество знаний, полученных в результате выполнения самостоятельной работы, оцениваются на промежуточной аттестации.

Таблица. Самостоятельная работа студентов
	№

п/п
	Наименование видов самостоятельной работы
	Трудоемкость

(час.)
	Методические материалы



	1
	Самостоятельное изучение раздела
4.3. Свойства частотных характеристик импульсных систем
	4
	[1-8]


	2
	Самостоятельное изучение раздела
5.3. Алгебраические критерии устойчивости импульсных систем
	5
	[1-8]


	3
	Самостоятельное изучение раздела
6.1. Основы теории разностных уравнений
	5
	[1-8]


	4
	Самостоятельное изучение раздела
6.2. Пространство состояний дискретной системы
	5
	[1-8]


	5
	Самостоятельное изучение раздела
7. Анализ точности импульсных систем
	5
	[1-8]


	6
	Самостоятельное изучение раздела
8.5. Вопросы физической реализуемости
	5
	[1-8]


	7
	Самостоятельное изучение раздела

9.3. Синтез цифрового управления на основе обратной задачи динамики
	5
	[1-8]


	
	Итого:
	40
	


3. Вопросы для самоконтроля

1. Если в системе, сигналы квантуются по времени, то она называется:

а) импульсной;

б) релейной;

в) цифровой.

2. Для нахождения Z-преобразования используют следующее выражение:

а) 
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3. Передаточная функция системы, если 
[image: image4.wmf]f

 – входной сигнал, равна:
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4. Выходной сигнал системы, состоящей из ИИЭ и непрерывной части, имеет вид:

а) 
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=

w

=

n

k

nT

kT

f

nT

y

0

]

[

]

[

]

[

;
б) 
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5. Связь между дискретной и непрерывной передаточными функциями имеет вид:

а) 
[image: image11.wmf]å

=

=

=

-

-

=

n

i

e

z

s

s

s

p

T

pT

i

e

s

W

z

W

1

)

(

1

1

)

(

Res

)

(

;

б) 
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6. Найти дискретную передаточную функцию для системы с экстраполятором.


[image: image14.wmf]1

1

)

(

+

=

p

p

W

.

7. Записать выражение для амплитудной характеристики импульсной системы, если передаточная функция равна:
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8. Частотная характеристика имеет период:

а) 
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9. Излом высокочастотной асимптоты, обусловленный квантованием, происходит на частоте:

а) 
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10. Дано разностное уравнение системы, найти значение выходного сигнала в момент 
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11. Импульсная система устойчива, если:

а) корни 
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б) корни 
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[image: image29.wmf]1

<

i

z

, 
[image: image30.wmf]1

,

1

-

=

n

i

.

12. Записать выражение для передаточной функции системы по структурной схеме.


[image: image31]
13. Составить схему моделирования системы методом прямого программирования
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14. Записать выражение для матрицы управляемости.

15. Если в системе, сигналы квантуются по уровню, то она называется:

а) импульсной;

б) релейной;

в) цифровой.

16. Z-преобразование для смещенной решетчатой функции имеет вид:

а) 
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17. Звено, преобразующее последовательность импульсов ИИЭ в последовательность прямоугольных, имеет вид:

а) 
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18. Выходной сигнал системы, состоящей из ИИЭ и непрерывной части, в дискретные моменты имеет вид:

а) 
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19. Связь между дискретной и непрерывной передаточными функциями имеет вид

а) 
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20. Найти дискретную передаточную функцию для системы.
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