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1.   ЦЕЛЬ И ЗАДАЧИ КУРСОВОЙ РАБОТЫ


Целью курсовой работы является закрепление и углубление знаний, полученных при изучении дисциплины, развитие навыков самостоятельной работы с литературой при решении конкретных задач методами теории автоматического управления.


При этом в ходе выполнения курсовой работы студентом должны быть самостоятельно решены две задачи:

· задача анализа исходной  импульсной системы автоматического управления;

· задача динамического синтеза импульсной системы автоматического управления (коррекции системы) при сохранении неизменяемой части системы.
Курсовая работа проводится в форме заданий, охватывающих основные разделы лекционного курса.
2.   ОРГАНИЗАЦИЯ КУРСОВОЙ РАБОТЫ


Курсовая работа выполняется в течение одного семестра. Выполнение работы начинается с анализа индивидуального задания и изучения данных методических указаний. Курсовая работа выполняется по графику, выдаваемому преподавателем одновременно с индивидуальным заданием.        В ходе выполнения курсовой работы студенты могут пользоваться групповыми и индивидуальными консультациями и должны в соответствии с графиком являться к руководителю не реже одного раза в две недели.
 Завершается работа защитой курсовой работы. К защите допускаются работы, исправленные после проверки, подписанные студентом и руководителем. Защита законченной курсовой работы  проводится перед комиссией, состав которой утверждается заведующим кафедрой.

3.   ТРЕБОВАНИЯ К СОДЕРЖАНИЮ КУРСОВОЙ РАБОТЫ


Часть I.  Анализ заданной импульсной системы автоматического управления.

1. Составление уравнений отдельных звеньев системы; вывод их передаточных функций; составление структурной схемы системы, получение разомкнутой и замкнутой импульсных передаточных функций и импульсной передаточной функции системы по ошибке.
2. Проверка устойчивости системы с помощью критериев.
3. Построение логарифмических частотных и псевдочастотных характеристик разомкнутой и  замкнутой систем, определение запасов устойчивости.
4. Построение переходного процесса и определение показателей качества исходной (нескорректированной) системы.
5. Определение точности работы системы в установившемся режиме. Оценка зависимости точности работы от коэффициента передачи разомкнутой системы.

Часть II. Синтез системы автоматического управления.

1. Анализ требований, предъявляемых к скорректированной системе. Синтез желаемой частотной характеристики размокнутой системы.
2. Определение передаточной функции, выбор места включения и схемы корректирующего устройства.

3. Анализ скорректированной импульсной системы автоматического управления; построение переходного процесса в скорректированной импульсной системе автоматического управления, проверка выполнения требований, предъявляемых к скорректированной импульсной системе автоматического управления.

4.   ТРЕБОВАНИЯ К ВЫПОЛНЕНИЮ РАСЧЕТНО-ПОЯСНИТЕЛЬНОЙ ЗАПИСКИ


Расчетно-пояснительная записка должна содержать 20-25 страниц машинописного текста на стандартных листах бумаги формата А4. Записка оформляется в соответствии с требованиями ЕСКД и подписывается студентом. Все страницы записки должны быть пронумерованы, нумеруются также все рисунки, графики, таблицы, формулы, схемы. Рисунки, таблицы и схемы выполняются непосредственно на листах записки, а графики частотных характеристик повторяются на отдельных листах и вносятся в приложение.


Анализ и синтез системы должны сопровождаться подробными расчетами и выкладками. При выполнении вычислений расчетная формула приводится сначала в общем виде, затем после подстановки в нее численных значений, далее – результат с указанием размерности. Расшифровка символов, входящих в формулу, должна быть приведена непосредственно под формулой, если это не было сделано ранее. При использовании литературных источников ссылка на них обязательна с указанием порядкового номера по списку использованной литературы и номера страницы, например [5, с. 22].


Расчетно-пояснительная записка брошюруется в следующей последовательности:

· титульный лист;
· оглавление;
· задание на курсовую раобту;
· введение;
· часть I. Структурная схема и математическое описание. Анализ устойчивости. Логарифмические частотные характеристики и переходный процесс;
· часть II. Построение желаемой логарифмической частотной характеристики и определение корректирующего звена. Структурная схема импульсной системы, переходный процесс и показатели скорректированной импульсной системы;
· заключение с приведением принятых решений и достигнутых результатов;
· список используемой литературы.
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