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1. Цели и задачи самостоятельной работы студента

Целью самостоятельной работы является углубление и закрепление знаний, полученных при изучении дисциплины, а также расширение теоретических знаний и практических умений по дисциплине, развитие навыков самостоятельной работы, умение решать конкретные инженерные задачи.

2. Методические указания по выполнению самостоятельной внеаудиторной работы

Самостоятельная внеаудиторная работа выполняется студентом в соответствии с пунктами таблицы, приведенной ниже. В этой таблице указывается количество часов, отводимых, на вид работы, и литературный источник, необходимый для освоения предложенного материала. Уровень и качество знаний, полученных в результате выполнения самостоятельной работы, оцениваются на промежуточной аттестации.

Таблица. Самостоятельная работа студентов
	№

п/п
	Наименование видов самостоятельной работы
	Трудоемкость

(час.)
	Методические материалы



	1
	Самостоятельное изучение раздела
Детерминированные и статистические модели процессов управления
	4
	[1-14]


	2
	Самостоятельное изучение раздела
Случайные величины и их математическое описание
	15
	[1-14]


	3
	Самостоятельное изучение раздела
Комплексные случайные процессы
	4
	[1-14]


	4
	Самостоятельное изучение раздела Преобразование случайных сигналов линейной многомерной системой
	15
	[1-14]

	5
	Самостоятельное изучение раздела

Определение характеристик системы, описываемой в пространстве состояний
	15
	[1-14]


	6
	Самостоятельное изучение раздела
Фильтр Калмана в замкнутой системе автомати-ческого управления
	10
	[1-14]


	7
	Подготовка к практическим занятиям
	13,9
	[1-14]


	8
	Подготовка к зачету
	8
	[1-14]


	
	Итого:
	83,9
	


3. Вопросы для самоконтроля

1. Если система детерминированная, часть входных сигналов – полезная составляющая, а часть – случайные, то выходные сигналы:

а) часть является случайными;

б) все случайны;

в) все неслучайны.

2. Если система случайная, все входные сигналы неслучайные, то выходные сигналы:

а) часть являются случайными;

б) все случайны;

в) все неслучайны.

3. Если система детерминированная, все входные сигналы случайные, то выходные сигналы:

а) часть является случайными;

б) все случайны;

в) все неслучайны.

4. Закон нормального (Гауссова) распределения имеет вид:
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5. Зависимость для нормального распределения имеет вид:
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6. Случайным процессом называется:

а) случайная функция, для которой независимой переменной является время;

б) процесс, у которого значение независимой переменой 
[image: image7.wmf]t

 является случайной величиной;

в) совокупность значений реализации случайного процесса для всех моментов времени.

7. Математическим ожиданием случайного процесса называется:

а) неслучайная функция, которая при любом значении 
[image: image8.wmf]t

 равна математическому ожиданию соответствующего сечения;

б) случайная функция, которая при любом значении 
[image: image9.wmf]t

 равна математическому ожиданию соответствующего сечения;

в) средняя кривая, относительно которой располагаются все возможные реализации.

8. Дисперсией случайного процесса называется:

а) неслучайная функция, которая при любом значении 
[image: image10.wmf]t

 равна дисперсии соответствующего сечения;

б) случайная функция, которая при любом значении 
[image: image11.wmf]t

 равна дисперсии соответствующего сечения;

в) разброс реализаций, относительно математического ожидания.

9. Зависимость для определения математического ожидания непрерывного случайного процесса имеет вид:
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10. Зависимость для определения математического ожидания дискретного случайного процесса имеет вид:
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11. Зависимость для определения дисперсии непрерывного случайного процесса имеет вид:
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12. Зависимость для определения дисперсии дискретного случайного процесса имеет вид:

а) 
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13. Математическое ожидание суммы независимых случайных процессов равно:
а) 
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14. Математическое ожидание произведения независимых случайных процессов равно:
а) 
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15. Постоянный множитель выносится из операции нахождения дисперсии как:

а) 
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16. Начальный момент 
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-го порядка определяется как:

а) 
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17. Центральный момент 
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-го порядка определяется как
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18. Найти математическое ожидание дискретной случайной величины, имеющей следующий закон распределения
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19. Найти математическое случайного процесса 
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20. Найти математическое случайного процесса 
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21. Найти математическое случайного процесса 
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22. Среднеквадратическое отклонение определяется как:

а) значение квадратного корня из дисперсии;

б) арифметическое значение квадратного корня из дисперсии;

в) величина обратная дисперсии.

23. Средний квадрат определяется как:

а) математическое ожидание квадрата случайной величины;

б) квадратный корень квадрата случайной величины;

в) квадратный корень центрального момента второго порядка.

Библиографический список

1. Маталыцкий, М.А. Теория вероятностей, математическая статистика и случайные процессы [Электронный ресурс]: учебное пособие / М.А. Маталыцкий, Г.А. Хацкевич – Электрон. текстовые данные. – Минск: Вышэйшая школа, 2012. – 720 c. – Режим доступа: http://www.iprbookshop.ru/20289.— ЭБС «IPRbooks», по паролю.
2. Родин, Б.П. Случайные процессы в линейных системах [Электронный ресурс]: учебное пособие по курсу теория автоматического управления / Б.П. Родин – Электрон. текстовые данные. – Саратов: Вузовское образование, 2013. – 19 c. – Режим доступа: http://www.iprbookshop.ru/18388.— ЭБС «IPRbooks», по паролю.

3. Хлынин, Э.В. Статистика [Электронный ресурс]: учеб. пособие / Э.В. Хлынин, Н.И. Коровкина; ТулГУ. – Тула: Изд-во ТулГУ, 2010. – 196 с. – Режим доступа: https://tsutula.bibliotech.ru/Reader/Book/2014100810130875726100009039, по паролю.

4. Просветов, Г.И. Теория вероятностей и математическая статистика: задачи и решения: учебно-практическое пособие / Г.И. Просветов. – М.: Альфа-Пресс, 2015. – 270 с.
5. Бесекерский В.А. Теория систем автоматического управления: [Учебное издание] / В.А. Бесекерский, Е.П. Попов. – 4-е изд., перераб. и доп. – СПб.: Профессия, 2004. – 752 с.
6. Вентцель Е.С. Теория вероятностей и ее инженерные приложения: учеб. пособие для втузов / Е.С. Вентцель, Л.А. Овчаров. – 4-е изд., стер. – М.: Высш.шк., 2007. – 491 с.
7. Вентцель Е.С. Задачи и упражнения по теории вероятностей: учебное пособие для втузов / Е.С. Вентцель, Л.А.Овчаров. – 7-е изд., стер. – М.: Высш.шк., 2006. – 448 с.

8. Гмурман В.Е. Теория вероятностей и математическая статистика: учеб. пособие для вузов / В.Е. Гмурман. – 12-е изд., перераб. – М.: Высш.образование, 2008. – 479 с.

9. Ким Д.П. Сборник задач по теории автоматического управления. Линейные системы: учеб. пособие для вузов / Д.П. Ким, Н.Д. Дмитриева. – М.: ФИЗМАТЛИТ, 2007. – 168 с.

10. Кляцкин В.И. Динамика стохастических систем: Курс лекций / В.И. Кляцкин. – М.: ФИЗМАТЛИТ, 2003. – 240 с.

11. Кочетыгов А.А. Случайные процессы: учеб. пособие / А. А. Кочетыгов. – Тула, 2000. – 308 с.

12. Кочетыгов А.А. Теория вероятностей и математическая статистика: учебное пособие / А.А. Кочетыгов. – Тула: Изд-во ТулГУ, 2006. – 320 с.

13. Методы классической и современной теории автоматического управления: учебник. В 3 т. Т.1. Анализ и статистическая динамика систем автоматического управления / К.А. Пупков, А.И. Баркин, Е.М. Воронов [и др.]; Под. ред. Н.Д. Егупова. – М.: МГТУ им. Н.Э. Баумана, 2000. – 744 с.
14. Тихонов В.И. Случайные процессы. Примеры и задачи. Т.3, Оптимальная фильтрация, экстраполяция и моделирование: учебное пособие для вузов / В.И. Тихонов, Б.И. Шахтарин, В.В. Сизых; под ред. В.В. Сизых. – М.: Радио и связь, 2004. – 408 с.
PAGE  
2

_1428580304.unknown

_1428580642.unknown

_1428580667.unknown

_1428580942.unknown

_1428583348.unknown

_1428583374.unknown

_1428596407.unknown

_1428596443.unknown

_1428583355.unknown

_1428583176.unknown

_1428583259.unknown

_1428583298.unknown

_1428580971.unknown

_1428583106.unknown

_1428580716.unknown

_1428580654.unknown

_1428580666.unknown

_1428580650.unknown

_1428580350.unknown

_1428580544.unknown

_1428580335.unknown

_1318240654.unknown

_1417436324.unknown

_1417436327.unknown

_1325055234.unknown

_1356163534.unknown

_1356163727.unknown

_1356163520.unknown

_1318240714.unknown

_1313838647.unknown

_1318240629.unknown

_1313838776.unknown

_1318237667.unknown

_1313838681.unknown

_1313494510.unknown

_1313838631.unknown

_1313838638.unknown

_1313838516.unknown

_1313324742.unknown

_1313494111.unknown

_1313324727.unknown

