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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)
Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

Полные наименования компетенций представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-9 

1. Чем определяется нагрузка контактов в электроконтактных контрольно- измерительных устройствах?

а. Мощностью исполнительного органа

б. Напряжением источника питания

в. Мощностью исполнительного органа и напряжения источника питания

2. Какая схема первичного преобразователя наиболее целесообразна в устройствах для контроля размеров с применением жестких калибров?

а. Пневматические

б. Электро - контактные

в. Индуктивные

3. Что требуется для уменьшения износов контактов и сохранения их точности в электро- контактных преобразователях?

а. Уменьшать напряжение 

б. Уменьшать продолжительность нахождения контактов измерителей в    замкнутом положении

в. Совершенствовать схему контактов

4. Каким способом можно уменьшить продолжительность нахождения контактов измерителей в замкнутом положении?

а. Ввести прерыватель в цепь контактов

б. Повысить квалификацию оператора

в. Сократить время контроля

5. Какой недостаток характерен для простейшей схемы с силовыми контактами, где используются только две сигнальные лампы?

а. Неправильное принятие решения о годности деталей, если обе лампы одинакового цвета

б. Неправильное принятие решения о годности деталей, если одна из ламп перегорела

в. Большое время определения годности деталей

6. Требуется ли корректировка параметров электросхемы в электроконтактных преобразователях при замене неоновой лампы в них?

а. Да

б. Нет

в. Зависит от типа используемой лампы

7. С каким передаточным отношением в измерительных головках используются электрические схемы с сеточным контактом в электро- контактных устройствах?

а. С любым

б. С большим

в. С небольшим

8. Какой существенный недостаток имеет электроконтактный метод?

а. Невозможность осуществления контроля в массовом производстве

б. Невозможность работы без оператора

в. Невозможность непрерывного преобразования перемещения измерительного штока в электрическую величину 

9. Какой электроконтактный измеритель является наиболее простым?

а. Вибрационный измеритель

б. Электроконтактный с “силовым” контактом

в. Электроконтактный с сеточным контактом

10. Какой электроконтактный измеритель не имеет ни пружин, ни осей, ни шарниров?

а. Вибрационный измеритель  

б. Электроконтактный с “силовым” контактом

в. Электроконтактный с сеточным контактом

…

3. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения промежуточной аттестации обучающихся по дисциплине (модулю)

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-9 

1. Как часто применяется при контроле размеров методом индуктивности схемы, в которых используется отдельный датчик, подвижная часть которого механически связана с изделием?

а. Не применяется

б. Часто

в. Редко

2. Что можно сказать о чувствительности электрических схем индуктивных датчиков при использовании повышенных частот?

а. Остается неизменной

б. Уменьшается

в. Увеличивается

3. Почему измерительная схема индуктивного датчика слабо подвержена влиянию помех?

а. Удобно работать оператору

б. Большая мощность полезного сигнала

в. Бесконечная схема измерения

4. Какой недостаток характерен для индуктивных датчиков?

а. Электрическая схема инерционна

б. Не может быть использована в бесконтактном исполнении

в. Имеет большие габариты

5. Может ли самоконтролируемое изделие использоваться в качестве обкладки конденсатора в емкостных датчиках?

а. Да

б. Нет

в. В очень редких случаях

6. Каким способом можно получить большую чувствительность схемы емкостного преобразователя и уменьшить влияние помех?

а. Увеличить емкость конденсатора

б. Повысить квалификацию оператора

в. Усилить экранирование схемы

7. Какой метод применяется в емкостных датчиках при измерении малых перемещений?

а. Метод последовательных перемещений

б. Метод многократных измерений

в. Резонансный метод

8. Каким образом можно повысить точность нагруженного потенциометра?

а. Увеличением напряжения

б. Увеличением рабочего диапазона

в. Уменьшением рабочего диапазона

9. Что можно сказать о погрешности, обусловленной схемой измерения при использовании рычагов (оба синусные или оба тангенсные) для измерения направления линейного перемещения?

а. Не возникает

б. Уменьшается

в. Увеличивается

10. В каком преобразователе синусном или тангенсном погрешность схемы больше?

а. Синусном

б. Равны между собой

в. Тангенсном

