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1. Описание фонда оценочных средств (оценочных материалов)
Фонд оценочных средств (оценочные материалы) включает в себя контрольные задания и (или) вопросы, которые могут быть предложены обучающемуся в рамках текущего контроля успеваемости и промежуточной аттестации по дисциплине (модулю). Указанные контрольные задания и (или) вопросы позволяют оценить достижение обучающимся планируемых результатов обучения по дисциплине (модулю), установленных в соответствующей рабочей программе дисциплины (модуля), а также сформированность компетенций, установленных в соответствующей общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.

Полные наименования компетенций и индикаторов их достижения представлены в общей характеристике основной профессиональной образовательной программы.
2. Оценочные средства (оценочные материалы) для проведения текущего контроля успеваемости обучающихся по дисциплине (модулю)
Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.1)
1. Как при математическом моделировании РЭС оценить вычислительную погрешность метода Гаусса для решения системы линейных алгебраических уравнений?

1) Увеличивать точность задания значений коэффициентов и анализировать изменение результата  

2) Сравнить полученное решение с точным  

3) Переставить уравнения системы и анализировать изменение результата  

4) Решить систему с двойной точностью 

2. При математическом моделировании РЭС в отличие от градиентного метода решения задач оптимизации, метод штрафных функций

1) вместе с целевой функцией минимизирует дополнительную (штрафную) функцию, ускоряющую процесс оптимизации  

2) применяется к задачам математического программирования  

3) не использует значения производной целевой функции  

4) применяется к безусловным задачам оптимизации
3. При математическом моделировании РЭС сущность симплекс-метода решения задач линейного программирования заключается в:

1) в вычислении значений базисных переменных на основе значений свободных переменных, минимизирующих целевую функцию  

2)  в переборе по закону случайных чисел вершин многогранника допустимых решений и исключении из рассмотрения тех вершин, для которых целевая функция превышает текущее значение  

3) в поиске той вершины многогранника допустимых решений, для которой, по сравнению с текущей, целевая имеет меньшую величину  

4) движении от текущей вершины многогранника допустимых решений к одной из соседних вершин по ребру, на котором целевая функция убывает
4. При математическом моделировании РЭС нелинейное уравнение вида x=f(x) может быть решено методом простой итерации, если

1) скорость изменения f(x) ограничена значением 1 для каждого уточненного значения корня 

2) производная f(x) по модулю меньше 1 в каждой точке области поиска корня  

3) скорость возрастания f(x) ограничена снизу значением 1 для каждого уточненного значения корня  

4) производная f(x) не превышает по модулю 1 в точке, определяющей приближенное значение корня  

5. При математическом моделировании РЭС наиболее эффективным методом решения систем линейных алгебраических уравнений с трехдиагональной матрицей является

1) метод Гаусса-Зейделя 

2) метод Гаусса с выбором главного элемента 

3) метод прогонки  

4) метод простой итерации 

6. Предложите для математического моделирования РЭС вариант численного интегрирования функции, обращающейся в бесконечность в некоторой точке конечного отрезка интегрирования.

1) Представить функцию суммой функций, одна из которых ограничена, а вторая имеет особенность, но интеграл от нее может быть вычислен аналитически  

2) Применить метод интегрирования с регулируемым шагом и вблизи особенности использовать минимально допустимое значение шага  

3) Использовать квадратурную формулу Гаусса максимальной степени точности 

4) Выполнив замену переменной, перейти к интегралу от функции, не имеющей особенностей 

7. При математическом моделировании РЭС разностной схемой численного решения задачи для обыкновенного дифференциального уравнения называется

1) алгоритм решения дифференциального уравнения при заданных начальных и граничных условиях, в основу которого положена конечно-разностная аппроксимация производных  

2) совокупность разностных уравнений, связывающих значения искомой функции в узлах области определения аргумента и аппроксимирующих исходное дифференциальное уравнение  

3) система линейных уравнений, связывающих значения искомой функции в узлах области определения аргумента, матрица коэффициентов которой определяется конечно-разностной аппроксимацией производных в исходной задаче   

4) две независимые системы разностных уравнений, аппроксимирующие исходное дифференциальное уравнение и дополнительные условия на границе
8. При математическом моделировании РЭС обладая меньшей погрешностью, многошаговые методы решения задачи Коши для обыкновенного дифференциального уравнения имеют, по сравнению с одношаговыми методами, недостаток. Какой?

1) Многошаговые методы требуют значения сеточной функции во всех граничных точках области определения  

2) Невозможно построить численный алгоритм с автоматическим выбором шага 

3) Для получения значения в расчетном узле необходимы значения сеточной функции в  нескольких соседних узлах  

4) Не позволяют начать счет непосредственно по известным начальным значениям  
9. При математическом моделировании РЭС каким путем можно повысить точность решения задачи Коши для обыкновенного дифференциального уравнения?

1) Свести задачу к решению системы линейных алгебраических уравнений и решить ее методом Гаусса с выбором главного элемента  

2) Провести повторные расчеты по одной разностной схеме с различными шагами с последующим уточнением решения по методу Рунге 

3) Применить разностную схему повышенного порядка точности 

4) Уменьшить значение шага дискретизации 

10. При математическом моделировании РЭС метод стрельбы для решения краевой задачи для обыкновенного дифференциального уравнения заключается в:

1) сведении краевой задачи к задаче Коши с последующим поиском таких начальных значений, при которых выполняются краевые условия  

2) нахождении решения путем варьирования угла наклона интегральной кривой в исходной точке  

3) использовании случайных чисел при определении положения узлов внутри области определения задачи и на ее границе с последующей оценкой степени невязки  

4) итерационном подборе формы интегральной кривой, удовлетворяющей как дифференциальному уравнению, так и краевым условиям  

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.2)
1. Изобразите структурную схему компьютерной модели моноимпульсной РЛС. 

2. Изобразите структурную схему компьютерной модели измерения времени запаздывания отражённого сигнала. 

3. Изобразите структурную схему компьютерной модели измерения частоты принятого сигнала. 

4. Запишите математическую модель зондирующего сигнала типа ЛЧМ длительностью 20 мкс и девиацией частоты 20 МГц. Несущая частота 10 ГГц. 

5. Запишите математическую модель зондирующего сигнала типа ФКМ Баркера. Число позиций – 7, длительность импульса 1 мкс, скважность 2. Несущая частота 10 ГГц.
6. Запишите математическую модель для моделирования вычисления корреляции зондирующего и отражённого сигналов. Тип сигнала – простой, импульсный длительностью 1 мкс. Задержка отражённого сигнала 25 мкс. Несущая частота 10 ГГц.
7. Изобразите структурную схему компьютерной модели антенной системы РЛС. Тип антенны – антенная решётка, число элементов – 10, амплитудное распределение в раскрыве – равноамплитудное.
8. Изобразите структурную схему компьютерной модели распространения электромагнитной волны между двумя антеннами в среде с потерями. Усиление антенны передатчика – 30 дБ, приёмника – 40 дБ. Коэффициент затухания 0,01 1/м. Расстояние 10 км.
9. Запишите математическую модель для моделирования вычисления распространения электромагнитной волны между двумя антеннами в среде с потерями. Усиление антенны передатчика – 30 дБ, приёмника – 40 дБ. Коэффициент затухания 0,01 1/м. Расстояние 10 км.
10. Изобразите структурную схему компьютерной модели формирования ФКМ сигнала.

Перечень контрольных заданий и (или) вопросов для оценки сформированности компетенции ПК-4 (контролируемый индикатор достижения компетенции ПК-4.3)
1. Изобразите структурную схему компьютерной модели моноимпульсной РЛС. 

2. Изобразите структурную схему компьютерной модели измерения времени запаздывания отражённого сигнала. Составьте модель в среде MATLAB.
3. Изобразите структурную схему компьютерной модели измерения частоты принятого сигнала. Составьте модель в среде MATLAB.
4. Запишите математическую модель зондирующего сигнала типа ЛЧМ длительностью 20 мкс и девиацией частоты 20 МГц. Несущая частота 10 ГГц. Составьте модель в среде MATLAB.
5. Запишите математическую модель зондирующего сигнала типа ФКМ Баркера. Число позиций – 7, длительность импульса 1 мкс, скважность 2. Несущая частота 10 ГГц. Составьте модель в среде MATLAB.
6. Запишите математическую модель для моделирования вычисления корреляции зондирующего и отражённого сигналов. Тип сигнала – простой, импульсный длительностью 1 мкс. Задержка отражённого сигнала 25 мкс. Несущая частота 10 ГГц. Составьте модель в среде MATLAB.
7. Изобразите структурную схему компьютерной модели антенной системы РЛС. Тип антенны – антенная решётка, число элементов – 10, амплитудное распределение в раскрыве – равноамплитудное. Составьте модель в среде MATLAB.
8. Изобразите структурную схему компьютерной модели распространения электромагнитной волны между двумя антеннами в среде с потерями. Усиление антенны передатчика – 30 дБ, приёмника – 40 дБ. Коэффициент затухания 0,01 1/м. Расстояние 10 км. Составьте модель в среде MATLAB.
9. Запишите математическую модель для моделирования вычисления распространения электромагнитной волны между двумя антеннами в среде с потерями. Усиление антенны передатчика – 30 дБ, приёмника – 40 дБ. Коэффициент затухания 0,01 1/м. Расстояние 10 км. Составьте модель в среде MATLAB.
10. Изобразите структурную схему компьютерной модели формирования ФКМ сигнала. Составьте модель в среде MATLAB.
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