[image: image1.png]MHHOBPHAVKH POCCHUH

denepaTbHOE TOCYIaPCTBEHHOE GIOKETHOS
06pa30BaTeTBHOE YIPEAKICHHE BEICIIETO 06Pa30BaHHA
«TyIBCKHI TOCYTapCTBEHHBIH YHHBEDCHTET

VIHCTHTY T BBICOKOTOUHBIX CHCTeM i, B.IL. Tpsisesa
Kadenpa «IIpHGOPH! YIIPaBIeHAT)

'VIBepIKIeHO Ha 3acelaHHH Kadeapst
«TIpHGOPEI yIpaBTeH
«19» sEBaps 2022 T., TPOTOKOT Ne 1

3aBenyromuii kabeapoi
B.SL. Pacrionor

METOJHUYECKHE YKA3AHHS IO CAMOCTOSITEJIBHON
PABOTE CTYJAEHTOB
mo
AACOHIOJIHHE

«MeTOIBI MPOCTPAHCTBA COCTOSH!

B TEODHH CHCTeM YIPABJIeHH:

0CHOBHOI IPOPeCCHORATLHOH 06Pa30BATETLROM NPOTPANMBI
BBICIIET0 00Pa30BAHAS — POTPAMMB MATHCTPATYPBI

0 HaIpaB.IeHHIO OATOTOBKH
24.04.02 CHCTEMBI yIPABIIEHHS ABMACHHEM H HABAI AN
¢ HATIPABITEHHOCTSIO (IPOQIHTEM)
IIpHGOPHI | CHCTEMbI OPHEHTAIINH, CTACHINIAINH H HABHTAINH
®opya(sr) 06yTemHI: OUHAT

VIeHTHOHKALHOHHEL HOMep 00pas0BaTeTbHOM MPOrpaMMs: 240402-01-22

Tyza 2022 Tox





ЛИСТ СОГЛАСОВАНИЯ 

рабочей программы дисциплины (модуля)
[image: image2.png]Paspa6orunk(m):

Tloropesnos M.I'., noueHT, K.T.H.,

(DHO, oondxncHocmy, yuenas cmenetsv, yueHoe 36anue) (noonucw)




1. Цели и задачи самостоятельной работы студента

Целью самостоятельной работы является углубление и закрепление знаний, полученных при изучении курса «Прикладная аэродинамика», а также расширение теоретических знаний и практических умений по дисциплине, развитие навыков самостоятельной работы, умение решать конкретные инженерные задачи.

2. Методические указания по выполнению самостоятельной внеаудиторной работы

Самостоятельная внеаудиторная работа выполняется студентом в соответствии с пунктами таблицы, приведенной ниже. В этой таблице указывается количество часов, отводимых, на вид работы, и литературный источник, необходимый для освоения предложенного материала. Уровень и качество знаний, полученных в результате выполнения самостоятельной работы, оцениваются на промежуточной аттестации.

Таблица. Самостоятельная работа студентов
	№

п/п
	Наименование видов самостоятельной 

работы
	Трудоемкость

(час.)
	Методические материалы

	2 семестр

	1 
	Выполнение контрольно-курсовой работы
	10
	[1 – 3] Осн.

[1 – 5] Доп.

 [1]  см. п. 9.7 рабочей программы.

	2 
	Подготовка реферата по индивидуальной теме
	7
	1 – 3] Осн.

[1 – 5] Доп.



	3 
	Самостоятельное изучение теоретической части подразделов 1.7-1.9
	7
	1 – 3] Осн.

[1 – 5] Доп.

	
	Итого:
	24
	

	3 семестр

	4 
	Подготовка к практическим занятиям
	5
	1 – 3] Осн.

[1 – 5] Доп.



	5 
	Подготовка реферата по индивидуальной теме
	5
	1 – 3] Осн.

[1 – 5] Доп.



	6 
	Подготовка к дифференцированному зачету
	7
	[1 – 3] Осн.

[1 – 5] Доп.



	
	Итого:
	17
	


3. Вопросы для самоконтроля

1. Наблюдаемость линейных нестационарных систем с непрерывным временем.

2. Постановка задачи о желаемом расположении полюсов передаточной функции замкнутой линейной системы с непрерывным временем. 
3. Синтез модального управления для линейной системы с непрерывным временем.

4.  Модели линейных систем с непрерывным временем в физических переменных на основе уравнений «вход – выход». 

5.  Модели линейных систем с непрерывным временем в переменных состояния.

6.  Линейные системы с непрерывным временем. Переход от уравнений «вход – выход» к уравнениям в переменных состояния.
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