[image: image1.png]MHHOBPHAVKH POCCHUH

denepaTbHOE TOCYIaPCTBEHHOE GIOKETHOS
06pa30BaTeTBHOE YIPEAKICHHE BEICIIETO 06Pa30BaHHA
«TyIBCKHI TOCYTapCTBEHHBIH YHHBEDCHTET

VIHCTHTY T BBICOKOTOUHBIX CHCTeM i, B.IL. Tpsisesa
Kadenpa «IIpHGOPH! YIIPaBIeHAT)

'VIBepIKIeHO Ha 3acelaHHH Kadeapst
«TIpHGOPEI yIpaBTeH
«_19» sEBaps_ 2022 T., TPOTOKOT Ne_

3aBenyromuii kabeapoi
B.SL. Pacrionor

METOAHYECKHE YKA3AHHSI II0 CAMOCTOSITEJIBHOI PABOTE
CTYJIEHTOB
no

JHCIHUILTHHE
«MATeMATHYECKOE H KOMIBIOTEPHOE MOIETHPOBAHHE CHCTEM

YHpaBIeHHs»

0CHOBHOI IPOPeCCHORATLHOH 06Pa30BATETLROM NPOTPANMBI
BBICIIET0 00PA30BAAS — POTPAMMBI MATHCTPATYPBI

0 HaIpaB.IeHHIO OATOTOBKH
24.04.02 CHCTeMEI YIDABIeHHS ABIKCHHEM H HABHTAIIAS

© RaNpPaBICHHOCTEH0 (MPOdHTENM)
TIPHGOPEI | CHCTEMBI OPHEHTAIAH, CTAOHIH3AIL

HABHTAIHH

Dopa(st) 05y IeHAA: OTHAT

VIeHTH)HKALHOHHEL HOMepP 00pa30BaTeTbHOM MPOrpaMMs: 240402-01-22
Tyza 2022 Tox





ЛИСТ СОГЛАСОВАНИЯ 

рабочей программы дисциплины (модуля)
[image: image2.png]Paspa6orunk(m):

Tloropesnos M.I'., noueHT, K.T.H.,

(DHO, oondxncHocmy, yuenas cmenetsv, yueHoe 36anue) (noonucw)




1. Цели и задачи самостоятельной работы студента

Целью самостоятельной работы является углубление и закрепление знаний, полученных при изучении курса «Математическое моделирование электромеханических систем», а также расширение теоретических знаний и практических умений по дисциплине, развитие навыков самостоятельной работы, умение решать конкретные инженерные задачи.

2. Методические указания по выполнению самостоятельной внеаудиторной работы

Самостоятельная внеаудиторная работа выполняется студентом в соответствии с пунктами таблицы, приведенной ниже. В этой таблице указывается количество часов, отводимых, на вид работы, и литературный источник, необходимый для освоения предложенного материала. Уровень и качество знаний, полученных в результате выполнения самостоятельной работы, оцениваются на промежуточной аттестации.

Таблица. Самостоятельная работа студентов

	№ п/п
	Наименование видов самостоятельной работы
	Трудоемкость (час)
	Методические материалы

	Очная форма обучения

	2 семестр

	1
	Самостоятельное изучение разделов


	
	

	
	1. Методы решения систем дифференциальных уравнений, описывающих динамику линейных электромеханических систем 
	12
	[1 6]


	
	2.  Модели электромеханических систем и их элементов
	12
	[1 6]


	
	3. Анализ выходных процессов ЭМС с применением классических способов решения задачи Коши
	12
	[1 6]


	
	4. Анализ динамики ЭМС с применением преобразования Лапласа
	14
	[1 6]


	
	5. Моделирование ЭМС, представленных в пространстве состояний, с применением определителя Вандермонда.
	12
	[1 6]


	2
	Выполнение ККР
	10
	7

	
	Итого
	72
	


3. Вопросы для самоконтроля

1. Линейная ЭМС это:

а) такая система, в которой основные характеристики (по управлению и возмущению) описываются линейными функциями, а саму систему можно представить состоящей из типовых динамических звеньев;

б) система, содержащая хотя бы один нелинейный элемент, то есть элемент, в котором связь между входом и выходом описывается нелинейной функцией 

2. Какой метод решения системы дифференциальных уравнений точнее:
а) аналитический;

б) численный;

в) все ответы верны.

3. нелинейные дифференциальные уравнения можно решить с помощью:

а) применения численных методов;

б) применения аналитических методов;

в) все ответы верны.

4. Функция Хевисайда это:
а) единичное ступенчатое воздействие;

б) комплекснозначная функция f (t) действительного аргумента t;

в) функция, описывающее уравнение связи между выходными координатами в ЭМС .

5. Вид моделирования, служащий для описания поведения объекта в какой-либо момент времени:

а) статическое;

б) стохастическое;

в) дискретное.

6. Вид моделирования, при котором предполагается отсутствие всяких случайных воздействий:

а) статическое;

б) стохастическое;

в) детерминированное.

7. Модели ЭМС в пространстве состояний:

а) пригодны для анализа всех динамических режимов работы;

б) пригодны для анализа некоторых динамических режимов работы;

в) не пригодны для анализа динамических режимов работы.

8. Е это:

а) собственный вектор;

б) единичная матрица;

в) корень характеристического уравнения.

9. Частное решение неоднородной СДУ физически представляет собой:

а) динамический режим работы ЭМС;

б) статический  режим работы ЭМС;

в) динамический или статический режим работы ЭМС, в зависимости от начальных условий.

10. К методам решения систем линейных алгебраических уравнений относят:
а) точные методы;

б) итерационные методы;
в) приближенные методы;
в) все ответы верны.
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